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1. INTRODUCCION

La centralita CE8 es un equipo de supervision y control de alimentacién a través
de un grupo electrégeno.

Existen varios modelos de centralita CE8 seglin la aplicacion gestionada:

« CEMS8: Modelo de centralita para el control automatico y manual de
grupo electrégeno como fuente de generacion principal.

+ CEA8: Modelo de centralita para el control de grupo electrogeno de
back up por fallo de red (AMF).

La centralita CE8 esta compuesta por 2 médulos electrénicos distintos:

« Interfaz de usuario (CEM8/CEMS8P/CEAS8). El interfaz de usuario se
encarga de realizar las tareas informativas del estado del dispositivo,
asi como de permitir la actuacion del usuario. El interfaz de usuario
se instala en el frontal del cuadro eléctrico y permite comandar la
centralita, asi como programar y configurar su funcionamiento.

.

Modulo de control (CPU8). El médulo de control se encarga de realizar
las tareas de supervision y control de la centralita. Dicho médulo se
sitla al fondo del cuadro eléctrico para disminuir el cableado y asi
aumentar la inmunidad de la centralita frente a ruido electromagnético.
También existe la opcion de anclarse a la parte trasera del Interfaz
de usuario. Todas las senales, sensores y actuadores se cablean al
maédulo de control.
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El médulo de control CPU8 proporciona las siguientes caracteristicas de la sefal
eléctrica, tanto de la generada como de la propia red:

Tension fase-neutro.

Tension fase-fase.

Intensidad fase.

Frecuencia.

Potencias activa, aparente y reactiva.

Factor de potencia.

Energia instantanea de grupo (kWh) y acumulada (dia, mes y ano).
THD (distorsiéon arménica) de tensiones e intensidades.

Calculo de armdnicos hasta orden 20.

El médulo de control permite la conexién de sensores de motor para gestionar
las siguientes caracteristicas de su funcionamiento:

Entradas analdgicas del motor:

Nivel de combustible.
Presion.

Temperatura.

Nivel de combustible externo.
Temperatura de aceite.
Resistencia de caldeo.

Entradas configurables: El m6dulo de control posee 12 entradas que se pueden
programar para realizar las siguientes funciones:

Alarma de motor nivel de combustible.
Alarma de motor temperatura refrigerante.
Alarma de motor presion de aceite.
Alarma de motor nivel refrigerante.

Corte de precalentamiento.

Habilitacion de arranque.

Activacion salida alimentacion ECU.
Incremento velocidad de motor.
Decremento velocidad de motor.
Inhibicion regeneracion forzada.

Peticién regeneracion forzada.
Condiciones de seguridad para regeneracion.
Arranque externo.
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Inhabilitacién de arranque.
Seleccion de juego de parametros
Activacion bomba de urea.

Activacion bomba de trasiego.

)

Activacion bomba de aceite.

.

Grupo en reserva.

Activacion modo automatico.

Activacion modo manual.

Activaciéon modo test.

Activacion modo bloqueo.

.

Marcha forzada.

.

Reset de alarmas.

Cambio de tarificacion.

Bloqueo programacion configuracion.
Bloqueo interfaz de usuario.

.

Activaciéon modo oscuro.

Habilitar geolocalizacién.

Activar ubicacién geolocalizacion.
Inhabilitacién activaciéon contactor de red.

.

)

Confirmacion contactor de red.
Confirmacién contactor de grupo.
Peticion activacion contactor de red.

.

Peticién activacion contactor de grupo.
Alarmas programables.

Estadisticas del motor:

» Horas de funcionamiento.
« Numero de arranques.

Inhabilitacién activacion contactor de grupo.

INTRODUCCION | PAG. 5



El médulo de control comanda las siguientes funciones del motor:

Precalentamiento.
IGNITION.

« STOP.

Arranque.

Resistencia de caldeo.

Bomba de trasiego.
Bomba de urea.

Activacion alternador.

El médulo de control CPU8 posee salidas que permiten monitorizar y comandar
el estado de la centralita. Todas ellas se pueden programar para realizar las
distintas funciones disponibles.

La conexion del médulo de control y el interfaz de usuario se realiza mediante un
bus de comunicaciones CAN, lo que permite la interconexion de maodulos
adicionales con lo que se garantiza la escalabilidad de la centralita.

Los siguientes médulos adicionales se podran anadir como opcionales a la
centralita CE8 mediante la conexién al bus CAN propietario:

» Expansion salidas a relé mediante dispositivo CCRemoteOut.

« Expansion entradas digitales mediante dispositivo CCIn8.

» Expansion sondas de temperatura mediante dispositivo CCPT100.

* Interfaz de usuario repetitivo.

El médulo de control CPU8 incorpora un PLC que permite la programacion de
operativas personalizadas en la centralita para la gestién del grupo electrégeno.
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2. FRONTAL DEL INTERFAZ DE USUARIO

El Interfaz de usuario posee una pantalla retroiluminada y distintos leds para la
monitorizacion del estado de la centralita. Asimismo, posee teclas que permiten
al usuario comandar y programar la centralita.

[ [[\%[= ][ \NE=7.N
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Caratula interfaz usuario CEA8 centralita modelo AMF
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Caratula interfaz usuario CEMS8 centralita modelo AMG

2.1 PULSADORES DE LA CENTRALITA

2.1.1 PULSADORES DE MODOS DE TRABAJO DE LA CENTRALITA

2.1.2 PULSADORES DE COMANDO DE LA CENTRALITA

Pulsador de ARRANQUE DE
MOTOR (s6lo en modo MAN).
Gestiona el arranque con una sola
pulsacion.

LED fijo: Motor
arrancando.

MODE

Pulsador de cambio de modo.

Al presionar el pulsador se accede
a la pantalla de cambio de modo,
donde el usuario puede activar el
modo MAN o el modo AUTO. Es
posible activar el bloqueo de modo
que impide el cambio a modo MAN
de la centralita desde la misma
pantalla de seleccion, evitando asi
que cualquier otro usuario pueda
cambiar el modo de
funcionamiento de la centralita.

LED fijo: Modo activo.

LED parpadeando:
Blogueo de modo AUTO
activo.

LED apagado: Modo no
activo.
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Pulsador de PARO DE MOTOR
(s6lo en modo MAN): La primera
pulsacion realiza el paro del motor
siguiendo un ciclo de enfriamiento.
La segunda pulsacién realiza el
paro del motor inmediatamente.

LED fijo: Motor parado.

LED parpadeando:
Motor parando (incluye
el tiempo de
enfriamiento de motor).

2.1.3 PULSADORES DEL DISPLAY

las pantallas de la interfaz.

Pulsadores: Navegacion arriba/abajo/derecha/izquierda por

Acceso a los mends y validacion de los datos introducidos.

Retroceso de los mends y cancelacion en la edicion de datos.

2.1.4 PULSADOR DE INICIO DE SESION (sélo interfaz usuario CE8 para centralita AMG)

La central CEM8 dispone de un
pulsador en el frontal del interfaz
de usuario el cual permite acceder
directamente a la pantalla de
acceso de usuario o, si se tiene la
sesion iniciada, cerrar la sesion
(mantener pulsada la tecla
durante 5 segundos).

LED fijo: Acceso de
usuario concedido.

LED apagado: No hay
ninguna sesion iniciada.
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2.1.5 PULSADOR MULTIFUNCION (sélo interfaz usuario CE8 para centralita AMG)

La central CEM8 dispone de un pulsador en el frontal del interfaz de usuario al
cual se le puede asignar una de las siguientes funcionalidades (Tabla Interfaz,
parametro 4):

1. Fijar posicion. Al pulsar el botén se programa la posicién actual como
posicion de referencia del antirrobo.

En esta funcionalidad el LED se encenderd cuando se haya configurado
una posicion de referencia y el antirrobo esté habilitado.

2. Abrir/Cerrar CG. Al pulsar el boton se alternara el estado del contactor
de grupo de abierto a cerrado y viceversa. Es importante tener
programada una salida como cierre de contactor de grupo para que este
botén tenga algun efecto.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando el contactor de grupo
esté cerrado.

3. Reset de alarmas. Al pulsar el botdn se notificaran todas las alarmas y
DTC que no estén activos.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando haya alguna alarma o
DTC que se pueda notificar.

4. Silenciar alarmas. Permite silenciar el sonido producido por el
zumbador al recibir una alarma sin necesidad de entrar a la pantalla de
alarmas.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando el zumbador esté
emitiendo el sonido de alarma.

5. Acceso directo (Alarmas). Al pulsar el botdn se accedera directamente
a la pagina “Alarmas” sin necesidad de desplazarse por la navegacion.

6. Acceso directo (Generador). Al pulsar el botén se accedera directamente
a la pagina “Generador” sin necesidad de desplazarse por la navegacion.

7. Acceso directo (Motor). Al pulsar el botén se accedera directamente
a la pagina “Motor” sin necesidad de desplazarse por la navegacion.

8. Activacion de Ignition. Al pulsar el botén se activara/desactivara el
encendido manual de la salida de encendido (Ignition) del motor.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando la salida Ignition se
haya encendido manualmente a partir de esta tecla.
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9. Activacion de bomba de trasiego. Permite activar manualmente la
bomba de trasiego (siempre y cuando esta esté en modo manual o mixto)
sin necesidad de navegar hasta la pantalla de Utilidades/Bomba Fuel.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando la bomba de trasiego
esté encendida.

10. Activacion de bomba DEF. Permite activar manualmente la bomba
DEF (siempre y cuando esta esté en modo manual) sin necesidad de
navegar hasta la pantalla de Utilidades/Bomba DEF.

En esta funcionalidad el LED se encendera cuando la bomba de DEF esté
encendida.

11. Entrada de PLC. Al pulsar el botén se alterna el estado de un flag
que puede ser gestionable desde la programacion del PLC.

En esta funcionalidad el LED se gestiona desde la programacion del PLC.

2.1.6 PULSADORES DE CONTACTORES (s6lo interfaz usuario CE8 para centralita AMF)

Contactor de red.

Activa/desactiva el LED RED fijo:
contactor de red (slo ~ Presencia de red.
modo MAN). LED GRUPO fijo:
Contactor de grupo. Motor arrancado.
Activa/desactiva el LED LOAD fijo:
contactor de grupo Contactor cerrado.

(s6lo modo MAN).
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2.2 CONTRASENAS

La centralita CE8 cuenta con dos niveles de usuario y contrasena de 4 digitos
que protegen los accesos no autorizados. Los distintos niveles de acceso son
los siguientes:

 Usuario. El nivel de acceso permite visualizar la configuracion de la
centralita CE8 y comandar algunas acciones en la central (cambio
de modo, personalizacién interfaz, ajustes basicos...). El usuario y
contrasena por defecto es 1111.

- Mantenimiento. El nivel de acceso permite acceder a la opcidén de
programacion de parametros de configuracion y comandar todas
las funcionalidades de la central (personalizacion, funcionalidades,
ajustes...). El usuario y contrasena por defecto es 1911.

En el caso de no tener una sesion iniciada con un nivel de usuario hay dos
formas de hacer log in:

» Accediendo mediante navegacion a una pantalla restringida con un
nivel de acceso. Al hacerlo, la pantalla de Log In saltara de manera
automatica si no hay ningun usuario iniciado.

* En el caso de la CEM, pulsando la tecla de acceso de usuario del
panel frontal

EICONTRASENA

[=
o=
=

USUARIO: E
0

CONTRASENA:

[=
=
=

La sesion se cerrard automaticamente al cabo de 10 minutos sin pulsar ninguna
tecla, aunque se puede cerrar manualmente manteniendo pulsada la tecla HOME
0, en el caso de la CEM, la tecla de acceso de usuario del frontal.
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3. MODOS DE FUNCIONAMIENTO

3.1 MODO MAN

En modo MAN, la centralita es comandada por el usuario a través del panel
frontal del Interfaz de usuario. El usuario puede arrancar y parar el motor
mediante la pulsacion de las teclas de START y STOP respectivamente.

g

La pulsacion de la tecla START inicia la operativa de arranque de motor (sin
efectuar la desactivacion de contactor de red). La pulsacion de la tecla STOP
inicia la operativa de parada de motor con enfriamiento. Una segunda pulsacion
de la tecla STOP para inmediatamente el motor sin esperar el tiempo de
enfriamiento.

P OO

x1 click x2 (doble click)
CON enfriamiento SIN enfriamiento

NOTA

En modo MAN, las protecciones de la centralita permanecen activas, pudiéndose
producir alarmas que provoquen la parada del motor. En modo MAN, la centralita
no atiende a las condiciones de arranque (programadas, por senal externa o
caida de red para modelo CE8 de centralita AMF) que pueda tener programadas.
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Modelo CEAS8 centralita AMF:

La activacién de los contactores de red y grupo se realiza mediante la pulsacién
de las teclas simbolizadas con el icono de red y grupo respectivamente.

La activacion del contactor de grupo esta condenada a que el motor esté
arrancado y proporcione una senal eléctrica estabilizada.

La activacién del contactor de grupo desactiva el contactor de red y viceversa.
Existe para cada contactor un tiempo configurable (Tabla Tiempos, parametro 40
y 41) de espera entre activacion de contactores.

3.2 MODO AUTO

En MODO AUTO, la supervision de la instalacién es gestionada por la centralita.
Ante determinadas circunstancias que pueden ser programadas, la centralita
arranca el grupo activando el contactor de grupo para el abastecimiento de la
instalacion.

Como condiciones programables de arranque de grupo y activacion de contactor
de grupo se encuentran:
« Alarma maxima tension de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).
« Alarma minima tension de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).
« Alarma maxima frecuencia de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).
« Alarma minima frecuencia de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).
« Alarma de secuencia de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).
Alarma de caida de red (solo modelo CEA8 para centralita AMF).

Alarma de fallo de contactor de red (solo modelo CEA8 para centralita
AMF).

Arranque externo.
Arranque programado por horario.

» Senal marcha forzada.

Como condiciones programables de arranque de grupo sin activacion de
contactor se encuentran:

« Aviso de tarificacion.
» Test de motor.
« Tarificacion de red (EJP1).
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Existen 2 modos adicionales de funcionamiento que permiten condicionar las
condiciones de funcionamiento de la centralita CE8 en modo AUTO (solo modelo
CEAS8 para centralita AMF):
« TEST: La centralita provoca un arranque del grupo siguiendo el
procedimiento explicado en el apartado Arranque Motor (ver apartado
4.1) sin suministro de energia a la instalacion ya que no realiza
la activacién de contactor de grupo. La centralita CE8 realizara
la activacion del contactor de grupo en caso de que exista otra
condicién de arranque de generador simultaneo al modo TEST.
+ BLOQUEO: La centralita inhabilita el arranque del generador ante
cualquier condicién de suministro de energia existente.

Pulsando la tecla MODE y con el modo AUTO activado, activamos el bloqueo de
modo a través de la pantalla. Este estado de la centralita se indica mediante el
parpadeo del led AUTO. La centralita no permite la desactivacion del modo AUTO
cuando el bloqueo de modo esta activo. Para desactivar el bloqueo de modo y
permitir el funcionamiento normal de la centralita se debe pulsar de nuevo la
tecla MODO y desactivar el bloqueo desde la pantalla.
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4. OPERATIVA

4.1 ARRANQUE DE MOTOR

Ante una condicion de activacion de la centralita, se procede a realizar la
siguiente operativa de arranque de motor:

1. Retraso de arranque. Una vez detectada una condicién de activacion, se
puede programar un tiempo de retraso (Tabla Tiempos, parametro 2) antes de
continuar el procedimiento de arranque. Este retardo sélo se aplica en arranques
de motor en modo AUTO.

2. Precalentamiento de motor. La centralita activa la salida de precalentamiento
durante el tiempo programado (Tabla Tiempos, parametro 3). La centralita
permite la programacion de un umbral de temperatura (Tabla Umbrales,
parametro 15) del sensor de refrigerante que interrumpe el proceso de
calentamiento, pasando a realizar el arranque de motor.

3. Habilitacion del arranque de motor (activacion positivo de contacto). La
habilitacion de marcha de motor (activacion de positivo de contacto) se realiza
mediante la configuracién de la salida “Encendido de motor”, configurada como
Parada por Desexcitacion (activacion de la salida durante el funcionamiento de
motor) o la salida “PULL", configurada como excitacién PULL de solenoide de
arranque (pulso de 1 segundo durante el arranque de motor). La salida
programada admite una configuracion dependiendo del motor instalado (diésel o
gas — Tabla Regulaciones, parametro 51).

4. Arranque de motor. Durante un tiempo maximo (Tabla Tiempos, parametro 4),
se activa la salida programada como “Arranque motor” del médulo de control
esperando a detectar al menos una de las condiciones de arranque programadas.
Las posibles condiciones de arranque de motor son:

- Tension de generador (Tabla Regulaciones, parametro 52). EI motor se
considera arrancado cuando se supera una determinada tension de
generador (Tabla Umbrales, pardmetro 5).

- Tension de alternador (Tabla Regulaciones, parametro 53). EI motor
se considera arrancado cuando se supera una determinada tension de
alternador de carga de bateria (Tabla Umbrales, parametro 6).
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 Velocidad de motor (Tabla Regulaciones, parametro 54). EIl motor se
considera arrancado cuando se supera una determinada velocidad
calculada a través de pick-up (Tabla Umbrales, parametro 7) u obtenida
a través de la electrénica de motor por el bus J1939. Para activar el
calculo de pick-up a través de la corona de motor, se debe introducir
el nimero de dientes de la corona volante motor (Tabla Umbrales,
parametro 8). Si el nimero de dientes de la corona volante motor es
cero, la velocidad del motor se calcula con la frecuencia del generador
segln la relacion 50 Hz/1500 rpm, 50 Hz/3000 rpm o 60 Hz/1800 rpm
(Tabla Regulaciones, parametro 59).

- Senal de Baja presion de aceite (Tabla Regulaciones, parametro 55).
Por sus caracteristicas, no es aconsejable utilizar la senal de Baja
presion de aceite para la deteccién de motor arrancado, sin embargo,
SU USO es aconsejable como proteccion para evitar un nuevo arranque,
estando ya el motor en marcha. Excepciones para esta deteccion de
motor arrancado son los motores SCANIA y los sensores que poseen
alimentacion propia.

5. Estabilizacion del generador. Una vez detectada cualquier condicion de
arranque, la centralita espera un tiempo fijo de estabilizacion de la senal del
generador antes de comenzar la supervision de la calidad de la senal.

6. Condicion nominal. Una vez alcanzada la estabilizaciéon del generador, se
pasa a estado de verificacion de la senal. En este estado se evaluia la calidad de
la senal producida por el grupo (niveles de tension, frecuencia...).

7. Control de humos. La centralita CE8 permite la gestion del arranque mediante
la limitacion de humos:

+ Se puede asignar una salida programable que active un sistema de
limitacion de humos durante el proceso de arranque. Esta salida
permanecera activa durante un tiempo programable (Tabla Tiempos,
parametro 38) después de la condicion de motor arrancado.

+ Se puede programar una velocidad de arranque a ralenti (Tabla J1939,
parametro 8) que se mantendra durante un tiempo programable (Tabla
11939, parametro 9) antes de conmutar a velocidad nominal.

Si durante el tiempo programado no se detecta el arranque de motor, la centralita
espera durante un intervalo de tiempo (Tabla Tiempos, parametro 1) antes de
volver a intentar un nuevo arranque. Tras superar un nimero de puestas en
marcha sin detectar condiciones de arranque (Tabla Umbrales, parametro 4), la
centralita activa la alarma Fallo de arranque.
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Durante el arranque, se realiza la excitacién del alternador de carga de bateria a
través de la salida configurada como “D+” durante un tiempo (Tabla Tiempos,
parametro 7). Una vez finalizada la excitacion del alternador, el médulo de control
supervisa el correcto funcionamiento del alternador de carga de bateria. En caso
de detectar un fallo del alternador de carga de bateria, se activa la alarma de
Fallo de alternador de carga de bateria.

La centralita permite la gestion de un motor de arranque auxiliar mediante
cualquiera de las salidas programables disponibles. Los intentos de arranque de
motor se realizardan de forma alternada entre la salida programada como
“Arranque motor” y la salida programada como “Arranque auxiliar”.
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EJEMPLO PRACTICO DE OPERATIVA DE ARRANQUE
OPERATIVA

Al presionar el pulsador START se inicia el ciclo de arranque indicandose mediante
el parpadeo del led del pulsador. Al mismo tiempo si el motor dispone de bujia de
precalentamiento se activa la salida programada como “Precalentamiento motor”
durante el tiempo programado.

Una vez transcurrido el tiempo se desactiva la salida programada como
“Precalentamiento motor” e inmediatamente se activa la salida programada como
“Encendido motor” (positivo de contacto) y 0.5” después se activa la salida
programada como “Arranque motor” permaneciendo esta activa hasta la deteccion
de cualquier condicién de motor arrancado.

Tras detectar el motor arrancado el led del pulsador START se mantiene fijo
dandose por concluido el ciclo de arranque.

Si durante el ciclo de arranque no se detecta condicion de motor arrancado, la
salida programada como “Arranque motor” se desactiva. Posteriormente de forma
automatica la centralita comienza una nueva tentativa de arranque, repitiendo un
nuevo ciclo sin necesidad de pulsar START (por defecto 4 ciclos). Tras agotar los
intentos sin lograr el arranque de motor, la centralita nos muestra en el display la
alarma “Fallo de Arranque”.

Para interrumpir el ciclo de arranque basta con presionar el pulsador STOP.

NOTA

Se muestra en el display una pantalla del estado del motor, donde se visualiza
el estado del mismo durante la operativa de arranque. Dicha secuencia es:

1. Precalentando (si dispone de bujia de precalentamiento instalada).

2. Arrancando.

3. Arrancado.

4. Estabilizado.

5. En carga.

El arranque de motor en modo AUTO (ejemplo, por horario, senal externa, etc) se
efectiia siguiendo el mismo proceso que el arranque de forma manual.
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4.2 PARADA DE MOTOR

El proceso de parada de motor en modo AUTO se efectlia segun la siguiente
operativa:

1. Enfriamiento del motor. Una vez libre de carga, el motor continuard en
funcionamiento durante un tiempo de enfriamiento (Tabla Tiempos, parametro 9).

2. Parada de motor. Una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento del motor, si el
arranque se produjo por la salida programada como “Encendido motor” se desactiva
la salida, si el arranque se produjo por la salida programada como “PULL", se activa
la salida programada como “Parada motor” durante un tiempo programado (Tabla
Tiempos, parametro 11). Como condicién de parada de motor se puede seleccionar:
- Tension de generador (Tabla Regulaciones, pardmetro 52). El motor se
considera parado cuando la tension de generador es inferior al umbral

de arranque (Tabla Umbrales, parametro 5).

Tension de alternador (Tabla Regulaciones, parametro 53). El motor se
considera parado cuando la tensién de alternador de carga de bateria
es inferior al umbral de arranque (Tabla Umbrales, parametro 6).

Velocidad de motor (Tabla Regulaciones, parametro 53). EI motor se
considera parado cuando la velocidad de motor calculada por pick-up u
obtenida de la electrénica de motor por bus J1939 es inferior al umbral
de arranque (Tabla Umbrales, parametro 7). Para activar el célculo de
pick-up a través de la corona de motor, se debe introducir el nimero
de dientes de la corona volante motor (Tabla Umbrales, parametro
8). Si el ndmero de dientes de la corona volante motor es cero, la
velocidad del motor se calcula con la frecuencia del generador segun la
relacion 50 Hz/1500 rpm, 50 Hz/3000 rpm o 60 Hz/1800 rpm (Tabla
Regulaciones, parametro 59).

Seiial de baja presion de aceite (Tabla Regulaciones, parametro 54).
La condicién de baja presion de aceite utilizada para la deteccion de
parada considera el motor parado cuando se detecta el sensor cerrado.
Excepciones para esta deteccion de parada de motor son los motores
que montan sensores con alimentacion propia.

Para validar el paro del motor se deben detectar todas las condiciones de paro
programadas durante un intervalo de tiempo (Tabla Alarmas, parametro 128). Si
pasado un tiempo configurable (Tabla Tiempos, parametro 42) aldn sigue
detectando alguna condicién de motor en marcha, se activa la alarma de Fallo de
parada.
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EJEMPLO PRACTICO DE OPERATIVA DE PARADA
La parada del grupo se puede realizar de varias formas:

1. Manual: Presionando el pulsador STOP una vez. Para efectuar una parada con
ciclo de enfriamiento.

2. Manual: Presionando el pulsador STOP dos veces. Para efectuar una parada
sin ciclo de enfriamiento.

3. Colocando la llave de activacion del cuadro en posicion “0”. Para efectuar
una parada sin ciclo de enfriamiento.

4. Automatica: Después de desactivarse la orden que lo hizo arrancar de forma
automatica y efectuando de esta forma una parada con enfriamiento.

OPERATIVA

Presionando el pulsador de STOP una vez se inicia el ciclo de parada con
enfriamiento del motor. Esta se indica con el parpadeo del led del pulsador de
STOP.

Después de concluir el tiempo de enfriamiento (120" por defecto), se desactiva la
salida programada como “Encendido motor” (positivo de contacto) o se activa la
salida programada como “Parada de motor” dependiendo de la programacion
configurada para efectuar la parada. Se indica con el led fijo del pulsador STOP.

Si después de un tiempo aun se detectase alguna condicion de motor arrancado,
la centralita nos muestra en el display la alarma “Fallo de parada” y el led del
pulsador de STOP permanecera parpadeando.

NOTA

Se muestra en el interfaz de usuario una pantalla del estado del motor, donde
se visualiza las distintas fases del motor durante la operativa de parada. Dicha
secuencia es:

1. Enfriamiento.

2. Parando.

3. Parado.
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4.3 BOMBA DE TRASIEGO

Se puede activar la funcionalidad de bomba de trasiego de la centralita CE8
asociando una salida programable como “Activacién bomba trasiego” del Médulo
de control (Tabla Regulaciones, parametros 39 a 50). Una vez activada la opcion
de bomba de trasiego, se configura su modo de funcionamiento (Tabla
Regulaciones, parametro 86):

* Modo inhibido. No se gestiona la bomba de trasiego.

« Modo MAN. La bomba de trasiego se activa mediante la pantalla
asociada a esta operativa en el Interfaz de usuario (Utilidades — Bomba
Fuel) siempre que el nivel de combustible se encuentre por debajo
del umbral maximo de desactivacion (Tabla Umbrales, parametro
17). En el caso de la CEMS8, se puede asignar la funcionalidad de
“Activacion manual de bomba de trasiego” (Tabla Interfaz, parametro
4, funcionalidad 8) al botén multifuncién para activar la bomba desde
el botén de la caratula.

* Modo AUTO. La gestion de la bomba de trasiego funciona atendiendo
al umbral minimo de activacién (Tabla Umbrales, parametro 16) por
debajo del cual se activa la salida programada y un umbral maximo de
desactivacion (Tabla Umbrales, parametro 17) por encima del cual se
desactiva la salida programada.

+ Modo mixto. El modo mixto de la bomba de trasiego realiza la gestion
de esta segln el modo AUTO, pero al mismo tiempo permite la
activacion de la salida programada mediante la pantalla asociada en el
Interfaz de usuario o el botén multifuncién. La activacion manual de la
salida programada se condena por el umbral méaximo de desactivacion
(Tabla Umbrales, parametro 17).

4.4 CALDEO

Se puede activar la funcionalidad de gestion del caldeo del motor de la centralita
CE8 asociando una salida programable como “Resistencia caldeo” del Médulo de
control (Tabla Regulaciones, parametros 39 a 50).

La gestion de caldeo del motor cumple la siguiente funcién:
» Por debajo de un determinado umbral de temperatura de motor (Tabla
Umbrales, parametro 18), se activa la salida programada.

» Por debajo de un determinado umbral de temperatura de motor (Tabla
Umbrales, paréametro 53), se condena la activacion del contactor de
grupo y se gestiona la alarma de “Baja Temperatura” de motor (Tabla
Alarmas, parametros 145 a 147).
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» Por encima de un determinado umbral de temperatura de motor (Tabla
Umbrales, parametro 19), se desactiva la salida programada.

Es posible seleccionar la funcion de entrada de temperatura en la funcionalidad
de caldeo asignando esta funcionalidad a cualquiera de las entradas
programables disponibles (Tabla Regulaciones, parametros 19 a 30), o bien,
asignando la funcionalidad a cualquiera de las entradas disponibles de los
modulos externos CCPT100 (Tabla Entradas externas, parametros 1 a 32).

4.5 ALTERNADOR CARGA DE BATERIA

El alternador de carga de bateria se conecta a la centralita CE8 mediante la salida
digital/entrada analégica D+.

La centralita CE8 puede configurarse para producir una alarma de Tension de
alternador (Tabla Alarmas, parametros 34 a 36) si se detecta un bajo nivel de
tensién proporcionado por el alternador de carga de bateria a través de la entrada
analégica D+ del Médulo de control.

Se puede seleccionar (Tabla Regulaciones, parametro 88) entre los siguientes
modos de funcionamiento del alternador de carga de bateria.

4.5.1 MODO ALTERNADOR

El funcionamiento del alternador de carga de bateria de la centralita CE8
configurada como modo alternador, excita el alternador mediante un pulso de
duracién configurable (Tabla Tiempos, parametro 7) durante el proceso de
arranque del motor a través de la salida D+ del médulo de control. A la
finalizacién de dicho pulso, la centralita se pone a testear la tension generada
por el alternador de carga de bateria.

La tension generada por el alternador de carga de bateria puede ser utilizada
como condicion de motor arrancado (Tabla Regulaciones, parametro 53). Para
ello, la centralita espera medir una tension a través de la entrada analdgica D+
superior a un umbral de deteccion de tension de alternador (Tabla Umbrales,
parametro 6).

La centralita CE8 puede configurarse para producir una alarma de Tensién de
Alternador (Tabla Alarmas, parametros 34 a 36) si se detecta un bajo nivel de
tensién proporcionado por el alternador de carga de bateria a través de la
entrada analégica D+ del Moédulo de control si se encuentra en modo
alternador.
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4.5.2 MODO DINAMO

El funcionamiento del alternador de carga de bateria de la centralita CE8
configurada como modo dinamo excita el alternador mediante un pulso
continuo a través de la salida D+ del Médulo de control mientras el motor se
encuentre en fase de arranque o en estado de arrancado.

La centralita configurada en modo dinamo no puede utilizar la tensién medida
a través de la entrada analégica D+ para detectar la condicion de motor
arrancado.

La centralita CE8 puede configurarse para producir una alarma de Tension de
alternador (Tabla Alarmas, parametros 34 a 36) si se detecta un bajo nivel de
tensién proporcionado por el alternador de carga de bateria a través de la
entrada analégica D+ del Médulo de control.

4.6 LLAVE DE ARRANQUE/PARO

La llave de arranque/paro en posicion ON provoca la alimentacion de la
electrénica de la centralita CE8 (mddulo de control e interfaz de usuario).

La llave de arranque/paro en posicion OFF provoca la parada controlada del
motor si éste estuviera en marcha. Una vez parado el motor, se desconecta la
alimentacion de la centralita CES.

4.7 ARRANQUE POR DEMANDA DE CARGA (Sélo interfaz usuario CE8 para centralita AMF)

Esta funcionalidad permite el arranque automatico y activacion de la carga al
grupo electrégeno dependiendo de la potencia consumida en la red.

El arranque se efecttia en funcién de la programacién de un umbral de potencia
maxima de red (kW) que es consumida por la instalaciéon durante un periodo de
tiempo. Una vez el grupo electrégeno se ha puesto en marcha, el sistema
efectuia el cambio de potencia a grupo quedando la red liberada de carga.

Una vez la potencia consumida por la instalacion esté por debajo del umbral de
desactivacion programado y haya transcurrido el periodo de tiempo programado,
el sistema pasa de nuevo la carga de la instalacién a la red y el grupo comienza
su ciclo de parada.
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PROGRAMACION: El grupo electrégeno se pondrd en marcha adquiriendo este
la carga cuando se detecte un consumo de potencia de red superior a un limite
programado (Tabla Umbrales, parametro 22). El grupo permanecera en
funcionamiento hasta que el consumo medido de potencia de grupo disminuya
por debajo de un limite programado (Tabla Umbrales, parametro 23). Tanto en
el arranque como en el paro del grupo por demanda de carga, la condicién
debe validarse durante un tiempo programable (Tabla Tiempos, parametro 33).
La funcién de arranque por demanda de carga sélo esta habilitada en modo
AUTO de la centralita CES.

4.8 PROTECCION ELECTRONICA

La proteccion electronica es una caracteristica que permite activar una salida
de la centralita ante una alarma de sobrecarga y cortocircuito. Dicha funcién
permite la desactivacién del magnetotérmico general del grupo a través de la
bobina de disparo. Mientras que cualquiera de dichas alarmas que provoque la
parada de motor (inmediata o con enfriamiento) permanezca activa o pendiente
de notificacion, la salida asignada a proteccion electronica permanecera activa.

Esta funcionalidad se puede programar a cualquiera de las salidas programables
disponibles en el M6dulo de control (Tabla Regulaciones, pardmetros 39 a 50), o
bien, a cualquiera de las salidas disponibles de los médulos externos de
telesenal (Tabla Salidas externas, parametros 1 a 48).

4.9 CALEFACTOR

La pantalla de la centralita posee un calefactor que le permite trabajar a bajas
temperaturas. La centralita mantiene una temperatura minima en la pantalla
mediante un calefactor, lo que asegura las condiciones de refresco de la
informacion de la pantalla.

La habilitacion de esta funcionalidad se realiza a través de la programacion de
un parametro de la centralita (Tabla Calefactor, parametro 1). La temperatura
minima en la pantalla asegurada por el calefactor se programa a través de un
parametro de la centralita (Tabla Calefactor, parametro 2).
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4.10 RELOJ PROGRAMADOR

La centralita CE8 posee un reloj programador que informa a la centralita de la
fecha y hora actual para su uso en:
« Contadores acumulados de energia por periodo de tiempo (dia, mes,
ano).
» Establecer un calendario para el funcionamiento de la centralita
(arranques con carga, arranques sin carga y bloque)

» Programar operativas personalizadas mediante PLC teniendo en
cuenta la fecha y hora.

La centralita CE8 se debe encontrar en modo AUTO para atender la programacion
del calendario.

El Iimite maximo del calendario de la centralita es de 32 programaciones en las
que se puede configurar los siguientes parametros de funcionamiento:

« Modo trabajo. Se configura en este parametro la accién a realizar por
la centralita:

« Arranque de motor con carga. Se realiza el arranque de motor
para suministro de energia a la instalacion durante el periodo
de tiempo programado.

» Bloqueo de arranque de motor. Se inhiben cualquier condicion
de arranque de motor durante el periodo de tiempo programado.

Arranque de motor sin carga. Se realiza el arranque de motor
sin suministro de carga en la instalacion durante el periodo de
tiempo programado. En caso de simultanearse con cualquier
condicion de arranque de motor, la centralita realizara la
activacion de contactor de grupo con el fin de proveer de
suministro de energia a la instalacion.

» Rango de fechas. Intervalo de fechas en el que la programacion del

evento tiene validez. Se programa mediante los parametros:

» Fecha de inicio. Se indica el dia, mes y afo a partir del cual el
evento de calendario tiene validez.

» Fecha de finalizacion. Se indica el dia, mes y ano a partir del
cual el evento de calendario deja de tener validez.

» Rango de tiempo del evento. Intervalo de tiempo en el cual la centralita
ejecuta la accion programada por el evento. Se programa mediante los
parametros:

« Hora de inicio. Se indica mediante hora y minuto del dia el
momento del dia en el que se comienza a ejecutar la accion
programada.
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» Duracién. Se india mediante horas y minutos el intervalo de
tiempo durante el cual se va a ejecutar la accién programada.

 Tipo de repeticion. Parametro en el que se indica el tipo de repeticion
en el que se gestiona el evento programado:

» Sin repeticion. El evento se ejecuta Unicamente en el dia
programado. Por ejemplo, el grupo arrancara con carga el 01
de julio de 2025 desde las 14:15 durante 1 hora y 30 minutos.

Seleccion de dia de la semana. Se seleccionan los dias de la
semana en los que se va a gestionar el evento programado. Por
ejemplo, el grupo arrancara con carga a partir del 01 de julio de
2025 hasta el 31 de agosto de 2025 desde las 14:15 durante
1 hora y 30 minutos los lunes, martes y viernes de todas las
semanas en el rango de fechas programado.

» Diario. El evento se ejecuta todos los dias. Por ejemplo, el
martes 01 de julio de 2025 hasta el 31 de agosto de 2025
desde las 14:15 durante 1 hora y 30 minutos en el rango de
fechas indicado.

« Semana. El evento se ejecuta todas las semanas para el dia
de la semana programado. Por ejemplo, el grupo arrancara con
carga a partir del martes 01 de julio de 2025 hasta el 31 de
agosto de 2025 desde las 14:15 durante 1 hora y 30 minutos
y a partir de ahi todos los martes en el periodo de fechas
programado.

Quincenal. El evento se ejecuta cada 2 semanas para el dia
de la semana programado. Por ejemplo, el grupo arrancara con
carga a partir el martes 01 de julio de 2025 hasta el 31 de
agosto de 2025 desde las 14:15 durante 1 hora y 30 minutos
y a partir de ahi todos los martes cada 2 semanas en el periodo
de fechas programado.

* Mensual. El evento se ejecuta cada mes para el dia de la
semana programado. Por ejemplo, el grupo arrancara con carga
a partir el 01 de julio de 2025 hasta el 31 de agosto de 2025
desde las 14:15 durante 1 hora y 30 minutos y a partir de ahi
todos los dias 1 en el periodo de fechas programado.

4.11 ESTADO POR CONJUNTO DE ENTRADAS

La centralita CE8 permite definir hasta 8 estados distintos dependientes del
valor de las entradas digitales de la centralita y el estado del motor.
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Para habilitar esta funcionalidad es necesario configurar el conjunto de
entradas digitales para cada estado (Tabla Entradas estado grupo, parametros
9 a 16) y su valor (Tabla Entradas estado grupo, parametros 17 a 24). Ademas,
es necesario configurar el estado del grupo para cada estado de conjunto de
entradas (Tabla Entradas estado grupo, parametros 25 a 32).

El estado definido combinando entradas de la centralita y el estado de grupo
puede usarse para activar cualquier funcionalidad asociada a las entradas de
la centralita (Tabla Entradas estado grupo, parametros 1 a 8).

Por ejemplo, se puede definir un estado por conjunto de entradas en la
centralita que estara activo cuando las entradas digitales 1 y 2 tengan valores
activos y no activo respectivamente mientras el motor esté en marcha. El
estado programado es equivalente a una entrada virtual de la centralita y se
puede asignar a cualquier funcionalidad como si fuera una entrada digital real
(alarmas programables, arranque de motor, bloqueo de centralita, etc).

4.12 MODO DE REGENERACION FORZADA

La centralita CE8 permite gestionar el modo de regeneracién forzada para
motores que cumplen la normativa STAGE V / TIER FINAL 4 de los fabricantes
YANMAR, SCANIA e IVECO. La centralita permite realizar tres acciones
distintas:

1. Inhibicion de regeneracién. La centralita inhibe la regeneracion del
motor al activar esta opcion. Por tanto, la ECU del motor no iniciara la
regeneracion del catalizador, aunque se cumplan las condiciones
requeridas. El indicador de inhibicion de regeneracion activa se muestra
en la parte superior de la pantalla mediante el icono <\s_?§;). La inhibicién
de la regeneracion se activa tanto desde el menu del Interfaz de usuario
(Menu - Regeneracion) como configurando una entrada programable del
Médulo de control.

2. Condiciones de seguridad para la regeneracion. La centralita indica a
la ECU del motor mediante esta opcion que el generador cumple las
condiciones de seguridad requeridas para el inicio de un proceso de
regeneracion forzada. El indicador de condiciones de seguridad para la
regeneracion activas se muestra en la parte superior de la pantalla

La condicion de seguridad en la regeneraciéon se activa desde el menu
del Interfaz de usuario (Menu - Regeneracion - Forzar) siguiendo unos
sencillos pasos de comprobaciéon antes de forzar la regeneracién. Para
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que este modo quede habilitado se debera configurar y activar una
entrada programable de habilitacion de condiciones de seguridad. Esta
entrada debe ir cableada a la confirmacién del interruptor de alimentacion
de carga. La centralita CE8 no gestiona las siguientes alarmas mientras
la opcion de condiciones de seguridad para la regeneracion se encuentre
activa:

« Maxima frecuencia de grupo severa.

« Maxima frecuencia de grupo moderada.

+ Minima frecuencia del grupo severa.

* Minima frecuencia de grupo moderada.

Sobrevelocidad.
» Subvelocidad.
» Baja potencia.

3. Regeneracion forzada. La centralita fuerza a la ECU del motor a iniciar
un proceso de regeneracion del catalizador al activar esta opcion. Para
que se permita el inicio de este proceso, la condicion de seguridad en la
regeneracion debe estar activa y la condicion de inhibicion de regeneracion
desactivada. La condicién de regeneracion se activa tanto desde el mendu
del Interfaz de usuario (Menud - Regeneracion - Forzar) al terminar de
activar las condiciones de seguridad como configurando una entrada
programable del Médulo de control como “Peticion Regeneracion
Forzada”. El indicador de proceso de regeneracion forzada activa se
muestra en la parte inferior de la pantalla junto a una barra de progreso

del estado de esta eIl

La centralita desactiva las condiciones de regeneracion forzada y seguridad en la
regeneracion y realiza un paro con enfriamiento del motor tras finalizar el proceso
de regeneracion forzada si ha sido lanzado desde el Interfaz de usuario. El
usuario debera desactivar las condiciones de regeneracion forzada y seguridad
en la regeneracion al finalizar el proceso de regeneracion si han sido activadas a
través de las entradas programables del M6dulo de control.

4.13 CONTROL DE BOMBA DE ACEITE

La centralita CE8 permite asignar la funcién de control de bomba de aceite a
cualquiera de las salidas programables (Tabla Regulaciones, parametros 39 a 50).
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El control de la bomba de aceite realiza una secuencia de 90 segundos de
activacion y 20 minutos de paro para la salida asignada tras 98,5 horas de
motor en marcha. La activacion de la bomba de aceite sélo se realiza mientras
el motor del grupo electrégeno se encuentra en marcha.

4.14 BOMBA DE UREA

La centralita CE8 permite controlar una bomba de trasiego de urea para
motores STV. Para ello debe configurarse cualquiera de las salidas
programables (Tabla Regulaciones, parametros 39 a 50) como “Activacion
bomba DEF” para activar la bomba de urea.

A continuacion, debera definirse los umbrales:

« Umbral de activacion de bomba de urea (Tabla Umbrales, parametro
25) en %. Por debajo de este umbral la bomba de urea se activa.

» Umbral de desactivacion de bomba de urea (Tabla Umbrales, parametro
24) en %. Por encima de este umbral la bomba de urea se detiene.

La funcionalidad de bomba de urea dispone de una alarma configurable que se
activara en caso de encontrarse la bomba activa, y si transcurrido un tiempo
(Tabla Alarmas, parametro 59) el nivel del depdsito de urea no se ha
incrementado en un porcentaje configurable (Tabla Umbrales, pardmetro 26) se
activa la alarma y esta detiene la bomba de urea.

La funcionalidad de la bomba de urea contempla el llenado del depésito de urea
por trasiego manual o trasiego automatico.

TRASIEGO MANUAL: El operario es el encargado de activar la bomba por medio
del menu del Interfaz de usuario (Menu - Utilidades — Bomba DEF). Al acceder a
la pantalla para la activacion de la bomba de urea se activa el positivo de
contacto para poder alimentar la ECU del motor y recibir la medida de nivel de
urea (DEF).

La bomba se desactiva cuando el nivel de urea alcanza el umbral configurado
(Tabla Umbrales, parametro 24), o bien, cuando se active la alarma por error en
el llenado del depdsito.

Otras formas de activar la bomba de trasiego de forma manual son mediante la
programacion de una entrada digital (Funcionalidad 105) o mediante la
funcionalidad de “Activacion manual de bomba DEF” del botén multifuncién
(Tabla Interfaz, parametro 4). En el caso de que haya una entrada configurada
con esta funcionalidad no se podra gestionar desde el botén multifuncion.
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TRASIEGO AUTONOMO: Para operar con este modo es necesario configurar una
entrada programable como “Activacién bomba DEF”. Con el motor encendido y la
entrada programada activa, se realiza un monitoreo constante del nivel de DEF.
Cuando el nivel desciende por debajo del umbral minimo configurado (Tabla
Umbrales, parametro 25), se activa la bomba hasta alcanzar el umbral maximo
configurado (Tabla Umbrales, parametro 24).

4.15 HABILITACION DE ARRANQUE

Algunos motores requieren que se habilite el arranque desde la ECU del motor
mediante una entrada externa (senal “Ready to Start”).

La centralita CE8 permite la posibilidad de configurar cualquier entrada
programable como “Habilitacién arranque”, de modo que cuando esta se
encuentre activa se permitira el arranque del motor.

La evaluacién de la habilitacion de arranque se realiza después del
precalentamiento del motor, de modo que, si no se encuentra activa, el motor
no completara el proceso de arranque esperandose a la habilitacion de
arranque indicado por la entrada asignada a esta funcionalidad.

4.16 GESTION DE CG DESDE TECLA MULTIFUNCION (solo interfaz de usuario CE8
para centralita AMG)

En aquellas centrales en las que se incluya un contactor de grupo manejable
desde una salida de la central, la tecla multifuncién se puede programar (Tabla
Interfaz, parametro 4, funcionalidad 1) para gestionar manualmente este
contactor desde la caratula de la central.

Al establecer esta funcionalidad a la tecla, el botén multifuncién de la caratula
permite alternar el estado del contactor, indicando en el LED correspondiente
si este esta cerrado (LED encendido) o abierto (LED apagado).
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4.17 ENCENDIDO DE IGNITION DESDE TECLA MULTIFUNCION (solo interfaz de
usuario CE8 para centralita AMG)

En las centrales CEM8 que disponen de botén multifuncién, esta se puede
programar para manejar manualmente el estado de la salida IGNITION del motor.

Al establecer esta funcionalidad a la tecla, el botén multifuncion de la caratula
permite alternar el estado de la salida IGNITION del motor, indicando en el LED
correspondiente si esta esta activa (LED encendido) o inactiva (LED apagado).

Es importante destacar que el funcionamiento de esta tecla solo se aplica si el
motor esta parado, para asi evitar problemas con el arranque y paro de este, y
si no hay ninguna entrada programada como activacién de Ignition. Por dltimo,
el LED solo muestra el estado de la salida Ignition gestionado desde la tecla,
si la salida esta encendida por otro motivo que no sea la activacion manual
desde la tecla, el LED no lo mostrara.
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5. ENTRADAS Y SALIDAS

Las entradas digitales de la centralita CE8 son todas ellas programables. Tienen
asociado un tiempo de antirrebote (Tabla Tiempos, parametros 14 a 31) que
obliga a que el valor de la entrada esté estable durante un intervalo de tiempo.
Asimismo, todas las entradas de la centralita CE8 pueden ser configuradas para
ser activas a contacto cerrado a masa o a ser inactivas a contacto cerrado a
masa (Tabla Regulaciones, parametros 2 a 18).

El estado de las entradas y salidas de la centralita CE8 puede monitorizarse
desde el menu del Interfaz de usuario (Menu - Entradas/Salidas). Desde dicha
posicion es posible seleccionar las entradas/salidas que se quieran visualizar.

5.1 ENTRADAS DIGITALES

El Médulo de control de la centralita CE8 tiene una entrada digital cuyo
funcionamiento esta preestablecido y no se puede modificar.

+ PARADA DEEMERGENCIA (EMS). Senal digital que indica a la centralita
que debe realizarse un paro inmediato del motor sin enfriamiento con
apertura del control grupo. Esta entrada desconecta por hardware la
activacién de las salidas de potencia P1 y P3 y de la salida de O3 de
control de motor. Dichas salidas deben configurarse para ejecutar las
maniobras de motor (arranque, ignition) que necesiten asegurar el de
corte para cumplir con la normativa de seguridad.

Las demas entradas digitales (entrada IN1 a IN12) y las entradas analégicas
(entrada AN1 a AN4) son configurables en su funcionalidad (Tabla Regulaciones,
parametros 19 a 34). Las funcionalidades que pueden tener asociadas son las
siguientes:

.

RESERVA DE COMBUSTIBLE. Senal digital que indica a la centralita
que se ha producido una alarma por reserva de combustible.

ALTA TEMPERATURA. Senal digital que indica a la centralita que se ha
producido una alarma por alta temperatura de motor.

BAJA PRESION DE ACEITE. Sefal digital que indica a la centralita que
se ha producido una alarma por baja presion de aceite.

NIVEL DE AGUA. Senal digital que indica a la centralita que se ha
producido una alarma por bajo nivel de agua.

CORTE PRECALENTAMIENTO. Senal digital que indica a la centralita
el paro de la operativa de arranque de precalentamiento debido a que
el motor ya ha alcanzado la temperatura requerida.

)
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HABILITACION ARRANQUE. Sefial digital que indica a la centralita que
se ha habilitado el arranque a la ECU del motor (requerido en algunos
motores).

POSITIVO DE CONTACTO. Senal digital que indica a la centralita que
debe activar la salida de positivo de contacto para alimentar la ECU
del motor.

AUMENTO VELOCIDAD. Senal digital que indica a la centralita que
se debe aumentar un tanto por cien la velocidad sobre la velocidad
nominal.

DECREMENTO VELOCIDAD. Senal digital que indica a la centralita que
se debe disminuir un tanto por cien la velocidad sobre la velocidad
nominal.

INHIBICION DE LA REGENERACION. Sefal digital que indica a la
centralita que se ha inhabilitado la regeneracion del catalizador en
motores que cumplen la normativa STAGE V/TIER FINAL 4.

PETICION DE REGENERACION FORZADA. Sefal digital que indica a
la centralita la peticién de la regeneracion del catalizador en motores
que cumplen la normativa STAGE V/TIER FINAL 4.

CONDICIONES DE SEGURIDAD PARA LA REGENERACION. Sefal
digital que indica a la centralita que se ha habilitado el permiso para
realizar la gestion correspondiente a los comandos de inhibicién de
regeneracion y peticion de regeneracion.

ARRANQUE EXTERNO. Senal digital que indica a la centralita que se
esta forzando el arranque del grupo cuando no esté activa ninguna
condicion de inhabilitacion de arranque (modo LOCK de centralita,
entrada inhabilitaciéon de arranque, inhibiciéon de arranque programado
por calendario). Esta funcién sélo se gestiona cuando la centralita se
encuentra en modo AUTO. Existe un tiempo de retardo configurable
(Tabla Tiempos, parametro 8) para el arranque y paro de motor.

INHABILITACION DE ARRANQUE. Sefial digital que indica a la centralita
la inhabilitacion del arranque de grupo que impide el arranque de
motor ante cualquier condiciéon de arranque excepto marcha forzada
configurada como prioridad alta. Esta funcion sélo se gestiona en
cuando la centralita se encuentra en modo AUTO.

SENAL DE AVISO DE TARIFICACION (EJP1). Sefial digital que indica
a la centralita el arranque del grupo por tarificacion transcurrido un
tiempo programado (Tabla Tiempos, parametro 10). La finalizacion de
tarificacion finaliza cuando se desactiva la senal, produciéndose la
parada con enfriamiento del motor. Esta senal realiza el arranque de
motor sin suministro de energia a la instalacion. Esta funcion sélo se
gestiona cuando la centralita se encuentra en modo AUTO.
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SENAL DE CAMBIO DE TARIFICACION (EJP2). Sefal digital que indica
a la centralita la sefnal de suministro de energia a la instalacién por
tarificacion siempre mediante la activacion del contactor de grupo.
Esta funcién sélo se gestiona cuando la centralita se encuentra en
modo AUTO.

HABILITACION ACTIVACION BOMBA DEF. Sefial digital que indica a la
centralita la habilitacion para poder ejecutar la operativa automatica
de la bomba de urea.

HABILITACION ACTIVACION BOMBA TRASIEGO. Sefial digital que
indica a la centralita la habilitacién para poder ejecutar la operativa
automatica de bomba de trasiego.

HABILITACION ACTIVACION BOMBA ACEITE. Sefial digital que
indica a la centralita la habilitacién para poder ejecutar la operativa
automatica de la bomba de aceite.

ACTIVACION MANUAL DE BOMBA DEF. Activa la bomba DEF si esta
esta en modo manual y por debajo del umbral maximo de DEF.

PRIORIDAD DE GRUPO EN RESERVA. Senal digital que indica a la
centralita que este grupo electrégeno tiene prioridad de arranque en
la funcionalidad de grupo en reserva.

ACTIVACION MODO AUTO. Sefal digital que indica a la centralita la
activacion del modo AUTO.

ACTIVACION MODO MAN. Sefal digital que indica a la centralita la
activacion del modo MAN.

ACTIVACION TEST. Esta funcién se gestiona en modo AUTO de la central
con la opcién magnetotérmico motorizado. La entrada configurada
como test permite realizar un chequeo del grupo sin activacion de
la carga. Para centralitas AMF la activacion de esta entrada en modo
MAN indica a la centralita la activacion del modo TEST.

ACTIVACION BLOQUEO. Sefal digital que indica a la centralita la
activacion del modo LOCK.

MARCHA FORZADA. Senal digital que indica a la centralita que se
debe cumplir la normativa antiincendios segun la cual no se debe
parar el funcionamiento del grupo electrégeno bajo ninguna condicion,
excepto por sobrevelocidad o parada de emergencia (ya sea alarma,
entrada externa de inhabilitacion de arranque o bloqueo programado).
Esta funcion sé6lo se gestiona cuando la centralita se encuentra en
modo AUTO.
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Existen 3 modos de funcionamiento de marcha forzada:

« Marcha forzada no habilitada: No se gestiona el proceso de
marcha forzada a pesar de tener una entrada programable
asociada.

» Arranque por caida de red: Ante la activacién de la entrada,
se espera a que se produzca el arranque por alguna condicién
programada (alarmas de sefal de red, fallo contactor de red,
arranque externo...) para realizar el arranque de grupo. Para
realizar el paro del grupo no basta con que desaparezca la
condicion de arranque, sino que se debe desactivar la entrada
asociada.

» Arranque por marcha forzada: Ante la activacion de la entrada,
se produce el arranque inmediato del grupo sin esperarse a
que se produzca ninguna otra condicion de arranque. Para
realizar el paro del grupo, es necesario pasar a modo MAN
de funcionamiento y realizar desde dicho modo un paro de la
centralita por teclado presionando el pulsador de stop.

RESET ALARMAS. Senal digital que indica a la centralita que debe
resetear las alarmas no activas pendiente de notificacion.

JUEGO DE PARAMETROS 1. Sefial digital que indica a la centralita la
seleccion de juego 1 de parametros de configuracion.

JUEGO DE PARAMETROS 2. Sefial digital que indica a la centralita la
seleccion de juego 2 de parametros de configuracion.

MODO CENTRALITA AUTOMATICA (CES8). Sefal digital que indica el
modo AMF de funcionamiento AMF de generador a la centralita.
BLOQUEO DE PROGRAMACION. Sepal digital que indica a la centralita
que se ha bloqueado la programacion de parametros de configuracion.
No se puede programar ningun parametro de la centralita mientras el
modo bloqueo de programacion se encuentre activo.

BLOQUEO DE PANTALLA. Senal digital que impide la navegacion por
las pantallas del Interfaz de usuario mientras se encuentre activa.
MODO OSCURO. Senal digital que indica a la centralita que apague la
retroiluminacion de la pantalla para evitar el brillo de la pantalla.
HABILITACION LOCALIZACION (IOT). Sefial digital que indica a
la centralita que se debe habilitar el posicionamiento del grupo
electrégeno.

PROGRAMACION LOCALIZACION. Sefal digital que indica a la
centralita que se debe fijar la localizacion actual del grupo electrégeno
para su uso en la funcionalidad de antirrobo.
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+ INHABILITACION CONTACTOR DE RED (sélo centralita CEA8). Sefial
digital que indica a la centralita la inhabilitaciéon de la activacion del
contactor de red. Esta funcién sélo se gestiona cuando la centralita se
encuentra en modo AUTO.

INHABILITACION CONTACTOR DE GRUPO. Sefial digital que indica a
la centralita la inhabilitacién de la activacion del contactor de grupo.
Esta funcidén sélo se gestiona cuando la centralita se encuentra en
modo AUTO.

CONFIRMACION ACTIVACION CONTACTOR DE RED. Sefial digital
que indica a la centralita la verificacion de la correcta activacion del
contactor de red. La centralita espera a la verificacion del estado de
contactor de red cerrado en la entrada digital programada durante
un tiempo maximo configurable (Tabla Tiempos, parametro 41) tras
la activacién del contactor. Si superado dicho tiempo la centralita no
tiene confirmacion del estado del contactor de red y no esta activa la
alarma de caida de red, se genera una alarma de contactor de red. Si
la centralita se encuentra en funcionamiento en modo AUTO, la alarma
de confirmacion de contactor de red es una condicién de arranque de
motor con activacion de contactor de grupo para el abastecimiento de
energia a la instalacion.

CONFIRMACION ACTIVACION CONTACTOR DE GRUPO. Sefial digital
que indica a la centralita la verificacion de la correcta activacion del
contactor de grupo. Ante la activacion del contactor de grupo, se abre un
intervalo de espera (Tabla Tiempos, parametro 40) para la verificacion
de la activacion del contactor a través de la entrada programada. Si
superado dicho tiempo no se tiene confirmacion, se genera una alarma
de contactor de grupo. Si la centralita se encuentra en funcionamiento
en modo AUTO, se produce una parada con enfriamiento de motor y
la activacion del contactor de red si ésta se encuentra dentro de los
parametros validos de funcionamiento.

PETICION ACTIVACION CONTACTOR DE RED (sélo centralita CEAS).
Senal digital que indica a la centralita la peticion para la activacion
del contactor de red. La centralita realizara el cierre del contactor
siempre que la tension de red esté dentro de los umbrales definidos
de funcionamiento correcto. Esta funcion sélo se gestiona cuando la
centralita se encuentra en modo MAN.

PETICION ACTIVACION CONTACTOR DE GRUPO. Sefial digital que
indica a la centralita la peticion para la activacion del contactor de
grupo. La centralita realizara el cierre del contactor siempre que la
tension de generador esté dentro de los umbrales definidos de
funcionamiento correcto. Esta funcién sélo se gestiona cuando la
centralita se encuentra en modo MAN.

.
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+ ALARMAS PROGRAMABLES. La centralita CE8 dispone de 64
alarmas programables que pueden ser asociadas a cualquiera de las
entradas programables disponibles para proporcionar a la centralita
de alarmas adicionales cuyo funcionamiento es configurable. Estas
alarmas pueden ser programables tanto en modo de actuacién como
en el texto que muestran al activarse en el Interfaz de usuario.

5.2 ENTRADAS ANALOGICAS

La centralita CE8 posee 5 entradas analdgicas y una de conteo de pulsos para
medir los valores de funcionamiento del motor. Dichas entradas analégicas
permiten caracterizar el funcionamiento del motor para visualizar su estado y
producir alarmas en caso necesario. Por defecto, las alarmas producidas por las
entradas analégicas no efectian la parada de la centralita (avisos de motor),
aunque pueden ser configuradas para efectuar dicho paro con o sin enfriamiento.

La centralita CE8 realiza una comprobaciéon continua de la presencia de los
sensores analégicos instalados, mostrandose en la pantalla del Interfaz de usuario
el valor de las lecturas realizadas.

Entrada de pick-up (PCK1, PCK2)

La entrada de pick-up del médulo de control mide la velocidad de giro del
motor en revoluciones por minuto (rpm). Para realizar el calculo de la
velocidad de giro es necesario introducir el ndmero de dientes de la
corona del volante motor (Tabla Umbrales, parametro 8).

En caso de introducir el valor cero en el parametro de nimero de dientes
de la corona, la centralita es configurada para no tener sensor de pick-up
y realizar el célculo de la velocidad de motor a partir de la frecuencia de
la sefnal eléctrica AC generada por el grupo segtn la relacion 50 Hz/1500
rom o 50 Hz/3000 rpm, 60 Hz/1800 rpm o 60 Hz/3600 rpm (Tabla
Regulaciones, parametro 59).

La centralita CE8 puede configurarse para producir una alarma tanto de
sobrevelocidad (Tabla Alarmas, parametros 118 a 120) como de
subvelocidad (Tabla Alarmas, parametros 121 a 123) dependiendo de la
velocidad mecanica proporcionada por el pick-up.
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Entrada de tension de alternador (D+)

La entrada analdgica de tension de alternador permite supervisar el valor
de la tension generada por el alternador de carga de bateria. Dicha
entrada se utiliza para el diagndstico de un posible mal funcionamiento
del alternador mediante la deteccion de un bajo nivel de tension durante
la marcha del motor. Ante dicha condicion, se genera una alarma de
alternador de bateria (Tabla Alarmas, parametros 34 a 36).

Asimismo, dicha tensién puede ser programada para la deteccion de
condiciéon de arranque del grupo (Tabla Regulaciones, parametro 53)
mediante un umbral de tensién de alternador para motor arrancado (Tabla
Umbrales, pardmetro 6) siempre que no esté configurado en modo
dinamo (Tabla Regulaciones, parametro 88).

Entradas analogicas (AN1, AN2, AN3, AN4)

Las 4 entradas analégicas que incorpora la centralita CE8 permiten la
configuraciéon de la curva de respuesta del sensor conectado y la
programacion de la variable de motor que gestiona. Las posibles
configuraciones que se puede aplicar a cada entrada son las siguientes:

» Entrada analdgica resistiva (0 Q - 10 KQ).

+ Entrada analégica de corriente (O mA — 45 mA).

« Entrada analdgica de tension (O V- 10 V).

+ Entrada digijtal.

Entradas analégicas externas

La centralita CE8 permite anadir 16 entradas analégicas de temperatura
a sensor PT100 mediante la expansion de hasta 4 dispositivos CCPT100.
A cada una de estas 4 entradas analégicas de temperatura con sensor
PT100 se le puede asociar 2 alarmas de temperatura maxima.

La centralita CE8 permite afadir 16 entradas analégicas de tipo
configurable (tensién O a 10 V, corriente 4 a 20 mA o resistiva) a través
de la expansion CCPT100. A cada una de estas 16 entradas analégicas
configurables se le puede asociar una curva de respuesta configurable.
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Los sensores de motor con funcionalidad predefinida que se pueden asociar a
cualquiera de estas entradas analégicas son:

Nivel de combustible

La entrada analdgica de nivel de combustible indica la cantidad de
combustible que queda en el depdsito. Mediante la programacion de un
umbral se puede fijar un limite de nivel de combustible (Tabla Umbrales,
parametro 48) para provocar una alarma de motor (Tabla Alarmas,
parametros 142 a 144) cuando se detecte un nivel inferior a dicho limite.

Cuando se programa alguna de las entradas de relé para realizar la
gestion de la bomba de trasiego, la deteccion de un nivel de combustible
por debajo de un limite inferior (Tabla Umbrales, parametro 16) provoca el
arranque de la bomba de trasiego para llenar de combustible el depdsito.
La desactivacion de la bomba de trasiego se produce cuando se detecta
un nivel de combustible superior a un umbral programable (Tabla
Umbrales, parametro 17). En modo de funcionamiento manual de la
bomba de trasiego, dicho umbral superior condena la activacién de la
bomba de trasiego mediante pulsacion por parte del usuario.

Esta lectura de nivel de combustible del generador permite la gestion de
la alarma por robo de combustible.

Presion de aceite

La entrada analdgica de presion de aceite permite supervisar el valor de
la presion de aceite del motor. La centralita permite la conexion de
sensores de tipo VDO a dicha entrada analdgica. Mediante la
programacion de un umbral se puede fijar un Iimite de presion de aceite
moderado (Tabla Umbrales, parametro 49) y un limite de presion de
aceite severo (Tabla Umbrales, parametro 50) para provocar una alarma
de motor (Tabla Alarmas, parametros 28 a 30) cuando se detecte una
presién por debajo de dichos limites.

Temperatura de motor

La entrada analdgica de temperatura de motor permite supervisar el valor
de la temperatura del agua del motor. La centralita permite la conexion
de sensores de tipo VDO a dicha entrada analdgica. Mediante la
programacion de un umbral se puede fijar un limite maximo de
temperatura de motor moderado (Tabla Umbrales, parametro 51) y un
limite maximo de temperatura de motor severo (Tabla Umbrales,
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parametro 52) para provocar una alarma de motor (Tabla Alarmas,
parametros 130 a 136) cuando se detecte una temperatura por debajo
de dicho limite.

La centralita permite la programacion de un umbral de temperatura (Tabla
Umbrales, parametro 15) del sensor de refrigerante que interrumpe el
proceso de precalentamiento durante el proceso de arranque de motor.

Temperatura de aceite

La entrada analdgica de temperatura de aceite permite supervisar la
temperatura del aceite del motor. La centralita permite la conexion de
sensores de tipo VDO a dicha entrada analdgica. La centralita no gestiona
alarmas predefinidas asociadas a la temperatura de aceite de motor,
siendo necesario utilizar cualquiera de las alarmas programables
disponibles para implementar esta funcionalidad.

Ajuste de velocidad de motor (J1939)

La entrada analdgica para ajuste control de velocidad de motor permite
regular la velocidad del motor hasta £50 rpm sobre la velocidad nominal
segun la curva de equivalencias programada a dicha entrada. Para ello se
debe utilizar un motor electrénico con comunicacion J1939 y habilitar la
habilitar la opcién mediante la configuracion de la centralita (Tabla J1939,
parametro 5, valor 3).

Resistencia de caldeo

La entrada analdgica de resistencia de caldeo permite regular la
activacion de esta resistencia mediante la conversion a medida de
temperatura que se asocia a la activacion de una salida programable de
la centralita.

Cuando se programa alguna de las salidas de la centralita para realizar la
gestion de caldeo, la deteccion de una temperatura por debajo de un
limite inferior (Tabla Umbrales, parametro 18) provoca la activacion de la
resistencia de caldeo para aumentar la temperatura. La desactivacién de
la resistencia de caldeo se produce cuando se detecta un nivel de
temperatura superior a un umbral programable (Tabla Umbrales,
parametro 19).

ENTRADAS Y SALIDAS | PAG. 26



Nivel de combustible externo

La entrada analdgica asociada a la lectura de nivel de un depésito de
combustible externo indica la cantidad de combustible que queda en el
depodsito de combustible externo.

Esta lectura de nivel de combustible del depdsito externo permite la
gestion de la alarma por robo de combustible.

5.3 SALIDAS DIGITALES

La centralita CE8 tiene 15 salidas de propdsito configurable:
+ 8 salidas de transistor.
4 salidas de relé.
» 3 salidas de potencia.

El funcionamiento de estas salidas esta preestablecido con una configuracion
inicial de valores de fabrica, aunque todas ellas pueden ser modificadas
mediante la configuracion de la centralita.

Las funcionalidades que se pueden asociar a dichas salidas son las siguientes:

Precalentamiento del motor

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a la salida de potencia
P2 que no esta condenada por la entrada de seta de emergencia de la
centralita.

La salida de precalentamiento regula el proceso de calentamiento de las
bujias del motor durante el proceso de puesta en marcha. El tiempo de
activacion de la salida de precalentamiento es configurable (Tabla
Tiempos, parametro 3). La salida de precalentamiento puede ser también
usada para controlar la parada por excitacion de motores que utilicen
este tipo de parada o para activacion de rampa de suministro de GAS
(Tabla Regulaciones, parametro 51).

Arranque de motor

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a la salida de potencia
P1 que esta condenada mediante hardware por la entrada de seta de
emergencia de la centralita.
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La salida de arranque de motor activa el motor de arranque durante el
proceso de puesta en marcha. La activacion del arranque del motor
permanece activa hasta que se detecte alguna condicion de arranque
programada (Tabla Regulaciones, parametros 52 a 55) durante un tiempo
maximo programable (Tabla Tiempos, parametro 4).

Encendido de motor

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a la salida de potencia
P3 o0 a la salida de transistor O1 que esta condenada mediante hardware
por la entrada de seta de emergencia de la centralita.

La salida de encendido de motor controla el encendido/apagado del
motor. Esta salida se activa 500 ms después de que se desactive la
salida de precalentamiento y se desactiva cuando se comanda el
paro del motor. Dicha salida se utiliza para habilitar los sensores del
motor, recayendo en la salida de precalentamiento la operativa de
parada de motor.

La centralita CE8 activa la salida “Encendido de motor” durante el tiempo
que el usuario permanece dentro del menu de visualizaciéon de MOTOR.

Modo PULL

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a una salida de
potencia P3 que esta condenada mediante hardware por la entrada de
seta de emergencia de la centralita.

Esta salida se activa durante un tiempo fijo de 1 segundo durante el
proceso de arranque del motor. Suele venir asociada a una salida HOLD
conectada a la salida de encendido (IGNITION) de motor.

Parada de motor

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a la salida de potencia
P2 que no esta condenada mediante hardware por la entrada de seta de
emergencia de la centralita.

Esta salida se activa durante un intervalo de tiempo programable (Tabla
Tiempos, parametro 11) cuando la centralita comanda el paro del motor.
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Excitacion alternador

La salida D+ de la centralita CE8 se encarga de excitar el alternador de
carga de bateria durante el proceso de arranque. Dicha salida puede ser
configurada (Tabla Regulaciones, parametro 88) para proporcionar un
pulso de arranque (modo alternador) de un intervalo de tiempo programable
(Tabla Tiempos, parametro 7) o para mantener continuamente excitado el
alternador (modo dinamo).

Arranque motor auxiliar

Se recomienda utilizar esta funcionalidad asociada a la salida de
transistor 01 que esta condenada mediante hardware por la entrada de
seta de emergencia de la centralita.

La salida de arranque auxiliar de motor activa el motor de arranque
durante el proceso de puesta en marcha alternandose con la salida de
motor de arranque principal de la centralita. La activacion del arranque
del motor permanece activa hasta que se detecte alguna condicién de
arranque programada (Tabla Regulaciones, parametros 52 a 55) durante
un tiempo maximo programable (Tabla Tiempos, parametro 4).

Cierre contactor de grupo

La salida de contactor de grupo de la centralita CE8 es una salida que se
encarga de gestionar el cierre del contactor de grupo cuando se den las
condiciones de estabilidad en la seial de tensién del generador. La
actuacion de la centralita para realizar el cierre contactor se puede
configurar para ser mantenida o por activa durante un intervalo de tiempo
(Tabla Tiempos, parametro 4).

Cierre contactor de red (centralita CEAS8)

La salida de contactor de grupo de la centralita CE8 es una salida que se
encarga de gestionar el cierre del contactor de red cuando se den las
condiciones de estabilidad en la senal de tensién de la red.

Apertura contactor de grupo

La salida de contactor de grupo de la centralita CE8 es una salida que se
encarga de gestionar la apertura del contactor de grupo. La actuacién de
la centralita para realizar la apertura del contactor se puede configurar
para ser mantenida o por activa durante un intervalo de tiempo (Tabla
Tiempos, parametro 4).
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Apertura contactor de red

La salida de contactor de red de la centralita CE8 es una salida que se
encarga de gestionar la apertura del contactor de red. La actuacion de la
centralita para realizar la apertura del contactor se puede configurar para
ser mantenida o por activa durante un intervalo de tiempo (Tabla Tiempos,
parametro 4).

Bomba de trasiego

La salida de bomba de trasiego de la centralita CE8 es una salida que
gestiona la funcién de recarga del depdsito de combustible mediante la
activacion de una bomba de trasiego.

La salida gestiona una bomba de combustible que se activa segun el
nivel de combustible para la activacion y la desactivacion en el depdsito
programados en la centralita.

Bomba de urea

La salida de bomba de urea de la centralita CE8 es una salida que permite
la recarga de urea en el motor desde un depésito externo mediante la
activacion de una bomba de trasiego.

La salida gestiona una bomba de urea que se activa segun el nivel de
combustible para la activacion y la desactivacion en el depdsito
programados en la centralita.

Bomba de aceite

La salida de bomba de urea de la centralita CE8 es una salida que
permite la recarga de aceite en el motor desde un depdsito externo
mediante la activacion de una bomba de trasiego.

La salida gestiona una bomba de urea que se activa segln el nivel de
combustible para la activacion y la desactivaciéon en el depdésito
programados en la centralita.

Resistencia de caldeo

Esta funcionalidad permite la activacion de un calefactor cuando la
temperatura de motor sea inferior a un umbral programable.

La salida configurada como resistencia de caldeo se activa cuando la
temperatura medida de refrigerante de motor es menor que un umbral
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programable (Tabla Umbrales, parametro 18). La salida permanecera
activa hasta que la temperatura medida de refrigerante de motor sea
superior a un umbra programable (Tabla Umbrales, pardmetro 19).

Carga ficticia

Esta funcionalidad permite la activacion de un banco de carga ajeno a la
carga de la instalacion, para evitar el funcionamiento del grupo
electrégeno en condiciones de baja carga, con el fin de no tener un
excesivo consumo de aceite en el motor y trabaje con una carga 6ptima.

La salida configurada como carga ficticia se activa cuando se detecta un
consumo de potencia de grupo inferior a un umbral programado (Tabla
Umbrales, parametro 20) durante un tiempo programado (Tabla Tiempos,
parametro 32). Se desactiva cuando el consumo de potencia de grupo
detectado sea superior a un umbral programado (Tabla Umbrales,
parametro 21) durante un tiempo programado (Tabla Tiempos, parametro
32). Como condicién de habilitacion de salida de carga ficticia, el grupo
electrégeno debe tener el contactor de grupo activo y el motor encontrarse
en estado estabilizado.

NOTA

Para los motores con sistema de regeneracion (STV) esta funcionalidad
no se activara durante el proceso de regeneracion forzada.

Control de humos

Esta funcionalidad se encarga de supervisar el proceso de arranque de
motor con control de humos. Esta salida se activara durante el proceso
de arranque y permanecera activa durante un tiempo programable (Tabla
Tiempos, parametro 38) después de la condicién de motor arrancado.

Grupo en reserva

Esta funcionalidad permite la centralita active una salida para notificar
que el generador es prioritario en la funcionalidad de grupo en reserva.

Demanda de carga (so6lo centralita CEA8)

Esta funcionalidad la centralita active una salida cuando la condicion de
arranque de generador es por demanda de carga por consumo de red.
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Alarma activa

La centralita notifica distintos estados del generador mediante la salida
configurada como alarma activa. Esta salida se activa simultaneamente
al parpadeo del led de alarma y el zumbador del Interfaz de usuario de la
centralita CE8. Dicha salida monitoriza los siguientes estados de la
centralita:

- Arranque externo de la centralita. Como medida de senalizacion de
arranque de grupo comandado a través de una entrada programable
asociada a “arranque externo”, la salida se activa durante 5
segundos antes de arrancar el motor. La activacion de la salida de
alarma por arranque externo se puede inhibir mediante configuracion
(Tabla Regulaciones, parametro 95).

- Errores de la centralita. Ante un error activo o pendiente de
notificacion por parte del usuario, la salida de alarma de la centralita
se activa durante un tiempo maximo programable (Tabla Tiempos,
parametro 13). Los errores que activan dicha salida son tantos las
alarmas que provocan la parada del motor como los avisos que no
provocan la parada de motor. Dependiendo de la programacion de la
salida de alarma (Tabla Regulaciones, parametros 94 a 97):

+Para la salida alarma programada como senal acuistica:

» Activacion continua de la salida (valor O en Tabla
Tiempos, parametro 13): Se desactiva la salida de
alarma siempre que no exista ningln error o aviso
activo.

« Activaciéon temporizada (valor en segundos en Tabla
Tiempos, parametro 13): Se desactiva la salida de
alarma cuando se pulsa RESET o superado el tiempo
de activacién de la salida.

-Para la salida alarma programada como seializacion de
error: Ante una pulsacion de RESET se desactiva el zumbador
del Interfaz de usuario, pero se mantiene la activacion de
la salida de alarma mientras permanezca alguna alarma de
grupo activa o pendiente de notificacion.

Alarma moderada activa

Esta funcionalidad permite la centralita active una salida para notificar
que existe una alarma de nivel moderado activa o pendiente de
notificacion.
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Alarma severa activa

Esta funcionalidad permite la centralita active una salida para notificar
que existe una alarma de nivel severo activa o pendiente de notificacion.

Proteccion electrénica

La salida de proteccion electrénica se activa cuando se detecta cualquier
alarma que provoca la parada del motor. La salida permanece activa
hasta que todas las alarmas que provocan parada de motor desaparecen
y son notificadas.

MODO MAN/ AUTO/ TEST/ BLOQUEO ACTIVO

Estas funcionalidades permiten senalizar el actual modo de
funcionamiento de la centralita mediante la activaciéon de una salida. La
salida se configura para indicar el actual modo MAN/AUTO/TEST/LOCK
de funcionamiento de la centralita.

WDT

Esta funcionalidad permite el estado de funcionamiento senalizar de la
centralita. La salida permanece activa si se verifica el correcto
funcionamiento del sistema de control del grupo electrégeno.

Deteccion centralita

Esta funcionalidad permite senalizar el estado de funcionamiento correcto
de la centralita. La salida conmuta su estado cada 500 ms si se verifica
el correcto funcionamiento del sistema de control del grupo electrégeno.

Juego de parametro 1y 2

Esta funcionalidad permite senalizar el juego de parametros auxiliar
activo mediante la activacion de una salida de la centralita.

Estado generador correcto

Esta funcionalidad permite que el grupo electrégeno estd en marcha y
generando una correcta sefal eléctrica dentro de los rangos de
funcionamiento programados.
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Red presente (so6lo centralita CEAS8)

Esta funcionalidad permite monitorizar el estado de la red. La salida
permanece activa una vez se detecta la presencia de red dentro de las
condiciones de funcionamiento correcto programadas.

ATS red presente 1 a 8 (sdlo centralita CEMS8)

Esta funcionalidad permite monitorizar el estado de la red. La salida
permanece activa cuando la centralita CEC8 con funcionalidad ATS
detecta la presencia de red dentro de las condiciones de funcionamiento
correcto programadas.

Motor arrancado

La salida de motor arrancado de la centralita CE8 se activa desde que se
detecta cualquier condicion de motor arrancado y permanece activa
mientras el motor se encuentre en marcha. La salida de motor arrancado
se desactiva en cuanto comienza el proceso de parada de motor. Dicho
proceso incluye el intervalo de enfriamiento del motor (Tabla Tiempos,
parametro 9) durante el proceso de parada.

Motor estabilizado

Esta funcionalidad es utilizada para senalizar el estado del motor. La
salida permanece activa una vez se detectan las condiciones de motor
en marcha tras el arranque y se ha superado el tiempo de estabilizacion
de la senal eléctrica (Tabla Tiempos, parametro 6).

NOTA

La activacion del contactor de grupo se realiza en un tiempo programable
después de la deteccion de motor arrancado (Tabla Tiempos, parametro
40), pudiéndose desfasar la activacion de ambas salidas.

Motor estabilizado con carga

Esta funcionalidad es utilizada para monitorizar el estado del generador.
La salida permanece activa una vez se detectan las condiciones de motor
en marcha tras el arranque y se ha superado el tiempo de activacion de
contactor de grupo para suministrar carga a la instalacién (Tabla Tiempos,
parametro 5).
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Entradas digitales/ Externas/ Estado grupo/ PLC

Cualquiera de estas entradas internas, externas o Vvirtuales (por
combinacion de estado de entradas o PLC) se puede asociar a una de las
salidas disponibles en la centralita CE8. La salida se activa cuando se
detecta la activacion de la entrada asociada.

Alarmas de grupo y alarmas programables

Cualquiera de estas alarmas se puede asociar a una de las salidas
disponibles en la centralita CE8. La salida se activa cuando se detecte
activa la alarma asociada o ésta no haya sido notificada por el usuario.
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6. ALARMAS DE LA CENTRALITA

La centralita CE8 posee un listado de alarmas cuyo funcionamiento puede ser
configurado para realizar acciones o para ser visualizadas por el interfaz de
usuario. Distingue entre errores que provocan la parada del motor (alarmas) y
errores que no provocan la parada del motor (avisos).

Ante la deteccion de una alarma o un aviso, la centralita produce un aviso sonoro
al tiempo que se activa la salida de alarma (si ésta se encuentra programada
con esta funcionalidad) y parpadea el led de alarma y la pantalla del Interfaz de
usuario; este estado permanecera mientras contintde la condicién de error
durante un tiempo maximo configurable (Tabla Tiempos, parametro 13).

Ante alarmas o avisos activos o pendientes de notificacion, el led de alarma
permanece encendido fijo. Desde el apartado de alarmas del menu del Interfaz
de usuario el usuario puede visualizar el listado de alarmas y avisos activos y
pendientes de notificacion. Al pulsar el botén de RESET sobre la alarma deseada,
se notifica dicha alarma.

El listado de alarmas y avisos activos o pendientes de notificacion presenta el
siguiente formato:

LISTADD ALARMAS (02 LISTADO OTCs
ALTERHADOR BATERIAS Finy
iy

NOTA

Las alarmas que provocan parada de motor no son autorreseteables, debiendo
ser notificadas y reseteadas para que el motor pueda volver a funcionar,
siempre que la alarma no permanezca activa.

En configuracion por defecto, las alarmas producidas por las entradas analédgicas
no efectdan la parada del motor, solo aviso en la programacion. Necesitan ser
reseteadas para desaparecer del display, siempre que el aviso ho permanezca
activo, a excepcion del nivel de combustible que es autorreseteable.
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EJEMPLO OPERATIVA EN LAS ALARMAS

Ante la deteccién de una alarma/aviso, la central produce un aviso sonoro al
tiempo que parpadea el led de alarma @ parpadea la iluminacioén de la pantalla,
nos muestra la alarma activa en el interfaz de usuario y se activa la salida digital
configurada como "Alarma activa”. En caso de una alarma, se parara el motor.
En caso de un aviso, no se parara el motor.

M ALARMAS | FARADA DE EMERGEMCIA

PARADA DE
EMERGENCIA

Pulsando el boton OK, se detiene el parpadeo de la iluminacién y el aviso sonoro.
El led de alarma permanece parpadeando mientras la alarma contintie activa.
Una vez se dé solucién a la alarma, se habilitara el botén de RESET para poder
resetear la alama y poner de nuevo en marcha el motor.

El botén multifuncién de la caratula de la CEM8 puede ser programado con las
funcionalidades de “Reset de alarmas” o “Silenciar alarmas” (Funcionalidades 2
y 3 respectivamente). En el caso de “Reset de alarmas”, este permite notificar
todas las alarmas y DTCs que no se encuentren activos en el momento con una
Unica pulsacion. En esta funcionalided el LED se encendera si hay alguna alarma
o DTC que se puede notificar. Por otro lado, en el caso de “Silenciar alarmas”, el
botén multifuncién servira para silenciar el sonido de alarma desde cualquier
pantalla, sin necesidad de pulsar OK MUTE.

NOTA

En caso de un aviso autorreseteable el funcionamiento sera idéntico en la
activacion del aviso. La tnica diferencia es que el usuario no debe resetear el
aviso de forma manual. Se resetea de forma automatica siempre que se
restablezcan las condiciones normales de funcionamiento. Esta enfocado a
las alarmas relacionadas con el nivel de combustible en programacion por
defecto y a las alarmas correspondientes a los umbrales de red (sélo para
centralita CEAS).
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6.1 LISTADO DE ALARMAS

El listado de alarmas y avisos activos puede agruparse de la siguiente manera
(seglin PROGRAMACION POR DEFECTO DEL FABRICANTE).

6.1.1. ALARMAS DE CENTRALITA

e TN = S

Tensién de controlador Aviso No para motor
Identificador Aviso No para motor
Comunicacion CEC8 Aviso No para motor
Comunicaciéon médulo 10T Aviso No para motor
Pérdida senal GPS Aviso No para motor
Posicién grupo Aviso No para motor
Impacto grupo Aviso No para motor
Modo AUTO Aviso No para motor

6.1.2. ALARMAS DE MOTOR

Parada inmediata de motor sin

Alta temperatura de agua Alarma o
enfriamiento
. . . Parada inmediata de motor sin
Baja presion de aceite Alarma o
enfriamiento
Parada de emergencia Alarma Parada inmediata de motor sin

enfriamiento

Fallo de alternador de carga de bateria

(con motor en marcha) Aviso No para motor
Fallo de arranque
— Parada inmediata de motor sin
Bajo nivel de agua Alarma o
enfriamiento

Reserva de combustible Aviso No para motor

Comunicacion motor (J1939) Aviso No para motor

Agua en combustible Aviso No para motor

Nivel de urea moderado Aviso No para motor
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Nivel de urea severo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Bomba de urea Aviso No para motor

Robo de combustible depésito interno Alarma Parada grupo con enfriamiento
Robo de combustible depdsito externo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Filtro de combustible preobstruido Aviso No para motor

Filtro de combustible obstruido Alarma Parada grupo con enfriamiento
Baja tension de bateria auxiliar Aviso No para motor

Reinicio durante arranque motor Aviso No para motor

Lampara mal funcionamiento (ECU) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Lampara de proteccién (ECU) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Lampara amarilla (ECU) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Lampara roja (ECU) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Contador de alquiler Aviso No para motor

Contador de mantenimiento Aviso No para motor

Sensor canal AN1 no conectado Aviso No para motor

Sensor canal AN2 no conectado Aviso No para motor

Sensor canal AN3 no conectado Aviso No para motor

Sensor canal AN4 no conectado Aviso No para motor

Baja tension de bateria Aviso No para motor

Alta tension de bateria Aviso No para motor

Baja tension bateria arranque Aviso No para motor

Sobrevelocidad Alarma zi;i:ﬁnggxidiata de motor sin
Subvelocidad Alarma :i:gi]:g:};diata de motor sin
Parada inesperada -

Fallo de parada -

Alta temperatura de agua por sensor (moderado) Aviso No para motor

Alta temperatura de agua por sensor (severo) Aviso No para motor

Baja presion de aceite por sensor (moderado) Aviso No para motor
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Baja presion de aceite por sensor (severo) Aviso No para motor
Bajo nivel de combustible por sensor Aviso No para motor
Baja temperatura de motor Aviso No para motor

6.1.3. ALARMAS DE GENERADOR

Maxima tension de grupo (moderado) Aviso No para motor

Maxima tension de grupo (severo) Alarma z;x;:gmﬁdiata grupo sin
Minima tensién de grupo (moderado) Aviso No para motor

Minima tension de grupo (severo) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Asimetria de tension de grupo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Secuencia incorrecta de fases de grupo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Caida sefal grupo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Méxima corriente (severo) Alarma Parada grupo sin enfriamiento
Méxima corriente (moderado) Aviso No para motor

IDMT Aviso No para motor

Cortocircuito Alarma Parada grupo con enfriamiento
Asimetria en corriente Aviso No para motor

Méxima potencia de grupo (severo) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Méxima potencia de grupo (moderado) Aviso No para motor

Minima potencia de grupo Alarma Parada grupo con enfriamiento
Potencia inversa Alarma Parada grupo con enfriamiento
Maéxima frecuencia de grupo (severo) Alarma :2;ﬁg$:2nmt(e)diata grupo sin
Maxima frecuencia de grupo (moderado) Aviso No para motor

Minima frecuencia de grupo (severo) Alarma Parada grupo con enfriamiento
Minima frecuencia de grupo (moderado) Aviso No para motor

Contactor de grupo Alarma Parada grupo con enfriamiento
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6.1.4. ALARMAS DE RED

N T L

Se verifica y si hay error se

Méxima tensién de red Alarma
pone en marcha el motor
- L Se verifica y si hay error se
Minima tension de red Alarma y y
pone en marcha el motor
P . Se verifica y si hay error se
Maxima frecuencia de red Alarma y y
pone en marcha el motor
- . Se verifica y si hay error se
Minima frecuencia de red Alarma y Y
pone en marcha el motor
. Se verifica y si hay error se
Secuencia de red Alarma y y
pone en marcha el motor
_ - Se verifica y si hay error se
Caida de senal de red Alarma y y
pone en marcha el motor
L Se verifica y si hay error se
Fallo de conmutacion CR Alarma y Y
pone en marcha el motor
- Se verifica y si hay error se para
Fallo de conmutacion CG Alarma y Y p

el motor con enfriamiento

6.1.5. ALARMAS PROGRAMABLES

Hay 64 alarmas libres programables, todas las alarmas programables, pueden
ser configuradas de la siguiente manera:

Para realizarse:
* Nunca.
» Siempre.
» Durante el arranque del motor.
» Desde la deteccion de condicién de motor arrancado.
» Desde la condicién nominal del motor.
» Desde el paro del motor.

Para realizar una de las siguientes acciones:
+ No realizar ninguna accion (aviso).

« No realizar ninguna accion, autonotificable (aviso, se notifica
automaticamente si se termina la condicién de la alarma).

» Realizar una parada con enfriamiento del motor.
» Realizar una parada inmediata del motor.
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Para ser guardadas en el historico de alarmas de la centralita:
« Si
« No

Las 64 alarmas libres programables pueden ser asociadas a distintas fuentes:

Alarma programable asociada a entradas digitales.
La alarma se activara cuando se detecte la entrada asociada.
Ejemplo de alarma programable asociada a entrada digital.

Se quiere activar la alarma programable 01 cuando esté activa la entrada
digital IN1. Esta alarma se quiere que se gestione desde motor arrancado,
sin tiempo de espera a la verificacion, que al activarse no pare el motor
(aviso) y que quede registrada en el histérico de alarmas. La descripcidn
de la alarma es “Alarma Programable 01”.

1. Configurar alarma programable:
+ Gestion: Desde motor arrancado.
» Tiempo: O segundos.
* Modo: No para motor.
 Log: SI.
» Fuente: Alarma programable por entrada digital.
» Descripcion: Alarma programable 01.

2. Asociar entrada digital a la funcionalidad de la alarma programable.
Se configura la entrada digital IN1 como “Entrada digital
programable 01”.

Una vez esté el motor arrancado y la entrada IN1 activa, se activara la alarma
programable O1.

Alarma programable asociada a valores analogicos

La alarma se activara cuando se cumplan las condiciones programadas. Se
debe configurar el canal analégico seleccionado, los umbrales requeridos y la
condicion deseada (dentro de rango, fuera de rango, umbral maximo o umbral
minimo).
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Ejemplo de alarma programable asociada a valores analogicos.

Se quiere activar la alarma programable O1 cuando el valor analégico
medido en el canal AN2 este dentro de los rangos 2000 Q — 4000 Q.
Esta alarma se quiere que se gestione desde motor arrancado, sin tiempo
de espera a la verificacion, que al activarse no pare el motor (aviso) y que
quede registrada en el histérico de alarmas. La descripcion de la alarma
es “Alarma programable 01”.

1. Configurar alarma programable:
+ Gestion: Desde motor arrancado.
» Tiempo: O segundos.
» Modo: No para motor.
* Log: Si.
« ouente: Alarma programable por valor de entrada analégica.
« Valor minimo: 2000 Q.
+ Valor méaximo: 4000 Q.
+ Canal analdgico: Canal analégico AN2.
+ Condicion: Valores dentro del rango configurado.
» Descripcion: Alarma programable O1.

Una vez esté el motor arrancado y el valor medido en el canal AN2 esté dentro
del rango configurado, se activara la alarma programable O1.

Alarma programable asociada a alarma de motor (ECU)

La alarma se activara cuando se cumplan las condiciones programadas. Se debe
configurar el SPN y FMI de la alarma de motor.

Ejemplo de alarma programable asociada a alarma de motor (ECU).

Se quiere activar la alarma programable O1 cuando se reciba un DTC
determinado (valor SPN: 289, valor FMI: 1). Esta alarma se quiere que se
gestione desde motor arrancado, sin tiempo de espera a la verificacion,
que al activarse no pare el motor (aviso), sin filtrado y que quede
registrada en el histérico de alarmas. La descripciéon de la alarma es
“Alarma programable 01”.
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1. Configurar alarma programable:
+ Gestion: Desde motor arrancado.

Tiempo: O segundos.

Modo: No para motor.

Log: Si.

Fuente: Alarma programable por error DTC desde la ECU del
motor.

SPN nivel alto: O.

SPN nivel bajo: 289.

« FMI: 1.

Retardo: O.

Descripcion: Alarma programable 01.

Una vez esté el motor arrancado y desde la ECU del motor se reciba este error,
se activara la alarma programable O1.

Alarma programable asociada a variables de motor (ECU)

La alarma se activara cuando se cumplan las condiciones programadas. Se debe

configurar la variable seleccionada, los umbrales requeridos y la condicidn

deseada (dentro de rango, fuera de rango, umbral maximo o umbral minimo).
Ejemplo de alarma programable asociada a variables de motor (ECU).

Se quiere activar la alarma programable 01 cuando el valor configurado
en la variable PGN 02 (nivel de combustible) este fuera de los rangos
20 % — 40 %. Esta alarma se quiere que se gestione desde motor
arrancado, sin tiempo de espera a la verificacion, que al activarse no pare
el motor (aviso) y que quede registrada en el histérico de alarmas. La
descripcion de la alarma es “Alarma programable 01”.

1. Configurar variable PGN 02 recibida de la ECU del motor (Tabla
J1939):

+ PGN 02 texto: Nivel de combustible.
« PGN: 18FFFEOA.

*+ 00sicion inicio: 2.

« Posicion fin: 4.

+ Escala: 100.

- Offset: 40.
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2. Configurar alarma programable:
+ Gestion: Desde motor arrancado.
» Tiempo: 0 segundos.
* Modo: No para motor.
+ Log: SI.
» Fuente: Alarma programable por variable PGN de la ECU del
motor.

« Valor minimo: 20.
+ oalor maximo: 40.
+ PGN: 2.
+ Condicion: Fuera del rango configurado.
» Descripcion: Alarma programable 01.
Una vez esté el motor arrancado y estemos recibiendo el nivel de combustible en

la variable configurada, si el valor recibido esta fuera de los rangos configurados,
se activara la alarma programable 01.

6.2 DESCRIPCION DE ALARMAS

Tension de controlador

La alarma de Tension de controlador de la centralita CE8 se activa cuando la
tension medida de alimentacion es inferior a un limite no programable (10 V).

La deteccién de la alarma de Tension de controlador esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 1) para realizarse nunca.

A la alarma de Tensién de controlador se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 2) durante el cual se debe detectar el
valor de bateria inferior al Iimite establecido.

La alarma de Tension de controlador esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 3) para no realizar ninguna accién (aviso).

Identificador

La alarma de Identificador de la centralita CE8 se activa cuando el identificador
de la interfaz de usuario es distinto al identificador del médulo de medidas.
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La deteccion de la alarma de Identificador esta configurada para comprobarse
siempre y no es configurable.

Comunicacion CEC8

La alarma de Comunicaciéon CEC8 verifica la correcta comunicacion entre la
centralita CE8 y el Médulo de control de conmutacion.

La deteccion de la alarma de Comunicacion CEC8 esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 7) para realizarse siempre.

A la alarma de Comunicacion CEC8 se le puede asociar un tiempo de antirrebote
para asegurar la correcta deteccién de la alarma (Tabla Alarmas, parametro 8).

La alarma de Comunicacion CEC8 esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 9) para no realizar ninguna accién (aviso).

Comunicacion 10T

La alarma de Comunicacion IOT verifica la correcta comunicaciéon entre la
centralita CE8 y el médulo de comunicaciones.

La deteccion de la alarma de Comunicacion 10T estd configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 10) para realizarse siempre.

A la alarma de Comunicacion I0T se le puede asociar un tiempo de antirrebote
para asegurar la correcta deteccién de la alarma (Tabla Alarmas, parametro 11).

La alarma de Comunicacion IOT esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 12) para no realizar ninguna accion (aviso).

Pérdida senal GPS

La alarma de Perdida senal GPS verifica la correcta recepcion de senal de
posicionamiento por parte del moédulo de comunicaciones.

La deteccion de la alarma de Perdida senal GPS esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 13) para realizarse nunca.

A la alarma de Perdida senal GPS se le puede asociar un tiempo de antirrebote
para asegurar la correcta deteccion de la alarma (Tabla Alarmas, pardmetro 14).

La alarma de Perdida senal GPS esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 15) para no realizar ninguna accion (aviso).
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Posicion grupo

La alarma de Posicién grupo verifica la correcta posicion fijada del grupo
electrégeno por parte del médulo de comunicaciones.

La deteccion de la alarma de Posicion grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 16) para realizarse nunca.

A la alarma de Posicion grupo se le puede asociar un tiempo de antirrebote para
asegurar la correcta deteccion de la alarma (Tabla Alarmas, parametro 17).

La alarma de Posicion grupo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
pardmetro 18) para no realizar ninguna accién (aviso).

Impacto grupo

La alarma de Impacto grupo verifica que no se ha producido un impacto
detectado por parte del médulo de comunicaciones.

La deteccion de la alarma de Impacto grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 19) para realizarse nunca.

A la alarma de Impacto grupo se le puede asociar un tiempo de antirrebote para
asegurar la correcta deteccion de la alarma (Tabla Alarmas, parametro 20).

La alarma de Impacto grupo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 21) para no realizar ninguna accion (aviso).

Modo AUTO

La alarma de Modo AUTO en el grupo verifica que la centralita no sale del modo
AUTO.

La deteccion de la alarma de Modo AUTO esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 22) para realizarse nunca.

A la alarma de Modo AUTO se le puede asociar un tiempo de antirrebote para
asegurar la correcta deteccion de la alarma (Tabla Alarmas, parametro 23).

La alarma Modo AUTO esta configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro
24) para no realizar ninguna accion (aviso).

Alta temperatura de agua

La alarma de Alta temperatura de agua de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada digital programada con la funcionalidad de temperatura de refrigerante.
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El estado de dicha entrada debe ser validado durante un intervalo de tiempo de
estabilizacion (configuracion antirrebote entrada digital) antes de generar la
alarma.

La deteccién de la alarma de Alta temperatura de agua esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 25) para realizarse siempre.

A la alarma de Alta temperatura de agua se le puede asociar un tiempo (Tabla
Alarmas, parametro 26) para retrasar el instante en el que se comienza a
verificar las condiciones de alarma.

La alarma de Alta temperatura de agua esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 27) para realizar una parada inmediata del motor.

Baja presion de aceite

La alarma de Baja presion de aceite de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada digital programada con la funcionalidad de presion de aceite. El
estado de dicha entrada debe ser validado durante un intervalo de tiempo de
estabilizacion (configuracion antirrebote entrada digital) antes de generar la
alarma.

La deteccion de la alarma de Baja presion de aceite esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 28) para realizarse siempre.

A la alarma de Baja presion de aceite se le puede asociar un tiempo (Tabla
Alarmas, parametro 29) para retrasar el instante en el que se comienza a
verificar las condiciones de alarma.

La alarma de Baja presion de aceite esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 30) para realizar una parada inmediata del motor.

Parada de emergencia

La alarma de Parada de emergencia de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada digital de propésito especifico de parada de emergencia (EMS).

Puede ser configurada como normalmente abierta o normalmente cerrada (Tabla
Regulaciones, parametro 18).

La alarma de Parada de emergencia quita la alimentacion a las salidas de
potencia (P1, P3 y D+) del Médulo de control, asegurandose la parada de los
motores configurados como parada con desexcitacion independientemente de la
electrénica de la centralita. En motores configurados como parada por excitacion,
dicha entrada deber ser conectada a negativo de bateria.
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La alarma de Parada de emergencia ejecuta siempre la accién de parada de
motor sin enfriamiento. A dicha accién no se le puede asociar ninglin tiempo de
retardo, ejecutandose inmediatamente después de la deteccién de la entrada de
parada de emergencia (EMS).

Fallo de alternador de carga de bateria

La alarma de Fallo de alternador de carga de bateria de la centralita CE8 esta
asociada a la entrada anal6gica de tension de alternador de carga de bateria
(D+). La tensiéon medida a través de dicha entrada debe superar el umbral de
tension programado de deteccion de motor arrancado (Tabla Umbrales,
parametro 6). En caso contrario, dicha alarma de Fallo de alternador de carga de
bateria es activada.

La deteccién de Fallo de alternador de carga de bateria esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, pardmetro 34) para realizarse desde la deteccion de
condicion de motor arrancado.

A la alarma de Fallo de alternador de carga de bateria se le puede asociar un
tiempo de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 35) durante el cual se debe
mantener la tension medida a través de la entrada D+ por debajo del umbral de
deteccion de motor arrancado como condicién de activacion de la alarma.

La alarma de Fallo de alternador de carga de bateria estéa configurada por defecto
(Tabla Alarmas, pardmetro 36) para no realizar ninguna accion (aviso).

Fallo de arranque

La alarma de Fallo de arranque de la centralita CE8 se produce si se supera el
ndmero de reintentos (Tabla Umbrales, parametro 4) consecutivos y fallidos
durante el proceso de arranque de motor. Entre cada intento de arranque se
respeta un tiempo de espera programado (Tabla Tiempos, parametro 1). Una vez
producida la alarma la centralita se espera a la notificacion por parte del usuario
antes de volver a intentar el proceso de arranque del motor.

Bajo nivel de agua

La alarma de Bajo nivel de agua de la centralita CE8 esta asociada a la entrada
digital programada con la funcionalidad de nivel de agua. El estado de dicha
entrada debe ser validado durante un intervalo de tiempo de estabilizacién
(configuracion antirrebote entrada digital) antes de generar la alarma.
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La deteccion de la alarma de Bajo nivel de agua esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 40) para realizarse siempre.

A la alarma de Bajo nivel de agua se le puede asociar un tiempo (Tabla Alarmas,
parametro 41) para retrasar el instante en el que se comienza a verificar las
condiciones de alarma.

La alarma de Bajo nivel de agua esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 42) para realizar una parada inmediata del motor si éste no esta
parado.

Reserva de combustible

La alarma de Reserva de combustible de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada digital programada con la funcionalidad de reserva de combustible.
El estado de dicha entrada debe ser validado durante un intervalo de tiempo
de estabilizacion (configuracién antirrebote entrada digital) antes de generar
la alarma.

La deteccion de la alarma de Reserva de combustible estd configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 43) para realizarse siempre.

A la alarma de Reserva de combustible se le puede asociar un tiempo (Tabla
Alarmas, parametro 44) para retrasar el instante en el que se comienza a
verificar las condiciones de alarma.

La alarma de Reserva de combustible esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 45) para no realizar ninguna accion (aviso).

No se necesita la intervencion del usuario para rearmar el grupo electrégeno de
una alarma de Reserva de combustible (alarma autonotificable).

Comunicacion motor (J1939)

La alarma de Comunicaciéon de motor verifica la correcta comunicacion entre la
centralita CE8 y el motor a través del bus J1939.

La deteccion de la alarma de Comunicaciéon de motor durante el arranque esta
configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro 46) para realizarse durante el
arranque del motor.

A la alarma de Comunicaciéon de motor se le puede asociar un tiempo de
antirrebote para asegurar la correcta deteccion de la alarma (Tabla Alarmas,
pardmetro 47).
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La alarma de Comunicacion de motor esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 48) para no realizar ninguna accién (aviso).

Agua en combustible

La deteccion de la alarma de Agua en combustible esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 49) para realizarse siempre.

A la alarma de Agua en combustible se le puede asociar un tiempo (Tabla
Alarmas, parametro 50) para retrasar el instante en el que se comienza a
verificar las condiciones de alarma.

La alarma de Agua en combustible esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 51) para no realizar ninguna accion.

Nivel de urea (DEF)

La alarma de Nivel de urea de la centralita CE8 estd asociada al nivel de urea
medido por parte de la electrénica de control de motor y es comunicada a la
centralita a través del protocolo J1939. Esta alarma permite dos
configuraciones para definir tanto un aviso (nivel moderado) como un paro de
motor (nivel severo).

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando el nivel de urea
medido esté por debajo de un umbral programables (Tabla Umbrales, parametro
55). La centralita activa el aviso cuando la electronica de control de motor
detecta la condicion de bajo nivel moderado durante un intervalo de tiempo
(Tabla Alarmas, pardmetro 53) programable.

La deteccion de nivel de urea moderado estd configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 52) para realizarse siempre.

La alarma de Nivel de urea moderado esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 54) para no realizar ninguna accién (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando el nivel de urea
medido esté por debajo de un umbral programables (Tabla Umbrales, pardmetro
56). La centralita activa la alarma cuando la electrénica de control de motor
detecta la condicién de bajo nivel moderado durante un intervalo de tiempo
(Tabla Alarmas, parametro 56) programable.

La deteccion de Nivel de urea severo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 55) para realizarse siempre.

La alarma de Nivel de urea severo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 57) para realizar una parada de motor.
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Bomba de urea

La alarma de Bomba de urea de la centralita CE8 se encarga de verificar que el
trasiego de urea se realice correctamente. Para ello comprueba cada periodo de
tiempo definido por el usuario (Tabla Alarmas, parametro 59) el nivel de urea del
depodsito se incremente en el porcentaje configurado (Tabla Umbrales, parametro
26). Si esta condicion no se cumple, la bomba de urea se detendra (no
configurable), y el motor podria detenerse segun su configuracion (Tabla Alarmas,
parametro 60).

La deteccion de la alarma de Bomba de urea esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 58) para realizarse siempre.

La alarma de Bomba de urea esta configurada por defecto (Tabla alarmas,
parametro 60) para no realizar ninguna accion (aviso).

Robo de combustible interno

La alarma de Robo de combustible interno de la centralita CE8 se encarga de
verificar que no se produzca un robo de combustible en el depésito interno. Para
ello comprueba cada periodo de tiempo definido por defecto que la diferencia de
porcentaje de combustible del depdésito interno sea menor a un porcentaje
configurado (Tabla Fuel, Parametro 8).

La deteccion de la alarma de Robo de combustible interno esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 61) para realizarse nunca.

La alarma de Robo de combustible interno esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 63) para no realizar ninguna accion (aviso).

Robo de combustible externo

La alarma de Robo de combustible externo de la centralita CE8 se encarga de
verificar que no se produzca un robo de combustible en el depésito externo. Para
ello comprueba cada periodo de tiempo definido por defecto que la diferencia de
porcentaje de combustible del depdsito externo no sea menor a un porcentaje
configurado (Tabla Fuel, parametro 18).

La deteccion de la alarma de Robo de combustible externo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 64) para realizarse nunca.

La alarma de Robo de combustible externo esta configurada por defecto (Tabla
alarmas, parametro 66) para no realizar ninguna accion (aviso).
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Filtro de combustible (Pre-obstruido y obstruido)

Las alarmas de Filtro de combustible de la centralita CE8 se activan cuando la
ECU del motor informa al médulo de medidas del estado del filtro de combustible.

La deteccion de la alarma de Filtro de combustible esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 67, 70) para realizarse nunca.

La alarma de Filtro de combustible esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 69, 72) para no realizar ninguna accién (aviso).

Baja tension de bateria auxiliar

La alarma de Baja tension de bateria auxiliar de la centralita CE8 se activa
cuando la tension medida de bateria conectada y configurada como entrada
analdgica es inferior a un limite programado (Tabla Umbrales, parametro 54).

La deteccion de la alarma de Baja tension de bateria auxiliar esta configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 73) para realizarse siempre.

A la alarma de Baja tension de bateria auxiliar se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 74) durante el cual se debe detectar el
valor de bateria inferior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 54).

La alarma de Baja tension de bateria auxiliar esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 75) para no realizar ninguna accion (aviso).

Reinicio durante arranque de motor

La alarma de Reinicio durante arranque de motor de la centralita CE8 se activa
cuando al realizarse el arranque del motor se produce un reinicio en el médulo
de control.

La deteccion de la alarma de Reinicio durante arranque de motor esté configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 76) para realizarse siempre.

La alarma de Reinicio durante arranque de motor esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 78) para no realizar ninguna accion (aviso).

Lamparas

Las alarmas de Lamparas (red, amber, malfunction, protection) de la centralita
CES8 se activan cuando la ECU del motor activa un cédigo de error que las incluya.

La deteccion de la alarma de Lamparas (red, amber, malfunction, protection)
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esta configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro 79, 82, 85, 88) para
realizarse siempre.

La alarma de Lamparas (red, amber, malfunction, protection) esta configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 81, 84, 87, 90) para no realizar ninguna
accion (aviso).

Contador alquiler

La alarma de Contador alquiler de la centralita CE8 se activa cuando el contador
programado expira.

La deteccion de la alarma de Contador alquiler esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 91) para realizarse nunca.

La alarma de Contador alquiler esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 93) para no realizar ninguna accion (aviso).

Contador mantenimiento

La alarma de Contador mantenimiento de la centralita CE8 se activa cuando
alguno de los cuatro contadores programados expira.

La deteccion de la alarma de Contador mantenimiento esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 94) para realizarse nunca.

La alarma de Contador mantenimiento estd configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 96) para no realizar ninguna accion (aviso).

Sensor analdgico no conectado

La alarma de Sensor analégico no conectado de la centralita CE8 se activa
cuando un sensor es configurado como sensor analégico (Tabla Regulaciones,
parametros 66 a 69) y no se encuentra conectado a la entrada analdgica
configurada de la placa de medidas.

La deteccion de la alarma de Sensor analégico no conectado esta configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametros 97, 100, 103 y 106) para realizarse
nunca.

A la alarma de Sensor anal6gico no conectado se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametros 98, 101, 104 y 107) durante el cual se
debe detectar el valor minimo de deteccion de canal.

La alarma de Sensor analégico no conectado esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametros 99, 102, 105 y 108) para no realizar ninguna accion (aviso).
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Baja tension de bateria

La alarma de Baja tension de bateria de la centralita CE8 se activa cuando la
tension medida de bateria es inferior a un limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 47).

La deteccion de la alarma de Baja tension de bateria esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 109) para realizarse nunca.

A la alarma de Baja tension de bateria se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 110) durante el cual se debe detectar el
valor de bateria inferior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 47).

La alarma de Baja tension de bateria estd configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 111) para no realizar ninguna accion (aviso).

Alta tension de bateria

La alarma de Alta tension de bateria de la centralita CE8 se activa cuando la
tension medida de bateria es superior a un limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 57).

La deteccién de la alarma de Alta tension de bateria esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 112) para realizarse nunca.

A la alarma de Alta tension de bateria se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 113) durante el cual se debe detectar el
valor de bateria superior al limite programado (Tabla Umbrales, pardmetro 57).

La alarma de Alta tension de bateria esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 114) para no realizar ninguna accion (aviso).

Baja tension bateria de arranque

La alarma de Baja tension de bateria de arranque de la centralita CE8 se activa
cuando la tension medida de bateria es inferior a un Ilimite programado (Tabla
Umbrales, parametro 58).

La deteccion de la alarma de Baja tension de bateria de arranque esta
configurada por defecto y sin posibilidad de modificacion (Tabla Alarmas,
parametro 115) para realizarse en el arranque.

A la alarma de Baja tension de bateria de arranque se le puede asociar un
tiempo de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 116) durante el cual se debe
detectar el valor de bateria inferior al limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 58).
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La alarma de Baja tension de bateria de arranque esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 117) para no realizar ninguna accion (aviso).

Sobrevelocidad

La alarma de Sobrevelocidad de la centralita CE8 esta asociada a la medida de
la velocidad de giro de la corona del volante motor o a través del canal J1939 de
comunicacion con el motor. Esta medicion se realiza a través de la entrada de
pick-up del Médulo de control. La gestion de la alarma estad condenada a que el
pardmetro que fija el ndmero de dientes de la corona del volante motor (Tabla
Umbrales, parametro 8) no sea cero o que la electrénica de control de motor
transmita la velocidad a través del bus J1939.

La deteccion de la alarma de Sobrevelocidad esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 118) para realizarse desde la condicién nominal del motor.

A la alarma de Sobrevelocidad se le puede asociar un tiempo configurable de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 119) durante el cual la velocidad del
motor se debe mantener por encima del limite maximo de velocidad de giro
(Tabla Umbrales, parametro 45). La alarma de sobrevelocidad esta configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 120) para realizar una parada inmediata
del motor.

NOTA

Para los motores con sistema de regeneracion (STV) esta alarma permanecera
desactivada mientras se encuentren activadas las condiciones de seguridad.

Subvelocidad

La alarma de Subvelocidad de la centralita CE8 esta asociada a la medida de la
velocidad de giro de la corona del volante motor o a través del canal J1939 de
comunicacion con el motor. Esta medicion se realiza a través de la entrada de
pick-up del Médulo de control. La gestién de la alarma esta condenada a que el
parametro que fija el ndmero de dientes de la corona del volante motor (Tabla
Umbrales, parametro 8) no sea cero o que la electrénica de control de motor
transmita la velocidad a través del bus J1939.

La deteccion de la alarma de Subvelocidad esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 121) para realizarse desde la condiciéon nominal del motor.

A la alarma de Subvelocidad se le puede asociar un tiempo configurable de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 122) durante el cual la velocidad del motor
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se debe mantener por debajo del limite minimo de velocidad de giro (Tabla
Umbrales, parametro 46) programado. La alarma de subvelocidad esta
configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro 122) para realizar una parada
con enfriamiento del motor.

NOTA

Para los motores con sistema de regeneracion (STV) esta alarma permanecera
desactivada mientras se encuentren activadas las condiciones de seguridad.

Parada inesperada

La alarma de Parada inesperada de la centralita CE8 se produce si, mientras el
motor se encuentra en marcha, se dejan de detectar las condiciones de arranque
de motor arrancado (Tabla Regulaciones, parametros 52 a 55).

Fallo de parada

La alarma de Fallo de parada de la centralita CE8 se produce si transcurrido un
tiempo (Tabla Tiempos, pardmetro 11) tras ordenar el paro del motor no se
cumplen todas las condiciones programadas para la deteccion de motor parado
(Tabla Regulaciones, parametros de 52 a 55).

En caso de tener deshabilitada la gestion de la alarma de fallo de parada (Tabla
Alarmas, parametro 127), transcurridos los 15 segundos de espera maxima a
las condiciones de parada, la centralita considera que el motor esta parado.

Para detectar motor parado se deben detectar todas las condiciones de paro
durante un tiempo programado (Tabla Alarmas, parametro 129).

Alta temperatura de agua (sensor)

La alarma de Alta temperatura de agua por sensor de la centralita CE8 esta
asociada a la entrada analégica programada como sensor de temperatura de
agua.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de temperatura superior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 51).

La deteccion del aviso de Alta temperatura de agua por sensor estéd configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 130) para realizarse siempre.
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Al aviso de alta temperatura de agua por sensor se le puede asociar un tiempo
de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 131) durante el cual se debe detectar
un valor de temperatura de agua superior al limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 51).

El aviso de alta temperatura de agua por sensor estd configurado por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 132) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de temperatura superior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 52).

La deteccion de la alarma de Alta temperatura de agua por sensor esta
configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro 133) para realizarse siempre.

A la alarma de Alta temperatura de agua por sensor se le puede asociar un
tiempo de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 134) durante el cual se debe
detectar un valor de temperatura de agua superior al limite programado (Tabla
Umbrales, parametro 52).

La alarma de Alta temperatura de agua por sensor esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 135) para realizar la parada del motor.

Baja presion de aceite (sensor)

La alarma de Baja presion de aceite por sensor de la centralita CE8 esta
asociada a la entrada analégica programada como sensor de presion de aceite.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de presion inferior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 49).

La deteccidn del aviso de baja presidn de aceite por sensor esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 136) para realizarse siempre.

Al aviso de baja presion de aceite por sensor se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 137) durante el cual se debe detectar un
valor de presion de aceite inferior al limite programado (Tabla Umbrales,
pardmetro 49).

El aviso de baja presion de aceite por sensor esta configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 138) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de presion inferior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 50).

La deteccion de la alarma de Baja presion de aceite por sensor esta configurada
por defecto (Tabla Alarmas, parametro 139) para realizarse siempre.

ALARMAS DE LA CENTRALITA | PAG. 43



A la alarma de Baja presion de aceite por sensor se le puede asociar un tiempo
de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 140) durante el cual se debe detectar
un valor de presion de aceite inferior al limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 50).

La alarma de Baja presion de aceite por sensor esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 141) para realizar la parada del motor.

Bajo nivel de combustible (sensor)

La alarma de Bajo nivel de combustible de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada analdgica programada como sensor de nivel de combustible. La alarma
de bajo nivel de combustible se activa cuando se detecta un nivel de
combustible inferior La alarma de bajo nivel de combustible se activa cuando
se detecta un nivel de combustible inferior al limite programado (Tabla
Umbrales, parametro 48).

La deteccion de la alarma de Bajo nivel de combustible esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 142) para realizarse siempre.

Al aviso de Bajo nivel de combustible se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 143) durante el cual se debe detectar un
valor de nivel de combustible inferior al limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 48).

El aviso de Bajo nivel de combustible esta configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 144) para no realizar ninguna accion (aviso).

Baja temperatura de motor

La alarma de Baja temperatura de motor de la centralita CE8 esta asociada a la
entrada analégica programada como sensor de temperatura de agua. La alarma
de Baja temperatura de motor se activa cuando se detecta un valor de
temperatura inferior al limite programado (Tabla Umbrales, parametro 53).

La deteccion de la alarma de Baja temperatura de motor esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 145) para realizarse nunca.

A la alarma de Baja temperatura de motor se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 146) durante el cual se debe detectar un
valor de temperatura de agua inferior al limite programado (Tabla Umbrales,
parametro 53).

La alarma de Baja temperatura de motor esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 147) para no realizar ninguna accion (aviso).
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Se condena la activacion del contactor de grupo (CG) en caso de tener
programado el umbral de baja temperatura de motor (Tabla Umbrales, parametro
53) con un valor distinto de cero y la temperatura de la medida de refrigerante
de motor sea inferior a dicho umbral programado.

Maxima tension de grupo
La alarma de Maxima tensién de grupo de la centralita CE8 esta asociada a la
tension eficaz de grupo. Las fases que se evallan para la deteccion de la alarma
de maxima tension de grupo se seleccionan dependiendo de la configuracion de
las fases de la instalacién (Tabla Umbrales, parametro 1):

« En configuracién monofasica se testea la tension VIN.

« En configuracion bifasica se testea la tension V12.

« En configuracion bifésica selector se testean las fases 1y 3.

« En configuracion trifasica con neutro o trifasica sin neutro se testean
las tensiones V12, V23 y V13.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de tension eficaz superior al limite maximo de tensién programado (Tabla
Umbrales, parametro 27).

La deteccién del aviso de maxima tensién de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 151) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de maxima tensiéon de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 152) durante el cual la tensién eficaz del
grupo se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla
Umbrales, parametro 27).

El aviso de maxima tension de grupo esta configurado por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 153) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de tension eficaz superior al limite maximo de tensién programado (Tabla
Umbrales, parametro 28).

La deteccion de la alarma de Maxima tension de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 148) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

A la alarma de Maxima tension de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 149) durante el cual la tensién eficaz del
grupo se debe mantener por encima del Ilimite maximo programado (Tabla
Umbrales, parametro 28).

ALARMAS DE LA CENTRALITA | PAG. 44



La alarma de Maxima tension de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 150) para realizar una parada inmediata del motor.

Minima tension de grupo

La alarma de Minima tension de grupo de la centralita CE8 estd asociada a la
tension eficaz de grupo. Las fases que se evallan para la deteccion de la alarma
de minima tension de grupo se seleccionan dependiendo de la configuracion de
las fases de la instalacion (Tabla Umbrales, pardmetro 1):

» En configuracion monofasica se testea la tension VAN.

« En configuracion bifasica se testea la tension V12.

« En configuracion bifasica selector se testean las fases 1y 3.

« En configuracion trifasica con neutro o trifasica sin neutro se testean
las tensiones V12, V23 y V13.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de tension eficaz inferior al limite minimo de tensién programado (Tabla
Umbrales, parametro 29).

La deteccion del aviso de minima tensién de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 157) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de minima tension de grupo se le puede asociar un tiempo de antirrebote
(Tabla Alarmas, parametro 158) durante el cual la tension eficaz del grupo se
debe mantener por debajo del limite minimo programado (Tabla Umbrales,
parametro 29).

El aviso de minima tension de grupo esta configurado por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 159) para no realizar ninguna accién (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de tensién eficaz inferior al limite minimo de tensién programado (Tabla
Umbrales, parametro 30).

La deteccion de la alarma de Minima tension de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 154) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

A la alarma de Minima tension de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 155) durante el cual la tensién eficaz del
grupo se debe mantener por debajo del limite minimo programado (Tabla
Umbrales, parametro 30).
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La alarma de Minima tensién de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 156) para realizar una parada con enfriamiento del motor.

Asimetria de tension de grupo

La alarma de Asimetria de tension de grupo de la centralita CE8 esta asociada a
que la diferencia entre las medidas de tension eficaz entre fases en grupos
trifdsicos sea superior al limite maximo de asimetria programado (Tabla
Umbrales, parametro 31). La alarma de Asimetria de tensidn de grupo solamente
se activa cuando la centralita esta configurada para medidas de tensiones con
trifasica con neutro o trifasica sin neutro. La deteccioén de la alarma de Asimetria
de tensién de grupo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro
160) para realizarse desde la condicion nominal del motor.

A la alarma de Asimetria de tension de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 161) durante el cual la diferencia entre
cualquier pareja de valores de tension de fases de grupo (VG12, VG23 o VG31)
se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla Umbrales,
parametro 31). La alarma de Asimetria de tension de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 163) para realizar una parada con enfriamiento
del motor.

Secuencia incorrecta de fases de grupo

La alarma de Secuencia incorrecta de fases de grupo de la centralita CE8 se
asocia a que las entradas de tension de grupo de cada fase estan en orden
(fases 1, 2, 3 para configuraciéon directa de secuencias o fases 3, 2, 1 para
configuracion inversa de secuencias) (Tabla Regulaciones, parametro 89).

La alarma de Secuencia incorrecta de fases de grupo solo esta activa cuando
la centralita esté configurada para trabajar con trifdsica con neutro o trifasica
sin neutro.

La deteccion de la alarma de Secuencia incorrecta de fases de grupo esta
configurada por defecto (Tabla Alarmas, parametro 163) para realizarse desde la
condicion nominal del motor.

A la alarma de Secuencia incorrecta de fases de grupo se le puede asociar un
tiempo de antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 164) durante el cual se debe
detectar un orden incorrecto en los maximos de las tensiones de grupo.

La alarma de Secuencia incorrecta de fases de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 165) para realizar una parada con
enfriamiento del motor.
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Caida senal de grupo

La alarma de Caida de sefnal de grupo de la centralita CE8 se produce si no se
detecta tension de grupo en ninguna fase mientras el motor esta en marcha.

La deteccion de la alarma de Caida de senal de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 166) para realizarse desde la condicion
nominal de motor.

A la alarma de Caida de sefnal de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 167) durante el cual no se debe detectar
senal en ninguna fase antes de activar la alarma.

La alarma de Caida de senal de grupo estd configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 168) para realizar una parada con enfriamiento del motor.

Maxima corriente de grupo

La alarma de Maxima corriente de grupo de la centralita CE8 esta asociada a la
corriente de grupo.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de corriente superior al limite maximo de corriente programado (Tabla Umbrales,
parametro 36).

La deteccion del aviso de maxima corriente de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 172) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de Maxima corriente de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 173) durante el cual la corriente del grupo
se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla Umbrales,
parametro 36).

El aviso de Maxima corriente de grupo estd configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 174) para no realizar ninguna accién (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de corriente superior al limite maximo de corriente programado (Tabla Umbrales,
parametro 37).

La deteccion de la alarma de Maxima corriente de grupo esté configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 169) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.
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A la alarma de Maxima corriente de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 170) durante el cual la corriente del grupo
se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla Umbrales,
parametro 37).

La alarma de Maxima corriente de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 171) para realizar una parada inmediata del motor.

IDMT

La alarma IDMT de la centralita CE8 esta asociada a la medida de la intensidad
de grupo. El tiempo de deteccion de la alarma (td) se ajusta a la curva
correspondiente a la formula:

T
lg= ——m—

I
(m -1)
Donde se define el parametro de constante de tiempo T en segundos (Tabla
Tiempos, parametro 39, valor por defecto 36 segundos) y un porcentaje de la
corriente méxima de sobrecarga de grupo (Tabla Umbrales, pardmetro 41, valor
por defecto 200 %). Con estos valores por defecto, la base de tiempos definida
equivale a una hora para una circulacién de corriente correspondiente al 110 %
del umbral de sobrecarga del grupo.

El propdsito de la alarma IDMT es evitar el calentamiento debido al paso de
corriente en los componentes de la instalacion (contadores, cables...). Por lo
tanto, el tiempo de disparo de la alarma esta en funcién de la conduccién de
corriente donde a mas corriente de grupo corresponde un menor tiempo de
disparo de alarma. Ademas, esta condicién implica que consecutivos disparos
de la alarma IDMT pueden sucederse en menos tiempo del establecido (Tabla
Tiempos, parametro 39) debido a que no ha transcurrido suficiente tiempo de
enfriamiento durante el cual la corriente de grupo ha sido menor que el umbral
de corriente de sobrecarga.

El tiempo de enfriamiento viene determinado por la férmula:

La deteccion de la alarma IDMT esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 175) para realizarse nunca.

td=
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Una vez generada la alarma IDMT, para que deje de ser activa y se pueda notificar
dicha alarma, la intensidad de grupo debe ser inferior a la corriente nominal
definida en la curva IDMT (Tabla Umbrales, parametro 41) durante un intervalo
de tiempo programable (Tabla Alarmas, parametro 176).

La alarma IDMT estéa configurada por defecto (Tabla Alarmas, pardametro 177)
para no realizar ninguna accion (aviso).

Valor O para la constante de tiempo (Tabla Tiempos, parametro 39) o corriente
nominal (Tabla Umbrales, parametro 41) de la curva IDMT deshabilitan la gestion
de esta alarma.
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EJEMPLO DE CALCULO DE LA CONSTANTE DE TIEMPO DE (T) DE LA CURVA
IDMT:

Para una intensidad de grupo (l) con valor 110 % de la nominal, se quiere que el
tiempo de disparo (td) sea 1 hora (3600 segundos).

A partir de la ecuacion de la curva IDMT, se obtiene la constante de tiempo:

I 2
T=(——1) xt
(In ) &

Para un valor de corriente de grupo 110 % de |,, se establece el valor la fraccién

110
A0 T

_=100 =11
In Iﬂ ’

Con lo que el valor de la constante de tiempo para un tiempo de disparo de
3.600 segundos para una corriente 110 % de la nominal queda establecido
como:

I 2
T=(I——1) X tq = (1,1 - 1) X 3.600 = 36 seg
n
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Cortocircuito

La alarma de Cortocircuito de la centralita CE8 esta asociada a la medida de la
intensidad eficaz cuando cualquiera de las fases sea superior al limite maximo
de cortocircuito programado (Tabla Umbrales, parametro 38). Las fases que se
evalian para la deteccion de la alarma de sobrecarga se seleccionan
dependiendo de la configuracién de las fases de la instalacion (Tabla Umbrales,
parametro 1):

» En configuracion monofésica se testea la fase 1.

» En configuracion bifasica se testean la fase 1y 2.

« En configuracion bifasica selector se testean las fases 1y 3.

« En configuracion trifasica con neutro o trifasica sin neutro se testean
las fases 1,2y 3.

La deteccion de la alarma de Cortocircuito estd configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 178) para realizarse desde la condicion nominal del motor.

La alarma de Cortocircuito esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 180) para realizar una parada con enfriamiento del motor.

Asimetria en corriente

La alarma de Asimetria en corriente de la centralita CE8 se asocia a la corriente
medida en cada fase del grupo. Esta alarma sélo se aplica a grupos con mas de
una fase. La alarma se detecta cuando la diferencia entre la corriente generada
por la fase de mayor consumo y la fase de menor consumo del alternador es
superior al valor calculado mediante el producto del nimero de fases de grupo
por un porcentaje programable (Tabla Umbrales, pardmetro 39) de la maxima
corriente de generador (Tabla Umbrales, pardmetro 37) durante un intervalo de
tiempo programable (Tabla Alarmas, parametro 182).

La deteccion de la alarma de Asimetria en corriente esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 181) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

La alarma de Asimetria en corriente esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 183) para no realizar ninguna accion (aviso).

Maxima potencia de grupo

La alarma de Maxima potencia de grupo de la centralita CE8 esté asociada a la
potencia de grupo.
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La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de potencia superior al limite maximo de potencia programado (Tabla Umbrales,
parametro 43).

La deteccion del aviso de Maxima potencia de grupo estad configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 187) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de maxima potencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 188) durante el cual la potencia del grupo
se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla Umbrales,
pardmetro 43).

El aviso de maxima potencia de grupo esta configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 189) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de potencia superior al limite maximo de potencia programado (Tabla Umbrales,
pardmetro 44).

La deteccion de la alarma de Maxima potencia de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 184) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

A la alarma de Maxima potencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 185) durante el cual la potencia del grupo
se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla Umbrales,
parametro 44).

La alarma de Maxima potencia de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 186) para realizar una parada inmediata del motor.

Minima potencia de grupo

La alarma de Minima potencia de grupo de la centralita CE8 esta asociada a la
medida de la potencia real del grupo. Se genera la alarma cuando la potencia
generada por el grupo es inferior a un porcentaje programable (Tabla Umbrales,
parametro 42) de la potencia nominal programada (Tabla Umbrales, parametro
3) durante un intervalo de tiempo programable (Tabla Alarmas, parametro 191).

La deteccion de la alarma de Minima potencia de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 190) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.
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La alarma de Potencia de grupo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 192) para no realizar ninguna accion (aviso).

No se necesita la intervencion del usuario para rearmar el grupo electrégeno de
una alarma de minima potencia de grupo (alarma autonotificable).

Potencia inversa

La alarma de Potencia inversa de la centralita CE8 se activa cuando la potencia
medida (tanto para red como para grupo) es negativa y superior a un % (Tabla
Umbrales, parametro 40) de la potencia nominal (Tabla Umbrales, parametro 3).

En algunas ocasiones la alarma de potencia inversa puede deberse a un
incorrecto conexionado de los transformadores de intensidad.

La deteccion de la alarma de Potencia inversa esta configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 193) para realizarse desde la condicion nominal
del motor.

A la alarma de Potencia inversa se le puede asociar un tiempo de antirrebote
(Tabla Alarmas, parametro 194) durante el cual la potencia medida esté fuera
del Iimite programado.

La alarma de Potencia inversa esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 195) para realizar una parada con enfriamiento del motor.

Maxima frecuencia de grupo

La alarma de Maxima frecuencia de grupo de la centralita CE8 esta asociada a
la frecuencia generada por el grupo. La fase sobre la que se realiza la medida de
frecuencia de grupo es la primera. Si en dicha fase no se detecta senal, pasa a
medirse la frecuencia en la segunda fase. Asimismo, si en la segunda fase
tampoco se detecta senal, se pasa a medir la frecuencia en la tercera fase.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de frecuencia superior al Ilimite maximo de frecuencia programado (Tabla
Umbrales, parametro 32).

La deteccion del aviso de maxima frecuencia de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 199) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de maxima frecuencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 200) durante el cual la frecuencia del
grupo se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla
Umbrales, parametro 32).
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El aviso de maxima frecuencia de grupo esta configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 201) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de frecuencia superior al limite maximo de frecuencia programado (Tabla
Umbrales, parametro 33).

La deteccion de la alarma de Méaxima frecuencia de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, pardmetro 196) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

A la alarma de Maxima frecuencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 197) durante el cual la frecuencia del
grupo se debe mantener por encima del limite maximo programado (Tabla
Umbrales, parametro 33).

La alarma de Maxima frecuencia de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 198) para realizar una parada inmediata del motor.

Minima frecuencia de grupo

La alarma de Minima frecuencia de grupo de la centralita CE8 esta asociada a la
frecuencia generada por el grupo. La fase sobre la que se realiza la medida de
frecuencia de grupo es la primera. Si en dicha fase no se detecta senal, pasa a
medirse la frecuencia en la segunda fase. Asimismo, si en la segunda fase
tampoco se detecta senal, se pasa a medir la frecuencia en la tercera fase.

La centralita CE8 detecta un aviso (nivel moderado) cuando se detecta un valor
de frecuencia inferior al Iimite minimo de frecuencia programado (Tabla Umbrales,
parametro 34).

La deteccion del aviso de minima frecuencia de grupo estd configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 205) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

Al aviso de minima frecuencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 206) durante el cual la frecuencia del
grupo se debe mantener por debajo del limite minimo programado (Tabla
Umbrales, parametro 34).

El aviso de minima frecuencia de grupo esta configurado por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 207) para no realizar ninguna accion (aviso).

La centralita CE8 detecta una alarma (nivel severo) cuando se detecta un valor
de frecuencia inferior al Iimite minimo de frecuencia programado (Tabla Umbrales,
parametro 35).
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La deteccién de la alarma de Minima frecuencia de grupo esta configurada por
defecto (Tabla Alarmas, parametro 202) para realizarse desde la condicion
nominal del motor.

A la alarma de Minima frecuencia de grupo se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas, parametro 203) durante el cual la frecuencia del
grupo se debe mantener por debajo del limite minimo programado (Tabla
Umbrales, parametro 35).

La alarma de Minima frecuencia de grupo esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas, parametro 204) para realizar una parada con enfriamiento del motor.

Contactor de grupo

La alarma de Contactor de grupo de la centralita CE8 se produce si activado el
contactor de grupo a través del relé CG del Médulo de control no se verifica la
activacion a través de la entrada asociada a la funcionalidad de confirmacién
de contactor de grupo durante un tiempo programado (Tabla Tiempos,
parametro 40).

La deteccion de la alarma de Contactor de grupo estd configurada por defecto
(Tabla Alarmas, parametro 208) para realizarse nunca.

La alarma de Contactor de grupo esta configurada por defecto (Tabla Alarmas,
parametro 209) para no realizar ninguna accion (aviso).

Maxima tension de red

La alarma de Maxima tension de red de la centralita CE8 estd asociada la
tension eficaz de red sea superior al limite maximo de tension programado (Tabla
Umbrales, parametro 59). Las fases que se evalian para la deteccion de la
alarma de Méaxima tension de red se seleccionan dependiendo de la configuracion
de las fases de la instalacion (Tabla Umbrales, parametro 2):

+ En configuracion monofasica se testea la fase VAN de red.

« En configuracion bifasica se testea la tensién V12 de red.

« En configuracion bifasica selector se testean las fases 1y 3.

« En configuracion trifasica con neutro o trifasica sin neutro se testean

las tensiones V12, V23 y V13 de red.
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La deteccion de la alarma de Maxima tension de red puede ser configurada
(Tabla Alarmas conmutacion, parametro 1) para:

0: No se verifica.
1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.

A la alarma de Maxima tension de red se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 2) durante el cual la tension
eficaz de red medida se debe mantener por encima del limite maximo configurado
(Tabla Umbrales, parametro 59).

La deteccion de la alarma de Maxima tensién de red es una condicién de
arranque del grupo.

Minima tension de red

La alarma de Minima tensién de red de la centralita CE8 esta asociada la
tension eficaz de red sea inferior al limite minimo de tensién programado (Tabla
Umbrales, parametro 60). Las fases que se evallan para la deteccion de la
alarma de minima tensién de red se seleccionan dependiendo de la configuracién
de las fases de la instalacion (Tabla Umbrales, pardmetro 2):

« En configuracién monofasica se testea la fase VAN de red.
+ En configuracion bifasica se testea la tension V12 de red.
« En configuracion bifasica selector se testean las fases 1y 3.

« En configuracion trifasica con neutro o trifasica sin neutro se testean
las tensiones V12, V23 y V13 de red.

La deteccién de la alarma de minima tensién de red puede ser configurada (Tabla
Alarmas conmutacion, parametro 3) para:

0: No se verifica.
1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.

A la alarma de Minima tension de red se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 4) durante el cual la tension
eficaz de red medida se debe mantener por debajo del limite minimo configurado
(Tabla Umbrales, parametro 60).

La deteccion de la alarma de Minima tensién de red es una condicion de
arranque del grupo.
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Maxima frecuencia de red

La alarma de Maxima frecuencia de red de la centralita CE8 esta asociada a que
la frecuencia generada por la red sea superior al limite maximo de frecuencia
programado (Tabla Umbrales, pardmetro 61).

La fase sobre la que se realiza la medida de la frecuencia de red es la primera.
Si en dicha fase no se detecta senal, pasa a medirse la frecuencia en la segunda
fase. Asimismo, si en la segunda fase tampoco se detecta senal, se pasa a
medir la frecuencia de tercera fase.

La deteccion de la alarma de Maxima frecuencia de red puede ser configurado
(Tabla Alarmas conmutacion, parametro 5) para:

0: No se verifica.
1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.

A la alarma de Maxima frecuencia de red se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 6) durante el cual la
frecuencia de sefal de red medida se debe mantener por encima del limite
maximo programado (Tabla Umbrales, parametro 61).

La deteccion de la alarma de Maxima tension de red es una condicién de
arranque de grupo.

Minima frecuencia de red

La alarma de Minima frecuencia de red de la centralita CE8 esta asociada a que
la frecuencia generada por la red sea inferior al limite minimo de frecuencia
programado (Tabla Umbrales, parametro 62).

La fase sobre la que se realiza la medida de la frecuencia de red es la primera.
Si en dicha fase no se detecta senal, pasa a medirse la frecuencia en la segunda
fase. Asimismo, si en la segunda fase tampoco se detecta senal, se pasa a
medir la frecuencia de tercera fase.

La deteccion de la alarma de Minima frecuencia de red puede ser configurado
(Tabla Alarmas conmutacioén, pardmetro 7) para:

0: No se verifica.

1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.
A la alarma de Minima frecuencia de red se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 8) durante el cual la

frecuencia de senal de red medida se debe mantener por debajo del limite
minimo programado (Tabla Umbrales, parametro 62).

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

La deteccion de la alarma de Minima tensién de red es una condicion de
arranque de grupo.

Secuencia de red

La alarma de Secuencia de red de la centralita CE8 se asocia a que las entradas
de tensién de grupo de cada fase estén en orden (fases 1, 2, 3 para configuracion
directa o fases 3, 2, 1 para configuracion inversa) (Tabla Regulaciones, parametro
89). La alarma de secuencia de red tan solo se gestiona cuando la centralita
esta configurada para trabajar con trifasica con neutro o trifasica sin neutro.

La deteccion de la alarma de Secuencia de red puede ser configurada (Tabla
Alarmas conmutacion, parametro 9) para:

0: No se verifica.
1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.

A la alarma de Secuencia de red se le puede asociar un tiempo de antirrebote
(Tabla Alarmas conmutacion, parametro 10) durante el cual se debe detectar un
orden incorrecto en los maximos de las tensiones de red.

La deteccion de la alarma de Secuencia de red es una condicién de arranque
de grupo.

Caida de senal de red

La alarma de Caida de senal de red de la centralita CE8 se produce si no se
detecta tension de red en ninguna fase.

La deteccién de la alarma de Caida de senal de red puede ser configurado (Tabla
Alarmas conmutacion, parametro 11) para:

0: No se verifica.
1: Se verifica y si hay error se pone en marcha el motor.

A la alarma de Caida de senal de red se le puede asociar un tiempo de
antirrebote (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 12) durante el cual no se
debe detectar senal de red en ninguna fase antes de activar la alarma.

La deteccion de la alarma de Caida de senal de red es una condicion de arranque
del grupo.
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Fallo de conmutacion CR

La alarma de Fallo de conmutacién de contactor de red de la centralita CE8 se
produce si activado el contactor de red a través del relé CR del Médulo de control
no se verifica la activacién a través de la entrada asociada a la funcionalidad de
confirmacién de contactor de red durante un tiempo programado (Tabla Tiempos,
parametro 41). El estado de la entrada programable asociada al modo de
confirmacién de contactor de red debe de ser validado durante un intervalo de
tiempo (antirrebote configurado en la entrada) antes de ser validada.

La deteccion de la alarma de Fallo de conmutacion de contactor de red puede
ser configurado (Tabla Alarmas conmutacion, parametro 29) para:

* No realizar la deteccion.

 Realizar la deteccion y ante su activacién arrancar el grupo.

Fallo de conmutacion CG

La alarma de Fallo de conmutacion de contactor de grupo de la centralita CE8 se
produce si activado el contactor de grupo a través del relé CG del Modulo de
control no se verifica la activacion a través de la entrada asociada a la
funcionalidad de confirmacion de contactor de grupo durante un tiempo
programado (Tabla Tiempos, parametro 40). El estado de la entrada programable
asociada al modo de confirmacion de contactor de grupo debe de ser validado
durante un intervalo de tiempo (antirrebote configurado en la entrada) antes de
ser validada.

La deteccion de la alarma de Fallo de conmutacion de contactor de grupo puede
ser configurado (Tabla Alarmas conmutacién, parametro 31) para:

» No realizar la deteccion.

» Realizar la deteccion y ante su activacion parar el motor con
enfriamiento.
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Alarmas programables

Las Alarmas programables de la centralita CE8 se producen cuando se cumplen
las condiciones programadas para cada alarma (activacion entrada digital,
umbrales valor analégico, deteccion de DTC o umbral de la variable PGN).

La deteccion de las Alarmas programables esta configurada por defecto (Tabla
Alarmas programables) para realizarse nunca.

A las Alarmas programables se les puede asociar un tiempo (Tabla Alarmas
programables) para retrasar el instante en el que se comienza a verificar las
condiciones de la alarma.

Las Alarmas programables estan configuradas por defecto (Tabla Alarmas
programables) para no realizar ninguna accién (aviso).
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7. MANTENIMIENTO

7.1 CONTADORES DE FUNCIONAMIENTO

La centralita CE8 registra diferentes valores acumulados de funcionamiento de
la centralita. Los contadores que registra la centralita son:

+ Contador total de horas en marcha. La centralita registra el nimero de
horas en marcha que ha estado el motor del grupo. El contador total de
horas en marcha no es reseteable.

+ Contador parcial de horas en marcha. La centralita registra el nimero
de horas en marcha que ha estado el motor del grupo. ElI contador
parcial de horas en marcha puede ser puesto a cero.

« Contador de arranques correctos. La centralita contabiliza el nimero
de arranques correctos realizados por la centralita. El contador de
arranques correctos puede ser puesto a cero.

- Contador de arranques fallidos. La centralita contabiliza el nimero de
arranques fallidos realizados por la centralita. El contador de arranques
fallidos puede ser puesto a cero.

- Contador total de energia. La centralita contabiliza el total de energia
generada por el grupo en MWh. El contador total de energia no es
reseteable.

« Contador parcial de energia. La centralita contabiliza el total de energia
generada por el grupo en MWh. El contador parcial de energia puede
ser puesto a cero.

- Contador de energia por dia. El contador de energia por dia contabiliza
la energia generada por el grupo desde las 00:00 horas del dia actual
hasta el momento de la visualizacion. Con el cambio de dia, la energia de
acumulada a lo largo del dia se anade a la energia del mes poniéndose
a cero el contador de energia por dia.

« Contador de energia por mes. El contador de energia por mes contabiliza
la energia generada por el grupo desde el dia 1 del mes actual hasta
el dia anterior a la visualizacién. Con el cambio de mes, la energia
acumulada se aiade al contador de energia anual poniéndose a cero el
contador de energia mensual.

« Contador de energia por aio. El contador de energia por mes contabiliza
la energia generada por el grupo desde el dia 1 de enero hasta el mes
anterior a la visualizacién. Con el cambio de ano, el contador de energia
anual es puesto a cero.
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7.2 CONTADORES MANTENIMIENTO

La centralita CE8 posee cinco contadores programables que se cargan con un
determinado tiempo que va disminuyendo con la deteccién de motor en marcha.
Los contadores de mantenimiento son:

* 4 contadores de mantenimiento del motor. Cuando los contadores
llegan a cero generan una alarma de motor sin parada. La alarma
desaparece con la recarga del contador asociado. El tiempo en marcha
de motor que excede al contador de mantenimiento programado se
muestra parpadeando en el interfaz de la centralita con el signo —
delante del valor del contador.

+ 1 contador de alquiler. El tiempo en marcha de motor que excede
al contador de alquiler programado se muestra parpadeando en el
interfaz de la centralita con el signo — delante del valor del contador.

La operativa de los contadores de mantenimiento permite:

Programacion. El contador de mantenimiento se programa desde el menu
Utilidades -> Contadores. En el caso del contador de alquiler, tras la programacion
del limite de horas en funcionamiento, se debe de introducir el modo de la
alarma. Se permiten los siguientes valores:

0: Aviso.
1: Parada sin enfriamiento.
2: Parada con enfriamiento.

Visualizacion. El tiempo restante de funcionamiento antes de que se produzca
una alarma de mantenimiento se visualiza en el menu Utilidades -> Contadores.

Notificacién. Para notificar la alarma de mantenimiento, se debe programar
desde el menu Utilidades -> Contadores y escribiendo cualquier valor distinto
de cero.

Cancelacion. Para cancelar el contador de mantenimiento en curso se debe
programar desde el menu Utilidades -> Contadores escribiendo el valor cero en
horas.

7.3 HISTORICO DE ERRORES

La centralita CE8 realiza un registro de las alarmas detectadas guardando el
estado de la centralita cuando se produjeron. La centralita CE8 almacena con
detalle (informacion de la alarma) los ultimos 100 errores detectados y sin
detalle los 1000 ultimos errores detectados.
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7.4 LISTADO DE EQUIPOS

7.4.1. INFORMACION DEL LISTADO DE EQUIPOS

La centralita CE8 permite la identificacion y visualizacion de todos los equipos
electrénicos actualmente conectados a la centralita. Para ello, se accede al
menu Utilidades -> Dispositivos. En dicha opcion del menu, aparecen listados
todos los equipos electronicos del tipo medidas (CPU8 y CEC8) y display (CE8)
actualmente conectados, indicando con un asterisco (*) el médulo desde el que
se esta visualizando el listado de equipos.

Como informacién de dichos equipos se especifica:
» El modelo del médulo electrénico.
« El identificador del médulo electrénico (de O a 14).
+ La version de firmware.

» Para los médulos de visualizacion aparece indicado entre paréntesis
el equipo de medidas al que va asociado.

Para moédulos de visualizadores, el médulo display master debe de tener el
mismo identificador que el Médulo de control asociado. Para médulos display
repetitivos, el médulo debe de tener distinto identificador que el display master y
debe estar asociado al mismo Médulo de control.

Para los modulos visualizadores de centrales de conmutacién el médulo display
debe tener el mismo identificador que el Médulo de control de la centralita de
conmutacion asociada y entre paréntesis el identificador del Médulo de control
del grupo a la que estéd asociada la centralita manual.

NOTA

No se permite la existencia de moédulos con el mismo identificador. Si al
arrancar un Interfaz de usuario detecta otro modulo analogo con el mismo
identificador, aparece en pantalla un mensaje de error.

NOTA

Al cambiar el identificador de un médulo, este se reinicia automaticamente.
Se debe de tener la precaucion de NO cambiar el identificador de médulos de
medidas con el grupo en funcionamiento.
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7.4.2. OPERATIVA DE ASIGNACION DE IDENTIFICADORES

Debido a que por defecto todos los mdédulos electrénicos tienen el identificador
0, para la puesta en marcha de instalaciones con varias centrales conectadas
entre si se debe proceder a la asignacion de identificadores de los distintos
moédulos. Para ello, se debe realizar el encendido progresivo de las distintas
centrales, asignando a cada una de ellas distintos identificadores segun se
vayan conectando.
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8. COMUNICACIONES

8.1 CAN BUS

La centralita CE8 dispone de dos buses de can para transmitir informacion. El
primer bus de can es utilizado para la comunicacion entre los dispositivos
conectados. El segundo bus de can esta configurado a 250 Kbit/s y solo se usa
para comunicarse con el motor, si el motor instalado en el grupo lo permite.

8.2 MODBUS RS-485

La centralita CE8 dispone de una conexion RS-485 en el Interfaz de usuario
para comunicarse a través del protocolo Modbus RTU.

Ver mapeado de registros en ANEXO II.

8.3 MODBUS TCP

La centralita CE8 permite realizar una conexién entre la centralita y cualquier
dispositivo que implemente el protocolo MODBUS TCP.

8.3.1. FUNCIONES IMPLEMENTADAS

La centralita implementa las siguientes funciones del protocolo:
« Codigo O1h: READ COIL Status.
» Codigo 02h: READ INPUT Status.
» Codigo 03h: READ HOLDING REGISTER.
» Codigo O4h: READ INPUT REGISTER.
Cédigo 05h: FORCE SINGLE COIL.
» Codigo 06h: WRITE SINGLE REGISTER.
» Codigo 10h: WRITE MULTIPLE REGISTERS.
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8.3.2. CODIGOS DE ERROR

Los cédigos de error MODBUS implementados son los siguientes:

« Cod Ox02: lllegal data address: Se devuelve cuando la direccién no
corresponde a ningun parametro valido.

« Cod Ox03: lllegal data value: Se devuelve cuando el nimero de
registros de lectura/escritura excede el maximo permitido.

» Cod 0x06: Busy: Es devuelto cuando, al realizar una escritura/lectura
de un parametro que lee/escribe valores en la placa de medidas no se
realiza la accion en el timeout fijado (10 segundos).

Ver mapeado de registros en ANEXO II.

8.4 SNMP

La centralita CE8 permite realizar una conexién entre la centralita y cualquier
dispositivo que implemente el protocolo SNMP.

El Protocolo Simple de Administracion de Red o SNMP (del inglés Simple Network
Management Protocol) es un protocolo de la capa de aplicacion que facilita el
intercambio de informacion de administracion entre dispositivos de red. Los
dispositivos que normalmente soportan SNMP incluyen routers, switches,
servidores, estaciones de trabajo, impresoras, bastidores de médem y muchos
mas. Permite a los administradores supervisar el funcionamiento de la red,
buscar y resolver sus problemas.

El dispositivo responde a peticiones GET/SET del gestor SNMP para configurar
parametros y monitorizar medidas de la centralita. Ademas, cuando se produce
una alarma en la centralita, envia informacién de esta a través de un SNMP TRAP
a la IP del gestor configurado.

8.4.1. FUNCIONES IMPLEMENTADAS

La centralita implementa las siguientes funciones del protocolo:
+ GetRequest.
+ GetNextRequest.
» SetRequest.
» SetNextRequest.
» Traps.
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8.4.2. CODIGOS DE ERROR

La centralita implementa los siguientes codigos de error para el protocolo SNMP:
« Cod 0x01 - tooBig: La PDU es demasiado grande.
* Cod 0x02 — noSuchName: No existe tal nombre, variable no existe.

» Cod 0x0O3 — badValue: Valor incorrecto, no se ajusta a la definicién de
la variable.

» Cod 0x04 — genErr: Error general.
» Cod Ox05 — noAcces: La variable SNMP especificada no es accesible.

NOTA

Si no se corresponde el community de la peticion con el community configurado
en la centralita no devolvera nada por lo que saltara el timeout de peticion.

Ver mapeado de registros en ANEXO IlI.

8.4.3. ORGANIZACION DE LA INFORMACION (archivo MIB)

El protocolo SNMP no especifica el tipo de informacién y funciones soportadas
por la centralita. Esta informacion esta definida en el MIB (Management
Information File) del dispositivo. (HIMCE8vXX.mib). Desde la pagina web de
Himoinsa se puede descargar el archivo MIB para cargarlo en un Gestor SNMP y
asi poder operar con el dispositivo.

La informacién se organiza de la siguiente manera en iso.org.dod.internet.
enterprises.himoinsa (3.6.1.4.1.41809):

Lista de N° de |Community String
Descripcion Funciones compatibles
informacion puerto | por defecto

Measures Medidas de la centralita Get, GetNext

Parametros configurables

Parameters : Get. GetNext, Set, SetNext 161 Public
de la centralita

Traps Alarmas de la centralita Trap 162

NOTA

La centralita utiliza el mismo community string para todas las funciones. Este
community string se puede modificar a través de la configuracion del dispositivo.
Se recomienda crear un community string nuevo por temas de seguridad.
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8.5USB

La centralita CE8 dispone de dos puertos USB ubicados uno en el Médulo de
control y otro en el Interfaz de usuario. Desde ambos puertos se puede acceder
a la plataforma de configuracion y monitorizacion de la centralita (Genset
WorkBench).

El puerto USB del Médulo de control se usa también para comunicarse con el
PLC integrado en la centralita. Las funcionalidades de acceso a la programacién
y monitorizacion del PLC se encuentran integradas en la plataforma Genset
WorkBench.
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9.10T

La centralita CE8 integra en el Interfaz de usuario un dispositivo IOT que permite
la supervision y monitorizacion de la centralita mediante la aplicacion HG Web
sobre una conexioén 4G. Este dispositivo incorpora tecnologia de posicionamiento
global GPS vy, con la que poder localizar el grupo y detectar movimientos cuando
el grupo estad apagado, a fin de avisar ante posibles robos. Para mas informacién

sobre la aplicaciéon HG Web, consultar el manual de dicha aplicacién.

9.1 INSTALACION

Para que el dispositivo funcione de manera correcta es necesario que se realice
una adecuada instalacion de las siguientes conexiones:

« Conector 4G. Para que el dispositivo pueda registrarse y conectarse a
través de la red 4G es necesario conectar la antena LTE en el conector
SMA adecuado. Es importante que la antena serigrafiada como LTE
sea conectada al conector SMA 4G.

Conector GPS. Para que el dispositivo pueda establecer una correcta
posicion GPS es necesario conectar la antena GPS en el conector SMA
adecuado. Es importante que la antena serigrafiada como GPS sea
conectada al conector SMA GPS.

Conector SIM. Para que el dispositivo pueda utilizar la red 4G del
proveedor de la tarjeta SIM es necesario insertar correctamente la
tarjeta en el lector. La tarjeta debe ser insertada en el sentido que se
marca en la caratula del dispositivo e insertarla hasta escuchar el clic
del conector. Para extraer la tarjeta simplemente se debe empujar la
tarjeta hacia adentro hasta escuchar el clic del conector.

9.2 FUNCIONALIDADES

El dispositivo I0T ofrece las siguientes funcionalidades que facilitan la gestion y
control de los grupos electrégenos de la gama CES:

« Conexion remota de los grupos mediante HG Web a través de una
conexion 4G.

« Conexion de los grupos mediante SNMP a través de una conexién
Ethernet.

« Conexion de los grupos mediante MODBUS TCP a través de una
conexion Ethernet.
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« Almacenamiento en memoria no volatil de eventos producidos en la
instalacién y alarmas pendientes de transmitir en caso de que no sea
posible establecer una conexién con el servidor HG Web.

Configuracion del dispositivo a través de aplicaciones PC (Genset
WorkBench).

Configuracion del sistema en modo bajo consumo que permite
prolongar la autonomia de las baterias cuando la instalacion se
encuentra apagada.

Sistema de gestion antirrobo mediante posicionamiento GPS.

Interaccion con el sistema via SMS y/o E-MAIL.

Actualizacion del dispositivo a través del servidor HG Web.

9.3 FUNCION ANTIRROBO

La funcion de gestion antirrobo permite recibir notificacion de alarma cuando se
detecte un robo del grupo electrégeno. Existen dos modos de deteccién de robo
que pueden trabajar de forma independiente o combinada.

Modo Perimetral. En este modo el sistema detecta cuando el grupo sale de un
perimetro de seguridad configurable, enviando aviso a los méviles configurados a
través de Genset WorkBench.

Modo Movimiento. En este modo el sistema detecta cuando el grupo se ha
movido una distancia configurable desde la Uultima posiciéon estable, enviando
aviso a los moviles configurados a través de Genset WorkBench. Este modo es
util para obtener la ruta que sigue el grupo electrégeno.

Modo Combinado. Este modo une la deteccién perimetral y de movimiento, de
modo que los mdviles configurados desde Genset WorkBench, recibiran un aviso
cuando el grupo electrégeno salga del perimetro de seguridad y cada vez que
este supere la distancia de deteccion de movimiento.

Para el correcto funcionamiento del gestor antirrobo es necesario configurar
correctamente el dispositivo a través de la seccion Anti Theft de Genset
WorkBench.

Posicion de referencia. Se trata de la posicion a partir de la cual el sistema
toma la referencia para calcular el perimetro de seguridad. La posicion de
referencia esta definida por los valores de latitud y longitud, con el formato, XX.
XXXXXN/S, YY.YYYYYYW/E.

Radio del perimetro de seguridad. Determina el valor en metros del radio que
define el perimetro de seguridad. Este valor solamente es necesario definirlo en
caso de elegir el modo de deteccion perimetral o combinado.
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Distancia de deteccion de movimiento. Determina el valor en metros de la
distancia desde el ultimo punto de referencia a la cual el sistema avisa al
usuario. Este valor solamente es necesario definirlo en caso de elegir el modo
de deteccion de movimiento o combinado.

9.4 FUNCION BAJO CONSUMO

El dispositivo IOT ofrece un modo de bajo consumo para preservar la carga de
las baterias, manteniendo las demas funcionalidades. El modo de bajo consumo
se activa y configura en la pestana Bajo consumo de Genset WorkBench.

El modo de bajo consumo entra en funcionamiento cuando el grupo electrégeno
y la centralita CEA8 permanecen apagados. Esta funcionalidad se divide en dos
estados, Sleep y Active. Cuando el grupo electrogeno y la centralita estan
apagados, el dispositivo entra en modo Sleep. En este modo el consumo del
sistema se reduce en gran parte.

Para que el dispositivo IOT entre en estado Sleep se deben cumplir dos
condiciones: Que se venza el tiempo de inactividad (periodo de tiempo sin
deteccion de tramas CAN procedentes de la centralita) y la entrada MAN
desactivada.

El sistema se puede configurar para salir del estado Sleep bajo dos condiciones:
por tiempo y por cambio de estado de la entrada MAN. La primera es configurable
a través de Genset WorkBench, estableciendo el tiempo que permanece en
estado Sleep. Cuando se produce una de las dos condiciones de salida del
estado Sleep, el dispositivo pasa a estado Active y envia el estado del sistema 'y
la posicién GPS para volver al estado Sleep. Si por algun motivo no pudiese
establecer una conexion el dispositivo, volveria al estado Sleep pasados 15
minutos de inactividad. También volveria al estado Sleep en caso de cumplirse
cualquiera de las 2 condiciones de entrada en este estado mencionadas
anteriormente.
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9.5 FUNCION SMS

El dispositivo 10T permite la interaccion del usuario con el sistema a través de
comandos enviados por SMS. Con ellos es posible:
» Consultar el estado del grupo conectado al dispositivo.

» Comandar un arranque, parada, cambio de modo de funcionamiento,
cambiar el estado de los contactores de red y grupo y leer o escribir
parametros de configuracion.

» Consultar estado de las entradas y salidas.
+ Configurar el modo de gestion antirrobo.
+ Consultar la posicion GPS del dispositivo.

Ademas del control remoto del sistema, esta funcién permite al usuario recibir
alarmas de la centralita.

9.5.1. COMANDOS SMS

El envio de cualquier mensaje SMS seréa contestado con el resultado de la
accion. Los comandos de texto deben ser escritos en mayusculas y con la
estructura correcta. A continuacion, se detallan los comandos que pueden ser
efectuados.

Peticion de informacion de grupo. Enviando un SMS con el texto GET STATUS ID
X, donde X es el identificador CAN/MODBUS de la instalacién, el dispositivo
contestara con la siguiente informacion

Modo de funcionamiento de grupo electrégeno:

+ LOCKED
MODE + MAN
- AUTO
- TEST
PHASES Nimero de fases de la sefal
Frecuencia de la sefal Hz
GEN Tensién medida de la sefal:
Monofésica: Tension entre la fase 1y neutro v
Bifasica: Tension entre fase 1y 2
Trifésica: Tension entre fases
P Potencia active del grupo kKW
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Frecuencia de la senal Hz

Tensién medida de la sefal:
Monofésica: Tensién entre la fase 1 y neutro
MAIN Bifasica: Tension entre fase 1y 2
Trifasica: Tension entre fases Vv
Estado de los contactores:
KR: contactor de red activo
KG: contactor de grupo activo
Estado del motor:
ENG Run: En marcha
Stop: Parado

HOUR Horas totales de funcionamiento Horas

BAT Tensién de bateria (V) \

Nivel de combustible o
FUEL Sélo se muestra si se detecta sonda %

NUM ALARM Ndmero de alarmas presentes en el grupo electrégeno

Comando de arranque. Enviando un SMS con el texto SET START ID X, donde X
es el identificador CAN/MODBUS de la instalacién. Si la accién se ha realizado
con éxito el usuario recibird un SMS con el texto IOT_HOSTNAME GROUP ID X
START OK.

Comando de parada. Enviando un SMS con el texto SET STOP ID X, donde X es
el identificador CAN/MODBUS de la instalacion. Si la accion se ha realizado
con éxito el usuario recibird un SMS con el texto IOT_HOSTNAME GROUP ID X
STOP OK.

Comando de cambio de estado de contactor de red. Enviando un SMS con el
texto SET MB ID X, donde X es el identificador CAN/MODBUS de la instalacion.
Si la accién se ha realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto
IOT_HOSTNAME GROUP ID X MAIN BREAKER TOGGLE OK.

Comando de cambio de estado de contactor de grupo. Enviando un SMS con el
texto SET GB ID X, donde X es el identificador CAN/MODBUS de la instalacién. Si
la accién se ha realizado con éxito el usuario recibird un SMS con el texto 10T_
HOSTNAME GROUP ID X GENSET BREAKER TOGGLE OK.

Comando de cambio de modo de funcionamiento del grupo electrégeno.
Enviando un SMS con el texto SET MODE ID X AUTO / LOCKED/ MAN / TEST,
donde X es el identificador CAN/MODBUS de la instalacién. Si la accién se ha
realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto I0T_HOSTNAME
GROUP ID X SET MODE AUTO / LOCKED / MAN/ TEST OK.
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Peticion de parametro de centralita. Enviando un SMS con el texto GET
PARAMETER ID X (Y, Z) (Y, Z).., donde X es el identificador CAN de la instalacién, Y
el indice de la tabla de parametros de la centralita y Z el indice del valor a leer.
Con este comando se permite leer hasta 7 valores a la vez. Si la accién se ha
realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto IOT_HOSTNAME
GROUP ID X PARAMETER VALUE: (Y, Z, T), donde T es el valor del parametro
solicitado. Para saber mas sobre los indices de tablas de parametros consultar
el ANEXO I.

Comando de escritura de parametro de centralita. Enviando un SMS con el
texto SET PARAMETER ID X (Y, Z, T), donde X es el identificador CAN de la
instalacion, Y el indice de la tabla de parametros de la centralita, Z el indice del
valor a leer y T el valor que se desea escribir. Con este comando se permite
escribir hasta 7 valores a la vez. Si la accién se ha realizado con éxito el usuario
recibira un SMS con el texto IOT_HOSTNAME GROUP ID X PARAMETER VALUE: (Y,
Z, T)... Para saber mas sobre los indices de tablas de parametros consultar el
ANEXO I.

Comando de reseteo de alarmas. Con este comando es posible resetear las
alarmas cuya condicién de alarma no esta presente. Enviando un SMS con el
texto SET RESET ALARMS ID X, donde X es el identificador CAN de la instalacion.
Si la accién se ha realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto
I0OT_HOSTNAME GROUP ID X RESET ALARMS OK. Solo valido para centrales de
Himoinsa.

Peticion de estado de las entradas y salidas. Enviando un SMS con el texto GET
|0 STATUS el usuario recibira un SMS con el texto IOT_HOSTNAME INPUT
STATUS: IN1: ON / OFF, IN2: ON / OFF, IN3: ON / OFF, IN4: ON / OFF. OUTPUT
STAUTS: OUT1: ON / OFF, OUT2: ON / OFF, OUT3: ON / OFF.

Peticion de estado de una entrada. Enviando un SMS con el texto GET IN ID X,
donde x es el indice de la entrada que se quiere consultar. Si la accién se ha
realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto IOT_HOSTNAME INPUT
X STATUS: ON / OFF.

Peticion de estado de una salida. Enviando un SMS con el texto GET OUT ID X,
donde x es el indice de la salida que se quiere consultar. Si la acciéon se ha
realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto IOT_HOSTNAME
OUTPUT X STATUS: ON / OFF.

Peticion de la posicion GPS. Enviando un SMS con el texto GET GPS. Si la accion
se ha realizado con éxito el usuario recibira un SMS con el texto I0T_HOSTNAME
GPS POSITION: XX. XXX, YY.YYY https://www.google.es/maps/place/XX.XXX,yy.yyy
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Configuracion de la gestion de robo. Enviando un SMS con el texto SET GPS (X,
Y), donde X es el radio en metros del perimetro de seguridad e Y es la distancia
en metros de la deteccién de movimiento. Este comando activara el activo robo y
es valido cuando el dispositivo tiene una posicién GPS fijada, tomando dicha
posicién como el punto de referencia para la gestion antirrobo. Si la accién se ha
realizado con éxito el usuario recibird un SMS con el texto IOT_HOSTNAME
COMAND OK. Para desactivar el antirrobo se debe enviar un SMS con el texto
SET GPS (0,0).

9.6 CONFIGURACION

El dispositivo 10T puede ser configurado y monitorizado desde la aplicacion
Genset WorkBench, que permite diagnosticar el estado de las comunicaciones
TCR 4G, Wifi, GPS, y configurar las diferentes funcionalidades del dispositivo,
restablecer los parametros por defecto o reiniciar el dispositivo. La aplicacién
consta de diversas secciones de informacién y configuracion. Cuando se finaliza
la configuraciéon en cada una de las secciones es necesario guardar los cambios
mediante el botén “Escritura de parametros” y por ultimo reiniciar el dispositivo
para aplicar los cambios mediante el botén “Aplicar cambios”. Para mas
informacion sobre Genset WorkBench, consultar el manual de dicha aplicacion.
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9.6.1. MONITORIZACION IOT

La seccion de MONITORIZACION contiene informacién dtil sobre el estado del
dispositivo I0T, para el diagnéstico del sistema y de los diferentes buses de
comunicaciones. La informacién esta distribuida en diferentes secciones que
hacen sencillo el acceso a la misma y facilita el diagnéstico del sistema.

Coupanr > Entrades/Salides

HIMOINSA o l

CEAs0/or |

Seccion Monitorizacion 10T

9.6.1.1 ESTADO GENERAL

@) GENSETWORKBENCH 2001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - 0 X
HIMOINSA info
Medidas elécticas
Instrumentacion motor Identificacién
> Historico
g Verson imare
v et
Identificacién 90:38:0C:FEF9:3E
Antirrobo
Activado 0
Posicién configurada
Modous TCP = g
H6 Detectado por perimetro (]
B (T O
(s oo \
[ o o |
[Fecha / Hora |
— T |

Seccion Estado general 10T
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Campos de la seccion Estado WIFI 10T

Version firmware

Version instalada en el dispositivo 10T

IDENTIFICACION
Identificacion Identificador del dispositivo -
Activado Indica si antirrobo esté habilitado Hab|||ta9o
Deshabilitado
L " Indica si se ha fijado una posicién de Habilitado
Posicion configurada . .
referencia Deshabilitado
ANTIRROBO - - - ;
Detectado por Indica si se ha activado el antirrobo por Detectado
perimetro perimetro No detectado
: . Indica si se ha activado el antirrobo por Detectado
Detectado por distancia . B
distancia No detectado
Habilitado

BAJO CONSUMO  Activado

Indica si bajo consumo esta habilitado

Deshabilitado

FECHA / HORA Fecha y hora

Muestra la fecha y hora actual del
dispositivo

9.6.1.2 ESTADO ETHERNET

@ GENSETWORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas

HIMOINSA info

- 6 x
L —J
> Entradas/Salidas CEA8 0/ loT / Ethernet
Mecidas lcticas
Instumentacion moto [Estado Etnernet
o Activado &
v leT. fot_estado_general_ethernet_dhcp_ena
o bl
1P adauirida &
Nodem
Guss 3
wisi
s Miscara de red
Modbus 160
v Puerta de enlace
Hostname
Seccion Estado Ethernet 10T
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Campos de la seccion Estado Ethernet 10T

Activado Indicia si Ethernet esta habilitado BZZL'QZ.‘T.‘; o

DHCP Indica si DHCP esta habilitado gzg:g‘;ﬁﬁa o

IP adquirida Indica si se ha detectado IP Eitz‘e:tteelg?ado
ETHERNET IP Direccién IP asignada al dispositivo -

Mascara de red Méscara de subred asignada al .

dispositivo
Puerta de enlace Pyerta_qe enlace asignada al .
dispositivo
Hostname Nombre del dispositivo -
9.6.1.3 ESTADO MODEM
@ GENSETWORKBENCH v2001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - 8 x
L —4

HIMOINSA Info

A YANMAR COUPANY

> Entradas/Salidas CEAB 0 /10T / Modem

Medidas eléctricas
Instrumentacién motor Estado Modem

> Historico
. Activado

s

SIM detectada
Eetado

Eeret 1P adquirida
anss »

Wifi
snmp Mascara de red 55.255.255.255
Modbus TcP
He Puerta de enlace
el B62771045966739
st 4034626421794

Tipo de conexién

Proveedor *Orange Orange”

Al I EE R E @
T g g
g g 3
3 g H
g g

RSSI (%)

©

Seccion Estado Modem I0T
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Campos de la seccion Estado Modem 10T

(onpo—Joampo ——Joescrpeion —————— vooes |

i i i < " Habilitado
Activado Indica si modem esta habilitado Deshabilitado
SIM detectada  Indica si se ha detectado SIM Detectado

No detectado
Detectado

IP adquirida Indica si se ha adquirido IP No detectado

Direccion IP obtenida del proveedor

de la red

Méscara de subred obtenida del
proveedor de la red

Puerta de Puerta de enlace obtenida del

enlace proveedor de la red

Numero de identificacion del modulo
integrado en el dispositivo

MODEM IMS Identidad de suscriptor mévil
internacional

IP

Méscara de red

IMEI

GSM

UTRAN

GSM W/EGPRS

UTRAN O (UTRAN W/HSDPA)
UTRAN 1 (UTRAN W/HSUPA)

Tipo de conexion establecida enla 1oy 5 (UTRAN W/HSDPA and

Tipo de conexién

red movil HSUPA)
E-UTRAN
LTECatM1
LTECatNB1
CDMA
Operador Proveedor de telefonia -
RSSI (%) Nivel de cobertura 0-100
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9.6.1.4 ESTADO GPS

HIMOINSA nfo

VANMAR COMPANY

> Eniradas/Salidas

CEAB 0 /10T / GNSS

Medids eléctricas
Instrumentacién motor

> Historico

> o9

v o

exado
iernet
Modem
Wisi

suwp
Modbus TP
6

Estado GPS.

Activado u]

fot_estado_general_modem_gps_update ||
Il

Satllitescount used togatposition [0 ]
orgs Co—

Campos de la seccion Estado GPS 10T

Seccion Estado GNSS 10T

oo Joamps ——— Joosrpoin————— Jvaoes |

. . . . - Habilitado
Activado Indica si GPS estéa habilitado Deshabilitado
GPS Actualizacién GPS Indica si se ha actualizado la posicion Actuahza@
GPS No actualizado
Satélites Nume:rp de satélites para obtener
posicién
3 Latitud Valor de latitud de la posicion GPS -
POSICION
Longitud Valor de longitud de la posicion GPS
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9.6.1.5 ESTADO WIFI

@) GENSETWORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Prucbas

HIMOINSA o

- X
> Entradas/Salidas CEABO/loT / Wi-Fi
. Activado O
Estado o
Ehenet 1P adquirda o0
s CO—
v o
- s s o
TS
Hostname CEBIOT_F93E

Campos de la seccion Estado WIFI 10T

Seccion Estado WIFI 10T

) S . - Habilitado
Activado Indicia si WIFI esta habilitado Deshabilitado
DHCP activado Indica si DHCP esta habilitado Habilitado
Deshabilitado
. . . . Detectado
IP adquirida Indica si se ha adquirido IP No detectado
RSSI Intensidad de la sefal -
WIFI
P Direccion IP asignada al dispositivo -

Mascara de red

Mascara de subred asignada al
dispositivo

Puerta de enlace

Puerta de enlace asignada al
dispositivo

Hostname

Nombre del dispositivo
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9.6.1.6 ESTADO SNMP 9.6.1.7 ESTADO MODBUS

L ) GENSETWORKBENCH v2001 rev. 03 - 24/00/2024 - Banco de Prucbas - X
HIMOINSA nfo -
wvanman covrwe | (O [ Cens oot/ sunp HIMOINSA o
» Entradas/Salidas 4 YANMAR COMPANY b Entrades/Salidas CEAB 0/ 10T / Modbus TCP
Medicas eléctricas [Estaco swp | Medicas lécticas
Instrumentacion motor Instrumentacidn motor [Eslaao Modbus TCP }
Trap |y 192.168.135.115 » Historico
> Historico 13 ;e oo =
ver e b ] . offset
o
tsado -
Community Write Enemet Gt C—
themet Nedem
Hodem Community Trap axss Contador conexiones C——
anss W
wiri Contadores nput I sp Contador perticiones I —
Modbus TP Contadores Output I — =
Ho

Seccion Estado MODBUS TCP 10T
Seccion Estado SNMP
Campos de la seccion Estado MODBUS 10T

S e B B[ R
oo [Campo _[Desoripsion | Vaores_|
Puerto TCP Puerto de escucha del protocolo

Campos de la seccion Estado SNMP 10T

Traps Receiver Address %gt;(;mon IP a la que se enviaran los . MODBUS TCP
Offset Offset de esclavos accesibles al 10T -
Community Community String de lectura - — -
. . Numero de clientes conectados por
Conexiones activas
Community Write Community String de escritura - MODBUS TCP MODBUS TCP
SNMP ] ] ) - Ndmero de conexiones que se han
Community Trap Community String de escritura de traps - Contador de conexiones establecido con el IOT por MODBUS -
TCP
Paquetes recibidos Contador de paquetes recibidos -
4 pag - Numero de peticiones que ha recibido
Contador de peticiones 1 10T MODBUS TCP
Paquetes enviados Contador de paquetes enviados - € por
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9.6.1.8 ESTADO HG

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas.

HIMOINSA

VANMAR COUPANY

dous TP

info
» Entsdas/Sslicas CEAB O /1T / HG
Medidss elécricss
nstumentacion motor [estado o
» bistorico
+ o Activado ®
v
et =
Ethermet Puerto 21213
"
Wi
sKup Nombre servidor test hgmanager.net

Desplegado o

Campos de la seccion Estado HG

Seccion Estado HG 10T

. . ’ . - Habilitado
Activado Indica si HG esta habilitado Deshabilitado
Indica si se ha establecido conexién Conectado
Conectado :
con el servidor HG No conectado
HG Puerto Puerto de conexion con el servidor HG -
Periodo de tiempo para el envio del
Periodo (min) estado del sistema al servidor en -
minutos
. Direccion IP o nombre del servidor HG
Nombre servidor
Web
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9.6.2. CONFIGURACION 10T

La seccién de CONFIGURACION contiene los pardmetros de configuracién del
dispositivo I0T. Los parametros estan distribuidos en diferentes secciones que
hacen sencillo el acceso y configuracion de cada una de las funcionalidades.
Cuando un parametro es configurado se deben guardar y luego aplicar los
cambios, para ello se deberan presionar los botones “Escritura de parametros”
y “Aplicar cambios” resptente.

HIMOINSA

A VANMAR COMPANY N CEAB 0 / Comunicaciones

© Q00090

Seccion Configuracion 10T
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9.6.2.1 MODBUS RTU

HIMOINSA o

A YANMAR CONPANY

> Motor
> Generador
> Cuadro eléctrico
» Controlador
¥ Comunicaciones

==

can

Time
Etnernat
Modem GPS
Wifistation
sNmp
Madbuz TCP
=
UDP Advertising
G
Bajo consumo
Anti Theft

> ss.
> EmalL
> plc

> Intertez

CEAB 0/ Comunicaciones / Modbus RTU

[com.guracmn

Identificador
Baudrate (bps)
Bits stop (bits)

Paridad

—
e — )
——
[ ——

Q0000

9.6.2.2 CAN

Seccion Configuracion MODBUS RTU

HIMOINSA nfo
A vanman

oupany

> Motor
> Generador
> Cuado eléctrico
> Controlador
¥ Comunicaciones
Modbus RTU
can]
Time

Enernet
Modem GoS
Wifistation
SNMP
Modbus TCo
=
UDP Advertising
G
8sjo consumo
Aoti Theft

> sMs
> EmalL
> oic

> interfez

CEAB 0 / Comunicaciones / CAN

=

|

o ——
CAN velocidad (Kbit/s) Boswis —— [v]

Q0000
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Seccion Configuracion CAN 10T

Campos de la seccion Configuracion CAN 10T

Identificador del dispositivo en el bus

CAN'ID de comunicaciones CAN
25 kbits
50 kbits
CAN 100 kbits
) ) Velocidad de funcionamiento del bus 125 kbit
CAN velocidad (kbit/s) CAN 250 Kbits
500 kbits
800 kbits
1000 kbits
9.6.2.3 TIME
@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - a X
HIMOINEA e
[Contigeacion
Enable X
Time zone
( 00000

Seccion Configuracion Time 10T

Campos de la seccion Configuracion Time 10T

Enable

Habilitacion de sincronizacion de hora

Habilitado
Deshabilitado

CAN
Time zone

Zona horaria para el ajuste de la

hora del dispositivo. Si se dispone de
conexion a internet la zona horaria se
actualizara automaticamente
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@ GENSET WORKEENCH Y2001 rev. 03 - 24/08/2024 - Banco de Prucbs - o5 x
HIMOINSA nfo
A vanman coupiny » Wotor CEAB 0 / Comunicaciones / Ethernet
> Generador
> Cusdro eécico [configuracion
» Contrlador
¥ Comunicaciones Enabled &
Modbus RTU
can DHCP O
Pl Host Name CEBIOT_F93E
Modem 7S —
— Configuracion IP Estatica
we
N Direccion 1P 192.168.001.010
Modbus TCP
ow Méscara de subred 255.255.255.000
V0P Advertiing
He Gateway 192.168.001.001
s consumo
Aot Thef
> sus
> ovau
> hic
> inerez
‘ I 00000

Seccion Configuracion Ethernet 10T

Campos de la seccion Configuracion Ethernet 10T

oo Joamps ——— Joosrpoin————— Jvaoes |

Enabled Habilita la comunicacion Ethernet Hablllta_d_o
Deshabilitado

CONFIGURACION DHCP Habilita la obtencién de IP a través de  Habilitado
ETHERNET DHCP Deshabilitado

Host name Nombre del dispositivo -

Direccion IP D.|rect:|'o.n IP estética asignada al .

dispositivo

CONFIGURACION Méscara de subred asignada al

1P ESTATICA Mascara de subred

dispositivo

Gateway

Puerta de enlace asignada al
dispositivo
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9.6.2.5 MODEM/GPS

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - a X
HIMOINSA Info
s ccrses o o5

" oo [coniracon |

¥ Comunicaciones Enabled (3]
o
PSEnsbed O
e

Seccion Configuracion Modem/GPS 10T

Campos de la seccion Configuracion MODEM/GPS 10T

m Campo Descripcion Valores

Enabled

Habilitado

Habilita la comunicacién por médem Deshabilitado

APN
MODEM/GPS

Nombre del punto de acceso GPRS del
proveedor de la SIM

PIN

Cdédigo de la tarjeta SIM insertada -

GPS Enabled

Habilitado

Habilita el posicionamiento GPS Deshabilitado
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©) GENSET WORKBENCH v2.01 rev, 03 - 24/08/2024 - Banco de Prucbs - X
HIMOINSA
4 VANMAR couPANY CEAB 0/ Comunicaciones / Wifistation
Configuracion
> Contralador
¥ Comunieaciones Enabled (]
Modous RTU
e DHCP. &3]
Tme Host Name CEBIOT_F93E
Ethemet
Modbus TCP
aw Configuracion IP Estatica
UDP Advertiing
HG Direccién IP 192.168.001.010
Eajo consumo
Anti Thett Méscara de subred 255.255.255.000
> sws
v vl Gateway 192.168.001.001
> pic
> intertaz

Seccion Configuracion WIFI STATION 10T

Campos de la seccion Configuracion WIFI STATION 10T

- L Habilitado
Enabled Habilita la conexion WIFI Deshabilitado
- - Habilitado
DHCP Habilita la obtencion de IP por DHCP Deshabilitado
CONFIGURACION ) "
WIFI STATION Host name Nombre del dispositivo -
Nombre de la red WIFI a la que se
SSID i ) e -
conectara el dispositivo
Contrasena de la red WIFI a la que se
Password . . o -
conectara el dispositivo
Direccion IP Direccion IP asignada al dispositivo -

CONF'QURACDN Maéscara de subred
IP ESTATICA

Méscara de subred asignada al
dispositivo

Gateway

Puerta de enlace asignada al
dispositivo
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9.6.2.7 SNMP

HIMOINSA info

A YANMAR COUPANY

¥ Comunicaciones Enabled X
o

00000

Seccion Configuracion SNMP 10T

Campos de la seccion Configuracion SNMP 10T

Habilitado

Enabled Habilita la comunicacion SNMP Deshabilitado
. . Direccion IP a la que se enviaran los
Direccion IP -
Traps
SNMP Community Community String de lectura Public
Community Write Community String de escritura Public
Community Trap Community String de escritura de traps  Public
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HIMOINSA nfo
A vANAR coupANY > Motor CEAB 0/ Comunicaciones / Modbus TCP
> Generador
> Cuadro eéctico [configuracion |
> Contrlador
¥ Comunicaciones Enabled m]
Modbus RTU
Port 502
can
et
Etheret
Modem GPS
Wit staion
> sus
> emaL
> pic
> nteraz

Seccion Configuracion MODBUS TCP 10T

Campos de la seccion Configuracion MODBUS

oo Joamps ———— Joosrpon ————— Jvaoes |

Habilita la comunicacién por MODBUS Habilitado
Enabled

TCP Deshabilitado
MODBUS TCP Puerto de escucha del protocolo
Puerto TCP MODBUS TCP
Slave Offset Offset de esclavos accesibles al 10T -
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9.6.2.9 GW

) GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - X
HIMOINSA info -
A YAMMAR COMPANY > Motor CEAB 0./ Comunicaciones / GW
> Generador
> Cuadro eéctico Configuracion
sones Enabled 5]
Modbus RTU
can Port oo
Time
Etnemet
Modem GPS
Wi station
Y
Modbus TCP
(o
UDP Advertsing
H6

Seccién Configuracion GW 10T

Campos de la seccion Configuracion GW 10T

Enabled Habilita la conexién con Genset Habilitado
oW WorkBench Deshabilitado
Puerta de escucha para establecer la
Puerto

conexié con Genset WorkBench

10T | PAG. 71



9.6.2.10 UDP

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Prucbas

HIMOINSA Info

YANMAR COUPANY

> Motor
> Generador
> Cuadro eléctrco
> Controlador
¥ Comuricaciones
Modbus RTU
can
Time

Ethemet
Modem GoS
Wi station
SNMP
Modbus TCP
oW

UDP Advertising]

82jo consumo
Anti Theft
> ss.
> emalL
> olc

> intertaz

CEAB 0 / Comunicaciones / UDP Advertising

[conigracon |
e 9

Q0000

Seccion Configuracion UDP 10T

Campos de la seccion Configuracion UDP 10T

oo Joamps——— Joosrpoin —————— Jvaoes |

UDP Port

Puerto local utilizado para la
transmision de tramas

ubpP
Interval (s)

Periodo de tiempo entre el envio de
tramas
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9.6.2.11 HG

© GENSETVIORKBENCH v2001 ev 03 - 24/09/2024 - Banco de Prcas - x
HIMOINSA o
A YANMAR CONPANY » Motor CEAB 0/ Comunicaciones / HG

> Generador

> Cosdeo sictrico [Cunﬁgurscmn ‘

> Contrlador

¥ Comunicaciones Enabled &
Viodbus &1L
o Server address (ip or domain name)
- Port
themet
S st s o)
Wi station
s 107 Identifer
Modbus TP
aw
U0P Adertsing
B consumo
AntiThet

> sus
> ewall
> o
> inetez

Seccion Configuracion HG 10T

Campos de la seccion Configuracion HG 10T

Enabled

Habilita la conexion con el servidor
HG Web

Habilitado
Deshabilitado

Direccion IP o Host Name del servidor

Server address HG Web hgmanager.net
HG Puerto \F/‘VL:;rto de conexién con el servidor HG 21213
Periodo de tiempo para el envio del
Periodo de envio (min) estado del sistema al servidor en 15
minutos
10T Identifier MAC de identificacién del dispositivo -
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9.6.2.12 BAJO CONSUMO

-
OIS e CEAD 0 Comricacanes oo corsuma
¥ Comunicaciones. Enabled (m]
iy
can Wake up by time time period (s)
o 655
o
st
an
sopAersng
o
( (@ et e sarios 00000

Seccion Configuracion Bajo consumo 10T

Campos de la seccion Configuracion Bajo consumo 10T

Habilitado

Enabled Habilita el modo bajo consumo Deshabilitado

BAJO CONSUMO - N - - - -
Wake up by time period Periodo de tiempo de salida de bajo

(sec) consumo para enviar datos al servidor
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9.6.2.13 ANTIRROBO

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas - a x
HIMOINSA Info
A VRIRAR COMPANY » Motor (CEAB 0 / Comunicaciones / Anti Theft

v Comunicacionss Enabled [m]

ey
R e —

Reference postion ngiode grados) [ ]
Modem 695 Perimeter enable 0
o Interval distance enable ]
It distace movement (i)
=

Seccién Configuracion Antirrobo 10T

Campos de la seccion Configuracion Antirrobo 10T

- L . Habilitado
Enabled Habilita la gestion antirrobo por GPS Deshabilitado

Reference position Latitud de la posicién de referencia

latitude
Reference position . o .
longitude Longitud de la posicién de referencia
. - . - Habilitado
ANTIRROBO Perimeter enable Habilita el modo antirrobo por perimetro

Deshabilitado

Perimeter initial radius ~ Radio en metros del perimetro de
(m) seguridad

Habilitado

Interval distance enable Habilita el modo antirrobo por distancia Deshabilitado

Interval distance Distancia en metros de la deteccion de
movement (m) movimiento para el seguimiento de ruta
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9.6.2.14 SMS

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/08/2024 - Banco de Pruebas.

8 x
A ANMAR CONPANY CEAS 0/ Comunicaciones / SMS / Custom SHS 1
Time
@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/09/2024 - Banco de Pruebas — o X Ethernet [c i N 1
- Modem GPS s
HIMOINSA nfo Wi station
A VANMAR COPAY fcaci Custom SMS 1 phone number I
+ Motor CEAB 0. Comunicaciones / SHS o
> Generador Mot 0 Custom S 1 text —
> Cusdeo edtico [configuracion | ou
> Controldor UDP Advering
¥ Comunicaciones Enabled (] v
Modbus KTU 850 consumo
f— ——
an ArtiThet
e Notifications Languaje fein Y v s
et Phone1
Modem Go5 Phone2
Wi sttion Phone3
B Phone
Modbus TGP Phone s
aw Phone6
UDP Advertsing Phone7
6 Phones
8o consumo Phones
ArtiThett Phone 10
- 6B
> oL Custom shis 2
> pic Custom shis 3
> Inetaz Custom shis 4
Customsiis's
L A[ ]J

Seccion Configuracion CUSTOM SMS 0T

Seccion Configuracion Antirrobo 10T Campos de la seccion Configuracion Antirrobo 10T

Enabled Habilita el envio de SMS desde el Habilitado
- dispositivo 10T Deshabilitado
HIMOINSA o p -
A o CEAB 0 / Comunicaciones/ SHS / Phone 2 Ndmero del centro de mensajes del
Ehemet Message center roveedor de la SIM
e [Cunflguracvan ] p
hone 2 e — SMS Inglés
e
s Phone 2 permission send alarms 0 Espanol
U0P Advertising Phone 2 permission accept control (] Notifications language Idioma de los mensajes de notificacion ~ Francés
v D
o consumo Aleman
et Portugués
— Numero de mévil que recibira las
Phone number 1-10 . iificaciones
hone
Phone permission - . - Habilitado
hones
PHONES Habilita permiso para recibir alarmas "
e’ alarms 1-10 P P Deshabilitado
oot Phone permission Habilita permiso para controlar la Habilitado
Cum a1 control 1 - 10 central por SMS Deshabilitado
Custom 55 2 Nudmero de mévil que recibira el
coms Phone number 1.- 15 mensaje ersonalcilzado
CUSTOM SMS je p
© 00000
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Seccion Configuracion SMS Phone 10T

Text1-15

Mensaje personalizado que se enviara
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9.6.2.15 EMAIL

@ GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 24/08/2024 - Banco de Prucbas - o X

HIMOINSA
e 00/ Commicacines AL Cstom v 01
[Contgracion |
| |© 00000)

Pestanas de la seccion Configuracion EMAIL 10T

Seccion Configuracion EMAIL 10T

Address 1 - 15 Dl|reCC|onlde correo a la que se enviara
EMAIL el mensaje

Text1-15 Mensaje personalizado que se enviara -

9.7 ACTUALIZACION DE FIRMWARE

El dispositivo I0OT se puede actualizar mediante el servidor HG Web. Para mas
informacioén, consultar el manual de dicha aplicacion.

Asi mismo, puede actualizarse a través del servidor web que incorpora, cuya
comunicacion se realiza a través del protocolo HTTP en el puerto 80. El servidor
consta de 2 secciones, una para visualizar informacion basica del dispositivo y
otra para actualizar el firmware, protegidas con contrasena (Usuario: himoinsa,
Contrasena: ce8iot).

HIMOINSA
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En caso de realizar la actualizacion del firmware a través del servidor web, se
debera verificar que las comunicaciones via modem o Wifi no estén habilitadas.
Por motivos de seguridad, el dispositivo I0T deshabilita su servidor web siempre
que se encuentren habilitadas las comunicaciones por estas vias.

Para acceder al servidor web por primera vez, es necesario conectar un PC con el
dispositivo mediante un cable Ethernet punto a punto. Una vez conectado es
necesario ajustar el rango de la red Ethernet del PC para poder acceder al
dispositivo, siguiendo los pasos descritos a continuacion:

1) Acceder a la ventana de configuracion de red del PC clicando en:

Inicio -> Panel de control -> Centro de redes y recursos compartidos -> Cambiar
configuracion del adaptador -> Propiedades de Ethernet -> Protocolo de internet
version 4 (TCP/IPv4) -> Propiedades.

Propiedades: Protocolo de Internet version 4 (TCP/IPv4) X
General

Puede hacer que la configuracién IP se asigne automaticamente si la
red es compatible con esta funcionalidad. De lo contrario, deberd
consultar con el administrador de red cudl es la configuracién IP
apropiada.

(O Obtener una direccién IP automaticamente

(®) Usar la siguiente direccién IP:

Direccién IP: 192,168 . 1 . 100
Méscara de subred: 255.255.255. 0

Puerta de enlace predeterminada: \:]

Obtener la direccion del servidor DNS automaticamente
(®) Usar las siguientes direcciones de servidor DNS:
Servidor DNS preferido:

Servidor DNS alternativo: \:]

[ validar configuracién al salir Opdiones avanzadas...

Canceler

Ventana de configuracion de adaptador de red

2) Configurar el PC para usar una IP fija. Definir la direccion IP 192.168.1.100,
una mascara de subred 255.255.255.0 y aceptar los cambios.

3) Abrir un navegador de internet (Google Chrome, Mozilla Firefox, Internet
Explorer) e introducir la direccion 192.168.1.10 en la barra de busqueda.
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Para acceder desde una red Ethernet a la que se encuentre conectado el
dispositivo, en caso de tener configurada previamente la conexiéon por DHCP se
debera acceder mediante la direccion IP proporcionada por el router de la red.

Una vez cargada la pagina ir a la seccién Config, pestana ADMIN y cargar el
firmware. Al terminar el proceso, el dispositivo IOT se reiniciara con la nueva
version.

HIMOINSA

CE8 HIMOINSA 27/09/2024 12:19:03 A YANMAR COMPANY

E DEVICE

Select local file Ningun archi... eleccionado
Config >

Status

Actualizacion de firmware 10T mediante servidor web
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10. PLC

La centralita CEMS8 integra la funcionalidad para programar un PLC. El PLC se
puede programar y monitorizar desde una plataforma externa llamada LogicLab,
accesible desde la plataforma Genset WorkBench. También es posible realizar
acciones de descarga/carga del programa de PLC sin acceder a su interfaz
(Logiclab). Para mdas informacién del funcionamiento sobre la aplicacion de
LogicLab consultar el manual de dicha aplicacion.

© GENSET WORKBENCH v2.001 rev. 03 - 31/07/2024 - Banco de Pruebas - [u} x

HIMOINSA

YANMAR CONPANY otor CEM8 0/PLC / LogicLab

Logiclab

- ——re—

Gestién de Proyecto

Pantalla 01 Crear Proyecto

a2 ® [Cporoabieotogan)

Pantalla 03

Pantalla 04 Abrir Proyecto.

» s =
S

Importar desde PLC

Guardar en PLC

[ | E———

Pantalla gestion PLC desde Genset WorkBench
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11. OPCIONALES

A la centralita CE8 se le pueden anadir nuevas funcionalidades a través de la
conexion del bus CAN mediante médulos de expansion.

11.1 PANTALLA VISUALIZADORA (REPETITIVA)

La centralita CE8 permite anadir pantallas visualizadoras a la instalacién. Dicho
dispositivo muestra el estado actual de la centralita, y en caso de que ésta se
encuentre en modo AUTO de funcionamiento, permite comandar el
funcionamiento del grupo. La pantalla visualizadora no permite el cambio de
modo de la centralita master.

Asimismo, la pantalla visualizadora permite la visualizacion del estado de la
centralita mediante leds de error y estado y la programacion de parametros de
funcionamiento.

11.2 TELESENAL

La centralita CE8 permite la conexion de un dispositivo de Telesenal. El
dispositivo Telesenal posee 12 salidas de relé (4 con contacto NO y NC; 8 con
contacto NO).

Las salidas del dispositivo de Telesenal pueden programarse para activarse
dependiendo:

» Cualquier alarma activa o pendiente de notificacion de la centralita.
» Cualquier entrada activa de la centralita.

» Cualquier salida activa de la centralita.

* Modo de la centralita (AUTO o MAN).

Cada salida del dispositivo de Telesenal se activa cuando se produce al menos
una de las condiciones de activaciéon que tenga programadas.
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11.3 PANEL ANUNCIADOR

La centralita CE8 permite la conexion de un dispositivo panel anunciador que
permite implementar un interfaz con el usuario basado en 16 leds a cada
cual de los cuales se puede asociar uno de los siguientes estados de la
centralita CES8:

« Alarmas.

« Estado de las entradas.

» Estado de las salidas.

» Modos de funcionamiento de la centralita.

» Estado de la centralita.

11.4 EXPANSION ENTRADAS ANALOGICAS CCPT100

La centralita CE8 permite la conexion de varios dispositivos CPT100 para la
medida hasta 4 sondas de temperatura para visualizacién y gestién de alarmas
de grupo electrégeno por cada dispositivo.
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12. ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS

La centralita CE8 permite 3 niveles de acceso a la configuracion. Para realizar la
modificacion de algun parametro de la centralita CE8 se requiere la validacion
mediante la introduccion de la contrasena correspondiente. Los 3 niveles de

acceso son:

Tabla Tiempos

1. Usuario. Permite la lectura de los valores de nivel 1.

3. Supervisor. Permite la escritura de los parametros de nivel 1,2y 3.

2. Mantenimiento. Permite la escritura de los parametros de nivel 1y 2.

e e e S 7 " S

Tiempo entre arranques

1 2 Periodo entre arranques durante el cual todas 5" 3”7 ..15"
las salidas estan desactivadas
Retraso arranque
2 2 Tiempo transcurrido entre fallo de red y 0” 0”7 ...10000”
arranque de motor
3 2 Tiempo de precalentamiento de bujias 0”
Tiempo de puesta en marcha
Tiempo de espera maximo para que se dé la ” ” ”
4 2 o ) 0”7 ...180
condicién de arranque. Durante este periodo la
salida de arranque esta activa
Tiempo activacion de carga
Tiempo desde que se detecta la condicion "
5 2 - 3
de arranque de motor hasta la activacion de
contactor de grupo
Tiempo de estabilizacion
Tiempo desde que se detecta la condicién de ” ” ”
6 2 ; 1” ...600
arranque de motor hasta que se comienza a
validar la calidad de la senal generada
Tiempo activacion alternador (D+)
Al finalizar este tiempo, se comenzara a
verificar el nivel de tension a la entrada y ”
7 2 ) PR 3
salida D+ permanecera activa o no hasta
la parada del motor segun el parametro de
configuracion
8 5 Tiempo de espera al paro motor por arranque 10" 1" 600"
externo
9 2 Tiempo de enfriamiento 120"
10 2 Tiempo de retardo a la activacion EJP1 1" 27 ...15”"
11 2 Tiempo paro motor 10” 1” ... 3600”

ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS | PAG.

80



e — e —

Tiempo activacion paro motor a la vuelta de

12 red 60” .. 3600”
Tiemp_o maximo de activaci_c’)n de alarma 0: Indefinido

13 2 La salida de alarma se activara cuando 15" Y ”
corresponda durante este tiempo limite 1"...1800

14 2 Filtrado de la entrada 01 1” 0.0” ... 5000.0”

15 2 Filtrado de la entrada 02 1” 0.0” ... 5000.0”

16 2 Filtrado de la entrada 03 1” 0.0” ... 5000.0”

17 2 Filtrado de la entrada 04 1” 0.0” ... 5000.0”

18 2 Filtrado de la entrada 05 1” 0.0” ... 5000.0”

19 2 Filtrado de la entrada 06 1” 0.0” ... 5000.0”

20 2 Filtrado de la entrada 07 1” 0.0” ... 5000.0”

21 2 Filtrado de la entrada 08 1” 0.0” ... 5000.0”

22 2 Filtrado de la entrada 09 1” 0.0” ... 5000.0”

23 2 Filtrado de la entrada 10 17 0.0” ... 5000.0”

24 2 Filtrado de la entrada 11 17 0.0” ... 5000.0”

25 2 Filtrado de la entrada 12 1” 0.0” ... 5000.0”

26 2 Filtrado de la entrada Anl 1" 0.0” ... 5000.0”

27 2 Filtrado de la entrada An2 1” 0.0” ... 5000.0”

28 2 Filtrado de la entrada An3 1" 0.0” ... 5000.0”

29 2 Filtrado de la entrada An4 1” 0.0” ... 5000.0”

30 2 Filtrado de la entrada EMS 0" 0.0” ... 5000.0”

31 2 Filtrado de la entrada MAN 0” 0.0” ... 5000.0”

32 2 ;I;ice;irzgo de deteccion de potencia de carga 5" 17 .3000"

33 > 'cri:aer:aprcéade deteccion de potencia de arranque 5" 17 ..3000"

34 2 Libre - R

35 2 Tiempo retraso activacion Gas Ignition 3” 0”...100”

36 2 Tiempo retraso activacion valvula de gas 1” 07 ...10”

37 2 Tiempo retraso desactivacion Gas Ignition 1" 07 ...10”

38 2 Tiempo de activacion de control de humos 0” 0”7 ...600”

39 2 Tiempo curva IDMT 36" 0” ...3600”
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e — e —

Tiempo de retardo activacion contactor de

40 2" ...250”
grupo

41 Tiempo de retardo activacion contactor de red 2" 1”7 ...250”

42 Tiempo deteccion fallo en parada 90” 1”7 ...3600”

Tabla Regulaciones

mm Descripcion Valor Rango

1 2 Identificador placa de medidas 0 0-14

2 2 Configuracion de la entrada 01 1

3 2 Configuracion de la entrada 02 1

4 2 Configuracion de la entrada 03 1

5 2 Configuracion de la entrada 04 1

6 2 Configuracion de la entrada 05 1

7 2 Configuracion de la entrada 06 1

8 2 Configuracion de la entrada 07 1

9 2 Configuracion de la entrada 08 1 0: OFF

10 2 Configuracion de la entrada 09 1 1: Normalmente abierta
11 2 Configuracion de la entrada 10 1 2: Normalmente cerrada
12 2 Configuracion de la entrada 11 1

13 2 Configuracion de la entrada 12 1

14 2 Configuracion de la entrada AN1 1

15 2 Configuracion de la entrada AN2 1

16 2 Configuracion de la entrada AN3 1

17 2 Configuracion de la entrada AN4 1

18 2 Configuracion de la entrada EMS 2
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Tension de fase como condicion de

52 2 arranque 3
— — 0: No se consulta
53 2 Tension de alternador como condicion de 1 1: Estabilizado
arranque 2: Prearranque
54 2 Pick-up como condicién de arranque 0 3: Estabilizado y
- — - — prearranque
Baja presion de aceite como condicion
55 2 0]
de arranque
56 2 Posicién medida de intensidad 0 gf (L:I‘r‘]ae‘:‘(’jsfé 5232"
57 2 Seleccion de tipo de centralita 0] (1) Z/IUAT’\‘O
0: No se permite
1: Arranque por caida
58 3 Gestion de marcha forzada 0] de red
2: Arranque por marcha
forzada
Relacion velocidad corona del volante 0: 50 Hz/1500 rpm
59 2 . I ] 60 Hz/1800 rpm
motor y frecuencia tension de grupo 1: 50 Hz/3000 rpm
; o 0: Centigrados
60 2 Visualizacién temperatura 0 1 Fahrenheit
) R, L O: Bares
61 2 Visualizacién presion 0 1 Psi
62 3 Configuracién canal analégico AN1 1
- — . 0: Digital
63 3 Configuracion canal analégico AN2 1 1: Resistiva
64 3 Configuracion canal analégico AN3 1 2: Intensidad
3: Tension
65 3 Configuracién canal analégico AN4 1

19 2 Funcionalidad asociada a entrada 01 0

20 2 Funcionalidad asociada a entrada 02 0

21 2 Funcionalidad asociada a entrada 03 0

22 2 Funcionalidad asociada a entrada 04 0

23 2 Funcionalidad asociada a entrada 05 0

24 2 Funcionalidad asociada a entrada 06 0

25 2 Funcionalidad asociada a entrada 07 0

26 2 Funcionalidad asociada a entrada 08 0 Ver Tabla Funcionalidades
27 2 Funcionalidad asociada a entrada 09 0 entradas
28 2 Funcionalidad asociada a entrada 10 0

29 2 Funcionalidad asociada a entrada 11 0

30 2 Funcionalidad asociada a entrada 12 0

31 2 Funcionalidad asociada a entrada AN1 0

32 2 Funcionalidad asociada a entrada AN2 0

33 2 Funcionalidad asociada a entrada AN3 0

34 2 Funcionalidad asociada a entrada AN4 0

35 2 Funcionalidad asociada a salida P1 0

36 2 Funcionalidad asociada a salida P2 0

37 2 Funcionalidad asociada a salida P3 0

38 2 Funcionalidad asociada a salida D+ 0

39 2 Funcionalidad asociada a salida 01 0

40 2 Funcionalidad asociada a salida 02 0

41 2 Funcionalidad asociada a salida 03 0

42 2 Funcionalidad asociada a salida 04 0 Ver Tabla Funcionalidades
43 2 Funcionalidad asociada a salida 05 0 salidas
44 2 Funcionalidad asociada a salida 06 0

45 2 Funcionalidad asociada a salida 07 0

46 2 Funcionalidad asociada a salida 08 0

a7 2 Funcionalidad asociada a salida C1 0

48 2 Funcionalidad asociada a salida C2 0

49 2 Funcionalidad asociada a salida C3 0

50 2 Funcionalidad asociada a salida C4 0

51 2 Configuracion de arranque 0 (;i gi:ssel
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66 2 Sensor asociado canal analégico 1 1
67 2 Sensor asociado canal analégico 2 2
68 2 Sensor asociado canal analégico 3 3
69 2 Sensor asociado canal analégico 4 0
70 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 01
71 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 02
72 > Sensor asociado canal analogico 0
externo 03
73 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 04
74 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 05 0: No configurado
Sensor asociado canal anal6gico 1: Nivel de combustible
75 2 externo 06 0 2: Presion de aceite
Sensor asociado canal analégico 3: Temperatura de agua
76 2 g 0 4: Nivel combustible
externo 07
- — externo
77 2 Sensor asociado canal analdgico 0 5: Temperatura de aceite
externo 08 6: Velocidad J1939
Sensor asociado canal analégico 7: Resistencia de caldeo
78 2 0
externo 09
79 > Sensor asociado canal analégico 0
externo 10
80 > Sensor asociado canal analogico 0
externo 11
81 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 12
82 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 13
83 > Sensor asociado canal analogico 0
externo 14
84 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 15
85 2 Sensor asociado canal analégico 0
externo 16
0: OFF
. . 1: MAN
86 2 lt\:I:sdicé doe funcionamiento bomba de 3 2. AUTO
g 3: Modo centralita/
combinado
0: MAN
1: AUTO
87 2 Modo de arranque por defecto 0 2 Test
3: Blogqueado
88 2 Modo dinamo 0 o: AIlternador
1: Dinamo
89 2 Sentido de secuencia de fases 0 O Directo
1: Inverso
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90 2 Funcionalidad asociada led 1 interfaz 0]

91 2 Funcionalidad asociada led 2 interfaz ] Ver Tabla Funcionalidades
92 2 Funcionalidad asociada led 3 interfaz 0 leds interfaz

93 2 Funcionalidad asociada led 4 interfaz 0

94 2 Arranque externo sin retardo 0

95 2 Arranque externo sin alarma 0 0: No activo

96 2 Arranque externo grupo en reserva 0 1: Activo

97 2 Salida de alarma desactivada 0

Tabla Umabrales

I e e (7 T S

0O: Trifasica sin

neutro
1 2 Configuracion eléctrica de grupo 1 1: Trifasica
2: Bifasica
3: Monoféasica
4: Delta
5: Delta sin
2 2 Configuracion eléctrica de red 1 neutro
6: Bifasica
selector
3 2 Potencia nominal de grupo 200 kW -
4 2 Numero de arranques 4 1-10
5 2 Tension de arranque en la sefal de grupo 40V 30-100
6 2 Tension de arranque en alternador carga de bateria 8V 6-23
7 2 Velocidad de arranque (pick-up) 1000 rpm 300 - 1000
8 2 Dientes volante motor 0 0-300
9 2 Configuracion de trafo de tension primario 0 0-65535
10 2 Configuracion de trafo de tension secundario 0 0-65535
11 2 Configuracion de trafo de tension desfase 0 0 - 65535
12 2 Configuracion de trafo de corriente primario 0 0 - 65535
13 2 Configuracion de trafo de corriente secundario 0 0-65535
14 2 Configuracion de trafo de corriente desfase 0 0-65535
0: Corte
15 2 Temperatura de corte de precalentamiento 0 deshabilitado
1-125°C
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Bomba de trasiego: Nivel combustible minimo 30 % 5%-90 %

17 Bomba de trasiego: Nivel combustible maximo 80 % 10 % — 100 %

18 Temperatura minima de caldeo 25 °C 5-30°C

19 Temperatura maxima de caldeo 35°C 10-40°C

20 Potencia de activacion de carga ficticia 0 kW 2:_I;1-g?)tz)igtada

21 Potencia de desactivacion de carga ficticia 0 kW gz_lzg%%il(i)tada

29 Potencia activacion de arranque por demanda de 0 kW 0: Inhabilitada
carga 1-10000

23 Potencia desactivacion de arranque por demanda OkW 0: Inhabilitada
de carga 1-10000

24 Nivel maximo bomba de urea 65 % 0-100 %

25 Nivel minimo bomba de urea 25% 0-100 %

26 Umbral de llenado bomba de urea 5% 0-100 %

27 Umbral moderado méxima tensién de grupo 400 V -

28 Umbral severo maxima tension de grupo 400 V -

29 Umbral moderado minima tensién de grupo 360V -

30 Umbral severo minima tension de grupo 360V -

31 Maximo valor de asimetria de grupo - -

32 Umbral moderado méaxima frecuencia de grupo 58 Hz -

33 Umbral severo maxima frecuencia de grupo 58 Hz -

34 Umbral moderado minima frecuencia de grupo 45 Hz -

35 Umbral severo minima frecuencia de grupo 45 Hz -

36 Umbral moderado méaxima corriente de grupo 1000 A -

37 Umbral severo maxima corriente de grupo 1000 A -

38 Umbral corriente deteccion cortocircuito 3000 A -

39 Umbral valor de asimetria en corriente 30 % 0-100 %

40 Umbral maxima potencia inversa 10 % 0-20%

41 Umbral corriente curva IDMT 200 % 101 - 200 %

42 Umbral baja potencia de grupo 20 0-100

43 Umbral moderado maxima potencia de grupo - -

44 Umbral severo maxima potencia de grupo - -
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N T 20 (N

Maxima velocidad de pick-up 1740 rpm -
46 2 Minima velocidad de pick-up 1350 rpm -
a7 2 Umbral tensién minima de bateria 8V 8-23
48 2 Umbral nivel bajo de combustible 10 % 0-30
49 2 Umbral moderado de baja presion de aceite 1.2 bar 0.5-3
50 2 Umbral severo de baja presion de aceite 1.2 bar 0.5-3
51 2 Umbral moderado de alta temperatura de agua 98 °C 80 - 105
52 2 Umbral severo de alta temperatura de agua 98 °C 80-105
53 2 Umbral baja temperatura de motor OFF OFF (0 °C) - 40 °C
54 2 Umbral tensién minima de bateria auxiliar 8 5-40
55 2 Umbral aviso nivel de urea 10 % 0-100
56 2 Umbral alarma nivel de urea 5% 0-100
57 2 Umbral tensién maxima de bateria 32 8-40
58 2 Umbral tensién minima de bateria de arranque 10 8-23
59 2 Umbral méaxima tensién de red 440V -
60 2 Umbral minima tensién de red 360V -
61 2 Umbral méaxima frecuencia de red 55 Hz -
62 2 Umbral minima frecuencia de red 45 Hz -

Tabla Alarmas

o | Paw Lposcroionr —————————TvaorJrango |

Gestion alarma
Tension de controlador

: No se verifica
:L: Se verifica
siempre
2: En arranque
3: Desde
condicion
de arranque
(estabilizado)
4: Desde
condicion
nominal (en
marcha)
5: Desde motor
parado

Retardo alarma
Tensién de controlador

0" - 255”7
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: No para motor
1: Para motor

L e

Retardo alarma

Modo alarma .

3 - 2: Para
Tension de controlador

motor con
enfriamiento

Gestion alarma

4 Identificador centralita 0-5
Retardo alarma ” ”

5 Identificador centralita 07-30
Modo alarma

6 Identificador centralita 0-2
Gestion alarma

! Comunicacién CEC8 0-5
Retardo alarma ”

8 Comunicacién CEC8 07-30
Modo alarma

9 Comunicacién CEC8 0-2
Gestion alarma

10 Comunicacién 10T 0-5
Retardo alarma ”

1 Comunicacién 10T 07-30
Modo alarma

12 Comunicacién 10T 0-2
Gestion alarma

13 Pérdida sefial GPS 0-5
Retardo alarma ”

14 Pérdida senal GPS 30
Modo alarma

15 Pérdida sefial GPS 0-2
Gestion alarma

16 Posicién de grupo 0-5

17 Retgr_d’o alarma 0 - 30"
Posicién de grupo
Modo alarma

18 Posicién de grupo 0-2

19 Gestion alarma 0-5
Impacto de grupo

20 Retardo alarma 0" -30"
Impacto de grupo
Modo alarma

21 Impacto de grupo 0-2
Gestion alarma

22 Cambio modo AUTO 0-5
Retardo alarma "

23 Cambio modo AUTO 07-30
Modo alarma

24 Cambio modo AUTO 0-2
Gestion alarma

25 Temperatura de agua 0-5
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26 Temperatura de agua 07-30
Modo alarma

27 Temperatura de agua 1 0-2

o8 Gest'|?n alarma' 4 0-5
Presion de aceite

29 Retardo alarma 15 0" - 30"
Presion de aceite

30 Modgalarma ) 1 0-2
Presion de aceite
Gestion alarma

81 Parada de emergencia 1 0-5
Retardo alarma ”

32 Parada de emergencia 0 07-30
Modo alarma

33 Parada de emergencia 1 0-2
Gestion alarma

34 Alternador de carga de bateria 3 0-5
Retardo alarma »

35 Alternador de carga de bateria 5 0"-30
Modo alarma

36 Alternador de carga de bateria 0 0-2

37 Gestion alarma 1 0-5
Fallo de arranque

38 Retardo alarma 5 -30"
Fallo de arranque

39 Modo alarma . 0-2
Fallo de arranque
Gestion alarma

40 Bajo nivel de agua 1 0-5
Retardo alarma ” »

41 Bajo nivel de agua 5 07-30
Modo alarma

42 Bajo nivel de agua 1 0-2
Gestion alarma

43 Reserva de combustible 1 0-5
Retardo alarma ” ”

44 Reserva de combustible 5 07-30
Modo alarma

45 Reserva de combustible 0 0-2
Gestion alarma

46 Comunicacién motor J1939 2 0-5
Retardo alarma "

47 Comunicacién motor J1939 5 07-30
Modo alarma

48 Comunicacién motor J1939 0 0-2
Gestion alarma

49 Agua en combustible 1 0-5

50 Retardo alarma 5 0" -30"

Agua en combustible
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Modo alarma

L e

Modo alarma

51 Agua en combustible 0-2
Gestion alarma

52 Nivel de urea moderado 0 0-5
Retardo alarma "

53 Nivel de urea moderado 5 07-30
Modo alarma

54 Nivel de urea moderado 0 0-2

55 Ggstlon alarma 0 0-5
Nivel de urea severo

56 Rgtardo alarma 5 0"-30"
Nivel de urea severo

57 Mlodo alarma 1 0-2
Nivel de urea severo
Gestion alarma

58 Bomba de urea 0 0-5

59 Retardo alarma 50 0" - 255"
Bomba de urea
Modo alarma

60 Bomba de urea 0 0-2
Gestion alarma

61 Robo de combustible depésito interno 1 0-5
Retardo alarma , ”

62 Robo de combustible depésito interno 1 07-30
Modo alarma

63 Robo de combustible depésito interno 0 0-2
Gestion alarma

64 Robo de combustible depdsito externo 1 0-5
Retardo alarma ”

65 Robo de combustible depésito externo 1 07-30
Modo alarma

66 Robo de combustible depdsito externo 0 0-2
Gestion alarma

67 Filtro de combustible preobstruido 0 0-5
Retardo alarma ”

68 Filtro de combustible preobstruido 1 07-30
Modo alarma

69 Filtro de combustible preobstruido 0 0-2
Gestion alarma

0 Filtro de combustible obstruido 0 0-5
Retardo alarma »

" Filtro de combustible obstruido 1 07-30
Modo alarma

2 Filtro de combustible obstruido 1 0-2

73 Ge_snon a_I'flrma ) y 0 0-5
Baja tension bateria auxiliar

74 Reftardo a_I?rma ) y 5 0" -30"
Baja tension bateria auxiliar
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S Baja tension bateria auxiliar 0-2

76 Ge§t_|qn alarma 1 0-5
Reinicio durante el arranque de motor

77 Re.ta'rd'o alarma ) 0" -30"
Reinicio durante el arranque de motor
Modo alarma

8 Reinicio durante el arranque de motor 2 0-2

79 Gf}stlon alarma ) . 0 0-5
Lampara de motor por mal funcionamiento

80 R?tardo alarma ) . 0 0" -30"
Lampara de motor por mal funcionamiento

81 Mf)do alarma ) . 0 0.2
Lampara de motor por mal funcionamiento

82 Ggsﬁon alarma - 0 0-5
Lampara de motor por proteccion

83 R?tardo alarma 5 0 0" -30"
Lampara de motor por proteccion

84 Mf)do alarma - 0 0.2
Lampara de motor por proteccion

85 G?snon alarmg 0 0-5
Lampara amarilla de motor

36 R?tardo alarma_l 0 30"
Lampara amarilla de motor

87 Mf)do alarma . 0 0-2
Lampara amarilla de motor

88 Gfasnon alalrma 0 0-5
Lampara roja de motor

29 Rfetardo ala_rma 0 0" -30"
Lampara roja de motor

20 M})do alarma 0 0-2
Lampara roja de motor
Gestion alarma

o1 Contador de alquiler 0 0-5
Retardo alarma "

92 Contador de alquiler 0 07-30
Modo alarma

93 Contador de alquiler 0 0-2
Gestion alarma

o4 Contador de mantenimiento 0 0-5
Retardo alarma »

95 Contador de mantenimiento 0 07-30
Modo alarma

96 Contador de mantenimiento 0 0-2
Gestion alarma

o7 Sensor canal AN1 no conectado 0 0-5

08 Retardo alarma 0 0"-30"

Sensor canal AN1 no conectado

ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS

| PAG. 86



L —»c o

Modo alarma

L e

Gestion alarma

124 Parada inesperada 0-5

125 Retardo‘ alarma 0 0"-30"
Parada inesperada

126 Modo a!arma 0 0-2
Parada inesperada

127 Gestion alarma 1 0-5
Fallo en parada

128 Retardo alarma 5 0"-30"
Fallo en parada

129 Modo alarma . 0-2
Fallo en parada
Gestion alarma

130 Alta temperatura de agua por sensor (moderada) 0 0-5
Retardo alarma ” "

131 Alta temperatura de agua por sensor (moderada) 0 07-30
Modo alarma

132 Alta temperatura de agua por sensor (moderada) 0 0-2
Gestion alarma

133 Alta temperatura de agua por sensor (severa) 0 0-5
Retardo alarma "

134 Alta temperatura de agua por sensor (severa) 0 07-30
Modo alarma

135 Alta temperatura de agua por sensor (severa) 0 0-2
Gestion alarma

136 Baja presion de aceite por sensor (moderada) 0 0-5
Retardo alarma ”

137 Baja presion de aceite por sensor (moderada) 0 07-30
Modo alarma

138 Baja presion de aceite por sensor (moderada) 0 0-2

139 Gestion alarma 0 0-5
Baja presion de aceite por sensor (severa)

140 Re_tardo a_I?rma ) 0 0" -30"
Baja presion de aceite por sensor (severa)

141 Modo alarma A 0 0-2
Baja presion de aceite por sensor (severa)
Gestion alarma

142 Bajo nivel de combustible por sensor 0 0-5
Retardo alarma ” "

143 Bajo nivel de combustible por sensor 0 07-30
Modo alarma

144 Bajo nivel de combustible por sensor 0 0-2
Gestion alarma

145 Baja temperatura de motor 0 0-5

146 Reftardo alarma 15 0" -30"
Baja temperatura de motor

147 Modo alarma 0 0-2

Baja temperatura de motor

99 Sensor canal AN1 no conectado 0-2
100 g:ztslg?cz;li;TfN2 no conectado 0 0-5
101 gzaasrgroc?:;rln:NZ no conectado 0 07-30
102 g::sofltta;nmaal AN2 no conectado 0 0-2
108 g::zg?cang;T]:N3 no conectado 0 0-5
104 ggazrg?czlr?;T:NS no conectado 0 07-307
105 hsﬂgr?;)o?f;nma? AN3 no conectado 0 0-2
106 22223P0222T2N4 no conectado 0 0-5
107 ggir::czlr?ar\rln:N4 no conectado 0 07307
108 '\SA:r?soo?f;nma? AN4 no conectado 0 0-2
109 g:jztlgenn:ilo?:zi baterfa 1 0-5
110 g:jt: rt(:;w:ilgr:rzz bateria 15 30
111 '\B/le:}got:rggnnade bateria 0 0-2
112 5—\;;::22:5?(")&:1”3: bateria 0 0-5
113 iﬁ;atrgr?s?(l‘;rrg: bateria 0 07307
114 m?ad?eilsai:inr:ade bateria 0 0-2
115 g:jztlgenn:ilgr:n:ji bateria en el arranque 0 0-5
116 gzjt:rtde%:ilgr:rzae bateria en el arranque 0 07-307
117 '\BA;}got:rggnnade bateria en el arranque 0 0-2
118 Sabrevelosidad 4 0-5
110 Satrevelooidad 5 0-30°
120 Sobrevelocidad L 0-2
121 Subvelooidad 4 0-5
122 Subrelooad 15 0-30°
123 Subvelosidad 2 0-2
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Gestion alarma
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Gestion alarma

148 Méxima tension de generador (severa) 0-5
Retardo alarma » "

149 Maxima tension de generador (severa) 5 07-30
Modo alarma

150 Maxima tension de generador (severa) 1 0-2
Gestion alarma

151 Maéxima tension de generador (moderada) 3 0-5
Retardo alarma "

152 Méxima tension de generador (moderada) 5 30
Modo alarma

153 Maxima tension de generador (moderada) 1 0-2
Gestion alarma

154 Minima tensién de generador (severa) 3 0-5
Retardo alarma » »

155 Minima tensién de generador (severa) 15 07-30
Modo alarma

156 Minima tensién de generador (severa) 2 0-2
Gestion alarma

sl Minima tensién de generador (moderada) 8 0-5
Retardo alarma ”

158 Minima tensién de generador (moderada) 15 07-30
Modo alarma

159 Minima tensién de generador (moderada) 2 0-2

160 Ge‘stlon’alarma - 3 0-5
Asimetria en tension

161 Re.tardo’alarma 3 8 0" -30"
Asimetria en tension

162 Modo alarma 2 0-2
Asimetria en tensién

163 Gestion glarma - 4 0-5
Secuencia de fase en tension

164 Retardo glarma 5 5 0" -30"
Secuencia de fase en tension

165 Modo algrma - 5 0-2
Secuencia de fase en tension
Gestion alarma

166 Caida de grupo 3 0-5
Retardo alarma ”

167 Caida de grupo 30 07-30
Modo alarma

168 Caida de grupo 2 0-2
Gestion alarma

169 Corriente maxima de generador (severa) 0 0-5
Retardo alarma »

170 Corriente maxima de generador (severa) 0 07-30

171 Modo alarma 0 0-2

Corriente maxima de generador (severa)
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12 Corriente maxima de generador (moderada) 0-5
Retardo alarma " "

173 Corriente maxima de generador (moderada) 0 07-30
Modo alarma

174 Corriente maxima de generador (moderada) 0 0-2
Gestion alarma

175 IDMT 0 0-5
Retardo alarma "

176 IDMT 0 30
Modo alarma

177 IDMT 0 0-2

178 Gesuop algrma . 4 0-5
Cortocircuito en corriente

179 Retardg algrma . R 0" - 30"
Cortocircuito en corriente

180 Modo alarma . 2 0-2
Cortocircuito en corriente

181 Gelstlon’alarma ) 4 0-5
Asimetria en corriente

182 Retardo alarma 60 0" - 255"
Asimetria en corriente

183 Modo alarma 0 0-2
Asimetria en corriente
Gestion alarma

184 Potencia maxima de generador (severa) 0 0-5
Retardo alarma ”

185 Potencia maxima de generador (severa) 0 07-30
Modo alarma

186 Potencia maxima de generador (severa) 0 0-2
Gestion alarma

187 Potencia maxima de generador (moderada) 0 0-5
Retardo alarma ”

188 Potencia maxima de generador (moderada) 0 07-30
Modo alarma

189 Potencia maxima de generador (moderada) 0 0-2

190 Gest|or.1 ala’rrT]a 4 0-5
Potencia minima

191 Retardg ala‘rr_na 4 0" -30"
Potencia minima

192 Modo alllarrr]a‘ 0 0-2
Potencia minima

193 Gest|orj glarma 4 0-5
Potencia inversa

194 Retardg a_larma 15 0" -30"
Potencia inversa

195 Modo alarma 2 0-2

Potencia inversa
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Gestion alarma

196 2 Frecuencia méxima de generador (severa) 4 0-5

197 2 Retardo ailarm’a‘ 1 0"-30"
Frecuencia maxima de generador (severa)

108 o  Modoalarma 1 0-2
Frecuencia méaxima de generador (severa)
Gestion alarma

199 2 Frecuencia maxima de generador (moderada) 4 0-5
Retardo alarma » "

200 2 Frecuencia maxima de generador (moderada) 1 07-30
Modo alarma

201 2 Frecuencia maxima de generador (moderada) 1 0-2

202 2 Gestion glam]al 3 0-5
Frecuencia minima de generador (severa)

203 5 Retardo glamjal 15 0" -30"
Frecuencia minima de generador (severa)
Modo alarma

204 2 Frecuencia minima de generador (severa) 2 0-2
Gestion alarma

205 2 Frecuencia minima de generador (moderada) 3 0-5
Retardo alarma ” ”

206 2 Frecuencia minima de generador (moderada) 15 07-30
Modo alarma

207 2 Frecuencia minima de generador (moderada) 2 0-2
Gestion alarma

208 2 Cierre contactor de grupo (sélo centralita CEM8) 0 0-5
Retardo alarma » ”

209 2 Cierre contactor de grupo (sélo centralita CEM8) 0 07-30
Modo alarma

210 2 Cierre contactor de grupo (sélo centralita CEM8) 0 0-2
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Tabla Alarmas programables

I e e 7 S

Gestion

0: No se verifica
1: Se verifica
siempre
2: En arranque
3: Desde
condicion
de arranque

1 Alarma programable 01 (estabilizado)
4: Desde
condicion
nominal (en
marcha)
5: Desde motor
parado
Tiempo ” ”
2 Alarma programable 01 07-255
0: No para motor
1: Para motor
3 Modo 2: Para motor con
Alarma programable 01 enfriamiento
3: No para motor.
Autonotificable
0: Log
4 /I;‘Tz;grma rogramable 01 deshabilitado
prog 1: Log habilitado
0: Entrada digital
1: Entrada
5 Fuente analégica
Alarma programable 01 2: Error DTC (ECU)
3: Variables PGN
(ECU)
Valor minimo / SPNh
6 Alarma programable 01 0-65535
Valor maximo / SPNI
7 Alarma programable 01 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
8 Alarma programable 01 FMI / PGN:
prog 0- 65535
Condicién:
0: Umbral méaximo
9 Condicién / filtro 1: Umbral minimo
Alarma programable 01 2: Dentro de rango
3: Fuera de rango
Filtro: 0" - 255"
Gestion
10 Alarma programable 02 0-5
Tiempo n »
11 Alarma programable 02 07-255
12 Modo 0-2

Alarma programable 02
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Log
13 Alarma programable 02 0-
Fuente
14 Alarma programable 02 0-3
Valor minimo / SPNh
15 Alarma programable 02 0-65535
Valor maximo / SPNI
16 Alarma programable 02 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
7 Alarma programable 02 FMI / PGN:
prog 0- 65535
18 Condicién / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 02 Filtro: 0" - 255"
Gestion
19 Alarma programable 03 0-5
Tiempo ” ”
20 Alarma programable 03 07-255
Modo
21 Alarma programable 03 0-2
Log
22 Alarma programable 03 0-1
Fuente
23 Alarma programable 03 0-3
Valor minimo / SPNh
24 Alarma programable 03 0-65535
Valor maximo / SPNI
25 Alarma programable 03 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
26 Alarma programable 03 FMI / PGN:
prog 0- 65535
27 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 03 Filtro: 0” - 255"
Gestion
28 Alarma programable 04 0-5
Tiempo ” ”
29 Alarma programable 04 07-255
Modo
30 Alarma programable 04 0-2
Log
st Alarma programable 04 0-1
Fuente
32 Alarma programable 04 0-3
Valor minimo / SPNh
33 Alarma programable 04 0-65535
Valor maximo / SPNI
34 Alarma programable 04 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
35 Alarma programable 04 FMI / PGN:
prog 0- 65535
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36 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 04 Filtro: 0” - 255"
Gestion

37 Alarma programable 05 0-5
Tiempo \ ,

38 Alarma programable 05 07-285
Modo

39 Alarma programable 05 0-2
Log

40 Alarma programable 05 0-1
Fuente

41 Alarma programable 05 0-3
Valor minimo / SPNh

42 Alarma programable 05 0-65535
Valor maximo / SPNI

43 Alarma programable 05 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

44 Alarma programable 05 FMI / PGN:

prog 0-65535

45 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 05 Filtro: 0" - 255"
Gestion

46 Alarma programable 06 0-5
Tiempo ” ”

47 Alarma programable 06 07-255
Modo

48 Alarma programable 06 0-2
Log

49 Alarma programable 06 0-1
Fuente

50 Alarma programable 06 0-3
Valor minimo / SPNh

51 Alarma programable 06 0-65535
Valor maximo / SPNI

52 Alarma programable 06 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

53 Alarma programable 06 FMI / PGN:

prog 0-65535

54 Condicion / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 06 Filtro: 0” - 255"
Gestion

55 Alarma programable 07 0-5
Tiempo " "

56 Alarma programable 07 07-255
Modo

57 Alarma programable 07 0-2
Log

58 Alarma programable 07 0-1

59 Fuente 0-3

Alarma programable 07
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Valor minimo / SPNh
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60 Alarma programable 07 0-65535
Valor maximo / SPNI
61 Alarma programable 07 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
62 Alarma programable 07 FMI / PGN:
prog 0-65535
63 Condicién / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 07 Filtro: 0" - 255"
Gestion
64 Alarma programable 08 0-5
Tiempo ” ”
65 Alarma programable 08 07-285
Modo
66 Alarma programable 08 0-2
Log
67 Alarma programable 08 0-1
Fuente
68 Alarma programable 08 0-3
Valor minimo / SPNh
69 Alarma programable 08 0-65535
Valor maximo / SPNI
0 Alarma programable 08 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
" Alarma programable 08 FMI / PGN:
prog 0-65535
72 Condicién / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 08 Filtro: 0" - 255"
Gestion
3 Alarma programable 09 0-5
Tiempo ” ”
74 Alarma programable 09 0”-255
Modo
& Alarma programable 09 0-2
Log
6 Alarma programable 09 0-1
Fuente
w Alarma programable 09 0-3
Valor minimo / SPNh
8 Alarma programable 09 0-65535
Valor maximo / SPNI
79 Alarma programable 09 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
80 Alarma programable 09 FMI / PGN:
prog 0- 65535
81 Condicién / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 09 Filtro: 0" - 255"
Gestion
82 Alarma programable 10 0-5
HIMOINSA
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Tiempo "

83 Alarma programable 10 07-255
Modo

84 Alarma programable 10 0-2
Log

85 Alarma programable 10 0-1
Fuente

86 Alarma programable 10 0-3
Valor minimo / SPNh

87 Alarma programable 10 0-65535
Valor maximo / SPNI

88 Alarma programable 10 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

89 Alarma programable 10 FMI / PGN:

prog 0-65535

20 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 10 Filtro: 0” - 255"
Gestion

o1 Alarma programable 11 0-5
Tiempo " n

92 Alarma programable 11 07-255
Modo

93 Alarma programable 11 0-2
Log

o4 Alarma programable 11 0-1
Fuente

95 Alarma programable 11 0-3
Valor minimo / SPNh

96 Alarma programable 11 0-65535
Valor maximo / SPNI

o7 Alarma programable 11 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

98 Alarma programable 11 FMI / PGN:

prog 0-65535

99 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 11 Filtro: 0” - 255”
Gestion

100 Alarma programable 12 0-5
Tiempo " M

101 Alarma programable 12 07-285
Modo

102 Alarma programable 12 0-2
Log

103 Alarma programable 12 0-1
Fuente

104 Alarma programable 12 0-3
Valor minimo / SPNh

105 Alarma programable 12 0-65535

106 Valor maximo / SPNI 0-65535

Alarma programable 12
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130

2

Log
Alarma programable 15

oo Jow [poscrpoion—————————Tvaor[rongs |
0

0-1

Fuente

LI A o e
0- 65535

108 2 rogramable 12 O o 255

109 2 j—\sgsri(;nprogramable 13 0 0-5

110 2 ;:zTnfs programable 13 0 0"- 255

111 2 mgma programable 13 0 0-2

112 2 /I-_\(I)frma programable 13 0 0-1

113 2 /':Lljaerrriz programable 13 0 0-3

142 protramable 13 0 0-65535

1S 2 e progremable 13 0 0- 65535

SR A o e
0 - 65535

117 2 Condicién / filtro 0 C.ondicién: 0-3

Alarma programable 13 Filtro: 0" - 255"

118 2 /?I(;Sr:rll(;nprogramable 14 0 0-5

119 2 ;:Z:nn?: programable 14 0 0" - 2587

120 2 /'\\/:ania programable 14 0 0-2

121 2 /I;(I)e;grma programable 14 0 0-1

122 2 ;f:rrr]rtmz programable 14 0 0-3

123 2 ogamable 14 0 0- 65535

24 2 rogremable 14 0 0-65535

EEI A o e
0-65535

126 2 regramable 14 O Fmeior 255

127 2 ggsrgg]programable 15 0 0-5

128 2 ;Ilzrr::)g programable 15 0 0" - 288

129 2 m:;jr:r)]a programable 15 0 0-2

HIMOINSA
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131 2 Alarma programable 15 ° 0-3

132 2 ogamable 15 0 0- 65535

188 2 rogramable 15 0 065535

SR A o mizeon
0-65535

135 2 rogramable 15 0 Firo: 0" 255"

136 2 (A;Izigw%nprogramable 16 0 0-5

187 2 Xllzr:]n?;) programable 16 0 07-255"

138 2 mg?rza programable 16 0 0-2

139 2 ,l&(ljagrma programable 16 ° 0-1

140 2 f\r:rrr]rgz programable 16 0 0-3

W 2 rogramable 16 0 065535

2 2 oEemable 16 0 0-65535

SRR A o mizeon
0- 65535

e 2 rogramable 16 0 Fitro: 0" 255"

145 2 ili??anprogramable 17 0 0-5

146 2 XIIZTH?;) programable 17 0 07 - 255

147 2 mg?n:a programable 17 0 0-2

148 2 /l-_\(ljagrma programable 17 0 0-1

149 2 ;lIJ:rrr]T:(; programable 17 0 0-3

10 2 Programable 17 0 065535

5L 2 rogemable 17 0 0- 65535

2 2 SRl o e
0 - 65535

15 2 orogramable 17 O Foo25%
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Valor maximo / SPNI

Gestion
154 Alarma programable 18 0-
Tiempo n "
155 Alarma programable 18 0"-25
Modo
156 Alarma programable 18 0-2
Log
157 Alarma programable 18 0-1
Fuente
158 Alarma programable 18 0-3
Valor minimo / SPNh
159 Alarma programable 18 0-65535
Valor maximo / SPNI
160 Alarma programable 18 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
161 Alarma programable 18 FMI / PGN:
prog 0- 65535
162 Condicién / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 18 Filtro: 0" - 255"
Gestion
163 Alarma programable 19 0-5
Tiempo " ”
164 Alarma programable 19 07-285
Modo
165 Alarma programable 19 0-2
Log
166 Alarma programable 19 0-1
Fuente
167 Alarma programable 19 0-3
Valor minimo / SPNh
168 Alarma programable 19 0-65535
Valor maximo / SPNI
169 Alarma programable 19 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
170 Alarma programable 19 FMI / PGN:
prog 0-65535
171 Condicion / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 19 Filtro: 0" - 255"
Gestion
12 Alarma programable 20 0-5
Tiempo ” ”
173 Alarma programable 20 07-255
Modo
174 Alarma programable 20 0-2
Log
175 Alarma programable 20 0-1
Fuente
176 Alarma programable 20 0-3
Valor minimo / SPNh
e Alarma programable 20 0-65535
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

178 Alarma programable 20 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
179 Alarma programable 20 FMI / PGN:
prog 0-65535
180 Condicion / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 20 Filtro: 0” - 255"
Gestion
181 Alarma programable 21 0-5
Tiempo " "
182 Alarma programable 21 07-255
Modo
183 Alarma programable 21 0-2
Log
184 Alarma programable 21 0-1
Fuente
185 Alarma programable 21 0-3
Valor minimo / SPNh
186 Alarma programable 21 0-65535
Valor maximo / SPNI
187 Alarma programable 21 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
188 Alarma programable 21 FMI / PGN:
prog 0-65535
189 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 21 Filtro: 0" - 255"
Gestion
190 Alarma programable 22 0-5
Tiempo " »
191 Alarma programable 22 07-285
Modo
192 Alarma programable 22 0-2
Log
193 Alarma programable 22 0-1
Fuente
194 Alarma programable 22 0-3
Valor minimo / SPNh
195 Alarma programable 22 0-65535
Valor maximo / SPNI
196 Alarma programable 22 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
197 Alarma programable 22 FMI / PGN:
prog 0-65535
198 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 22 Filtro: 0" - 255~
Gestion
199 Alarma programable 23 0-5
200 Tiempo 0" - 255

Alarma programable 23
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Modo
201 Alarma programable 23 0-
Log
202 Alarma programable 23 0-1
Fuente
208 Alarma programable 23 0-3
Valor minimo / SPNh
204 Alarma programable 23 0-65535
Valor maximo / SPNI
208 Alarma programable 23 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 = 20
206 Alarma programable 23 FMI / PGN:
prog 0- 65535
207 Condicioén / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 23 Filtro: 0" - 255"
Gestion
208 Alarma programable 24 0-5
Tiempo » ”
209 Alarma programable 24 07-255
Modo
210 Alarma programable 24 0-2
Log
211 Alarma programable 24 0-1
Fuente
212 Alarma programable 24 0-3
Valor minimo / SPNh
213 Alarma programable 24 0-65535
Valor maximo / SPNI
214 Alarma programable 24 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
215 Alarma programable 24 FMI / PGN:
prog 0- 65535
216 Condicién / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 24 Filtro: 0" - 255"
Gestion
217 Alarma programable 25 0-5
Tiempo ” ”
218 Alarma programable 25 0”-255
Modo
219 Alarma programable 25 0-2
Log
220 Alarma programable 25 0-1
Fuente
221 Alarma programable 25 0-3
Valor minimo / SPNh
222 Alarma programable 25 0-65535
Valor maximo / SPNI
223 Alarma programable 25 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
224 Alarma programable 25 FMI / PGN:
prog 0- 65535
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

295 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 25 Filtro: 0" - 255"
Gestion

226 Alarma programable 26 0-5
Tiempo " »

221 Alarma programable 26 07-285
Modo

228 Alarma programable 26 0-2
Log

229 Alarma programable 26 0-1
Fuente

230 Alarma programable 26 0-3
Valor minimo / SPNh

231 Alarma programable 26 0-65535
Valor maximo / SPNI

232 Alarma programable 26 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

233 Alarma programable 26 FMI / PGN:

prog 0-65535

234 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 26 Filtro: 0" - 255"
Gestion

235 Alarma programable 27 0-5
Tiempo ” ”

236 Alarma programable 27 07-255
Modo

287 Alarma programable 27 0-2
Log

238 Alarma programable 27 0-1
Fuente

239 Alarma programable 27 0-3
Valor minimo / SPNh

240 Alarma programable 27 0-65535
Valor maximo / SPNI

241 Alarma programable 27 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

242 Alarma programable 27 FMI / PGN:

prog 0-65535

243 Condicion / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 27 Filtro: 0” - 255"
Gestion

244 Alarma programable 28 0-5
Tiempo " "

245 Alarma programable 28 07-25
Modo

246 Alarma programable 28 0-2
Log

247 Alarma programable 28 0-1

048 Fuente 0-3

Alarma programable 28
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249 Alarma programable 28 0-65535
Valor maximo / SPNI
250 Alarma programable 28 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
251 Alarma programable 28 FMI / PGN:
prog 0-65535
252 Condicién / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 28 Filtro: 0" - 255"
Gestion
253 Alarma programable 29 0-5
Tiempo ” ”
254 Alarma programable 29 07-285
Modo
255 Alarma programable 29 0-2
Log
256 Alarma programable 29 0-1
Fuente
257 Alarma programable 29 0-3
Valor minimo / SPNh
258 Alarma programable 29 0-65535
Valor maximo / SPNI
259 Alarma programable 29 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
260 Alarma programable 29 FMI / PGN:
prog 0-65535
261 Condicién / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 29 Filtro: 0" - 255"
Gestion
262 Alarma programable 30 0-5
Tiempo ” ”
263 Alarma programable 30 0”-255
Modo
264 Alarma programable 30 0-2
Log
265 Alarma programable 30 0-1
Fuente
266 Alarma programable 30 0-3
Valor minimo / SPNh
267 Alarma programable 30 0-65535
Valor maximo / SPNI
268 Alarma programable 30 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
269 Alarma programable 30 FMI / PGN:
prog 0- 65535
270 Condicién / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 30 Filtro: 0" - 255"
Gestion
27 Alarma programable 31 0-5
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

Tiempo ”
272 Alarma programable 31 07-255
Modo
213 Alarma programable 31 0-2
Log
214 Alarma programable 31 0-1
Fuente
275 Alarma programable 31 0-3
Valor minimo / SPNh
216 Alarma programable 31 0-65535
Valor maximo / SPNI
2rt Alarma programable 31 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
278 Alarma programable 31 FMI / PGN:
prog 0-65535
279 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 31 Filtro: 0" - 255~
Gestion
280 Alarma programable 32 0-5
Tiempo " n
281 Alarma programable 32 0”-255
Modo
282 Alarma programable 32 0-2
Log
283 Alarma programable 32 0-1
Fuente
284 Alarma programable 32 0-3
Valor minimo / SPNh
285 Alarma programable 32 0-65535
Valor maximo / SPNI
286 Alarma programable 32 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
287 Alarma programable 32 FMI / PGN:
prog 0-65535
088 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 32 Filtro: 0” - 255”
Gestion
289 Alarma programable 33 0-5
Tiempo " M
290 Alarma programable 33 07-285
Modo
291 Alarma programable 33 0-2
Log
292 Alarma programable 33 0-1
Fuente
293 Alarma programable 33 0-3
Valor minimo / SPNh
294 Alarma programable 33 0-65535
205 Valor maximo / SPNI 0-65535

Alarma programable 33
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319

2

Log
Alarma programable 36

oo Jow [poscrpoion—————————Tvaor[rongs |
0

0-1

Fuente

me 2 Sl T
0 - 65535

297 2 Condicién / filtro 0 C‘ondicién: 0-3

Alarma programable 33 Filtro: 0" - 255"

298 2 j—\sgsr::;nprogramable 34 0 0-5

299 2 ;:zTnfs programable 34 0 0"- 255

300 2 mgma programable 34 0 0-2

301 2 /I-_\(I)frma programable 34 0 0-1

302 2 /':Lljaerrriz programable 34 0 0-3

03 2 rogramable 34 0 0-65535

304 2 rogremanle 34 0 0- 65535

w2 S o A
0 - 65535

v o e o e

307 2 /?I(;Sr:rll(;nprogramable 35 0 0-5

308 2 ;:Z:nn?: programable 35 0 0 - 255

309 2 /'\\/:ania programable 35 0 0-2

310 2 /I;(I)e;grma programable 35 0 0-1

811 2 ;r:rrr:rtmz programable 35 0 0-3

32 2 otramable 35 0 0- 65535

B3 2 ogramable 35 0 0-65535

I A o Ay
0-65535

s 2 roeramable 35 0 Fitro: 0" - 255"

316 2 ggsr}:](;nprogramable 36 0 0-5

817 2 ;Ilzrr::)g programable 36 0 0" - 288

318 2 m:;jr:r)]a programable 36 0 0-2

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

320 2 Alarma programable 36 0 0-3

21 2 ogmamable 36 0 0-65535

22 2 oramale 36 0 065535

w2 o mizeon
0 - 65535

320 2 oeramable 36 0 Fitto: 0" 255"

325 2 (A;Izigw%nprogramable 37 0 0-5

326 2 Xllzr:]n?;) programable 37 0 07285

827 2 mg?rza programable 37 0 0-2

328 2 ,l&(ljagrma programable 37 0 0-1

329 2 f\r:rrr]rgz programable 37 0 0-3

3302 e brogramable 37 0 065535

B 2 rogremane 37 0 0-65535

w2 G T
0- 65535

33 2 eamable 37 0 Fitro: 0" 255"

334 2 fli:rl?anprogramable 38 0 0-5

335 2 XIIZTH?;) programable 38 0 07 - 255

336 2 mg?n:a programable 38 0 0-2

337 2 /l-_\(ljagrma programable 38 0 0-1

338 2 ;lIJ:rrr]T:(; programable 38 0 0-3

330 2 rogramable 38 0 0-65535

340 2 ogremable 38 0 0-65535

s 2 GO o e
0 - 65535
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Valor minimo / SPNh

366 Alarma programable 41 0-65535
Valor maximo / SPNI
67 Alarma programable 41 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
368 Alarma programable 41 FMI / PGN:
prog 0-65535
369 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 41 Filtro: 0" - 255"
Gestion
870 Alarma programable 42 0-5
Tiempo , ,
871 Alarma programable 42 07-285
Modo
372 Alarma programable 42 0-2
Log
373 Alarma programable 42 0-1
Fuente
374 Alarma programable 42 0-3
Valor minimo / SPNh
375 Alarma programable 42 0-65535
Valor maximo / SPNI
376 Alarma programable 42 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
st Alarma programable 42 FMI / PGN:
prog 0-65535
378 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 42 Filtro: 0" - 255"
Gestion
379 Alarma programable 43 0-5
Tiempo » ”
380 Alarma programable 43 07-255
Modo
381 Alarma programable 43 0-2
Log
382 Alarma programable 43 0-1
Fuente
383 Alarma programable 43 0-3
Valor minimo / SPNh
384 Alarma programable 43 0-65535
Valor maximo / SPNI
385 Alarma programable 43 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
386 Alarma programable 43 FMI / PGN:
prog 0-65535
387 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 43 Filtro: 0” - 255"
388 Gestion 0-5

Alarma programable 44

342 Condicién / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 38 Filtro: 0" - 255"
Gestion
343 Alarma programable 39 0-5
Tiempo " ”
344 Alarma programable 39 07-285
Modo
345 Alarma programable 39 0-2
Log
346 Alarma programable 39 0-1
Fuente
a7 Alarma programable 39 0-3
Valor minimo / SPNh
348 Alarma programable 39 0-65535
Valor méximo / SPNI
349 Alarma programable 39 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 =20
350 Alarma programable 39 FMI / PGN:
prog 0-65535
351 Condicién / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 39 Filtro: 0" - 255"
Gestion
852 Alarma programable 40 0-5
Tiempo ” ”
353 Alarma programable 40 07-255
Modo
354 Alarma programable 40 0-2
Log
355 Alarma programable 40 0-1
Fuente
356 Alarma programable 40 0-3
Valor minimo / SPNh
857 Alarma programable 40 0-65535
Valor maximo / SPNI
358 Alarma programable 40 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
359 Alarma programable 40 FMI / PGN:
prog 0-65535
360 Condicién / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 40 Filtro: 0" - 255"
Gestion
361 Alarma programable 41 0-5
Tiempo n "
362 Alarma programable 41 07-255
Modo
363 Alarma programable 41 0-2
Log
364 Alarma programable 41 0-1
Fuente
365 Alarma programable 41 0-3
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY
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389 2 ;:Z?;?; programable 44 0 07 - 255

390 2 mggga programable 44 0 0-2

391 2 /I-_\(I)agrma programable 44 0 0-1

392 2 /leaerrr];z programable 44 0 0-3

393 2 rogramable 44 0 0-65535

39 2 rogemable 44 0 0-65535

w2 S o e
0 - 65535

39 2 rogramable 44 0 Fitro: 0* - 255"

397 2 /?Izsr:ﬁ(;nprogramable 45 0 0-5

398 2 Xllzrrnn?; programable 45 0 0 - 255

399 2 /'l/:g:jr?\a programable 45 0 0-2

400 2 /IR(I)frma programable 45 0 0-1

401 2 ;lljzjrrr:rtmz programable 45 0 0-3

402 2 ogamable 45 0 0-65535

103 2 ogamable 45 0 0-65535

o2 o e
0-65535

2 G o o

406 2 /cksgsr}:;nprogramable 46 0 0-5

407 2 ;:Z:nrr?g programable 46 0 0" - 288

408 2 m(a)?r?\a programable 46 0 0-2

409 2 I/;‘?z;grma programable 46 0 0-1

410 2 ;:J;EZ programable 46 0 0-3

a2 ogamable 46 0 0-65535

a2 2 eermable 46 0 0-e%3

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

ar 2 SIS o e
0-65535

e 2 eeramable 46 O Fwoon25%

415 2 /c-\;IZ?::;nprogramable 47 0 0-5

416 2 XII(;TH?;) programable 47 0 07285

a7 2 X:g?rza programable 47 0 0-2

418 2 k?agrma programable 47 0 0-1

419 2 f\ﬁﬁi programable 47 0 0-3

420 2 rogamable 47 0 0- 65535

a2 ogrematie 47 0 0-65535

w2 S o mizeon
0-65535

423 2 ogramable 47 0 Fitro: 0" 255"

424 2 ,EIZ?E]()anprogramable 48 0 0-5

425 2 Xllzr:]r:ao programable 48 0 07255

426 2 xg?rza programable 48 0 0-2

427 2 k?agrma programable 48 0 0-1

428 2 ;?;r;:‘; programable 48 0 0-3

429 2 ogamable 48 0 0-65535

40 2 ogramanle 48 0 0-65535

2 o mizeon
0-65535

432 2 oeramable 48 0 Fitro: 0 255"

433 2 EIZ?::)anprogramable 49 ° 0-5

434 2 Xllzrrnn?;) programable 49 0 07 - 255"

435 2 ,,X:ggria programable 49 0 0-2

436 2 -8 0 0-1

Alarma programable 49
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437 2 /F\:J;E:Z programable 49 0 0-3

438 2 rogmamable 49 0 0-65535

439 2 rogamable 49 0 0- 65535

o 2 SIS o mieano.
65535

a2 roeramable 49 0 Fityo: 0" 255"

442 2 2;?:1:;nprogramable 50 0 0-5

443 2 Z:Z?:T?: programable 50 0 0 - 255

444 2 x:g?r(r)]a programable 50 0 0-2

445 2 /I-_\(I)agrma programable 50 0 0-1

446 2 illjaerrrltfa programable 50 0 0-3

4T 2 e progamable 50 0 065535

M8 2 ogramable 50 0 0-65535

w2 o mieo.
65535

450 2 ogramable 50 0 Fira: 0" 255"

451 2 /(ileasr:;(;nprogramable 51 0 0-5

452 2 ;IIZTN’:: programable 51 0 072557

453 2 mg:‘nia programable 51 0 0-2

454 2 /I;‘?agrma programable 51 0 0-1

455 2 ;:J:rrrzz programable 51 0 0-3

45 2 ogramable 51 0 0-65535

T 2 orogremable 51 0 0-65535

2 e o e
0-65535

o g o g

HIMOINSA
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460 2 E‘IZ?::;nprogramable 52 0 0-5

461 2 Xllzr:]nfg programable 52 0

462 2 xg?rza programable 52 0 0-2

463 2 k?agrma programable 52 0 0-1

464 2 ;lIJ:rrr]r:Z programable 52 0 0-3

485 2 rogmamable 52 0 0-65535

a8 2 oamable 52 0 0-65535

e o mizeon
0-65535

48 2 ogamable 52 O Fmeior 255

469 2 fli?ﬁlw(;nprogramable 53 0 0-5

470 2 Xllzrrnn?;) programable 53 0 07-255"

471 2 ,'X::?rza programable 53 0 0-2

472 2 ,l&?agrma programable 53 0 0-1

473 2 ZIIJ:rrr]T:Z programable 53 0 0-3

T2 rogramable 53 0 0-65535

ATs 2 rogremable 53 0 0-65535

SR A o mizeon
0- 65535

477 5 Condicioén / filtro 0 Cpndicién: 0-3

Alarma programable 53 Filtro: 0” - 255"

478 2 fli?:;gnprogramable 54 0 0-5

479 2 ;IIZTH?;) programable 54 0 07 - 255

480 2 ,’X:g?nowa programable 54 0 0-2

481 2 k(l)agrma programable 54 0 0-1

482 2 ;llj:rrr:(; programable 54 0 0-3

483 2 Valor minimo / SPNh 0 0-65535

Alarma programable 54
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484 Alarma programable 54 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
485 Alarma programable 54 FMI / PGN:
prog 0- 65535
486 Condicién / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 54 Filtro: 0" - 255"
Gestion
487 Alarma programable 55 0-5
Tiempo M »
488 Alarma programable 55 07-255
Modo
489 Alarma programable 55 0-2
Log
490 Alarma programable 55 0-1
Fuente
491 Alarma programable 55 0-3
Valor minimo / SPNh
492 Alarma programable 55 0-65535
Valor maximo / SPNI
493 Alarma programable 55 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
494 Alarma programable 55 FMI / PGN:
prog 0-65535
295 Condicién / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 55 Filtro: 0" - 255"
Gestion
496 Alarma programable 56 0-5
Tiempo . ,
497 Alarma programable 56 07-285
Modo
498 Alarma programable 56 0-2
Log
499 Alarma programable 56 0-1
Fuente
500 Alarma programable 56 0-3
Valor minimo / SPNh
501 Alarma programable 56 0-65535
Valor maximo / SPNI
502 Alarma programable 56 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
503 Alarma programable 56 FMI / PGN:
prog 0-65535
504 Condicién / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 56 Filtro: 0" - 255"
Gestion
505 Alarma programable 57 0-5
Tiempo » ”
506 Alarma programable 57 07-255
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Modo
507 Alarma programable 57 0-2
Log
508 Alarma programable 57 0-1
Fuente
509 Alarma programable 57 0-3
510 Valor minimo / SPNh 0-65535
Alarma programable 57
Valor maximo / SPNI
511 Alarma programable 57 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 =20
512 Alarma programable 57 FMI / PGN:
prog 0-65535
513 Condicioén / filtro Condicion: 0 — 3
Alarma programable 57 Filtro: 0” - 255"
Gestion
514 Alarma programable 58 0-5
Tiempo » ”
515 Alarma programable 58 07-255
Modo
516 Alarma programable 58 0-2
Log
517 Alarma programable 58 0-1
Fuente
518 Alarma programable 58 0-3
Valor minimo / SPNh
519 Alarma programable 58 0-65535
Valor maximo / SPNI
520 Alarma programable 58 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
521 Alarma programable 58 FMI / PGN:
prog 0-65535
592 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 58 Filtro: 0" - 255"
Gestion
523 Alarma programable 59 0-5
Tiempo ” ”
524 Alarma programable 59 07-255
Modo
525 Alarma programable 59 0-2
Log
526 Alarma programable 59 0-1
Fuente
527 Alarma programable 59 0-3
Valor minimo / SPNh
528 Alarma programable 59 0-65535
Valor maximo / SPNI
529 Alarma programable 59 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
530 Alarma programable 59 FMI / PGN:
prog 0-65535

ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS | PAG. 100



L — | o —

L e —

Valor minimo / SPNh

555 Alarma programable 62 0-65535
Valor maximo / SPNI
556 Alarma programable 62 0-65535
Canal / FMI / PGN canal: 0 - 20
557 Alarma programable 62 FMI / PGN:
prog 0-65535
558 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 62 Filtro: 0" - 255"
Gestion
589 Alarma programable 63 0-5
Tiempo , ,
560 Alarma programable 63 07-285
Modo
561 Alarma programable 63 0-2
Log
562 Alarma programable 63 0-1
Fuente
563 Alarma programable 63 0-3
Valor minimo / SPNh
564 Alarma programable 63 0-65535
Valor maximo / SPNI
565 Alarma programable 63 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
566 Alarma programable 63 FMI / PGN:
prog 0-65535
567 Condicion / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 63 Filtro: 0" - 255"
Gestion
568 Alarma programable 64 0-5
Tiempo » ”
569 Alarma programable 64 07-255
Modo
570 Alarma programable 64 0-2
Log
571 Alarma programable 64 0-1
Fuente
572 Alarma programable 64 0-3
Valor minimo / SPNh
573 Alarma programable 64 0-65535
Valor maximo / SPNI
574 Alarma programable 64 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20
575 Alarma programable 64 FMI / PGN:
prog 0-65535
576 Condicioén / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 64 Filtro: 0” - 255"

531 Condicién / filtro Condicién: 0 — 3
Alarma programable 59 Filtro: 0" - 255"
Gestion

532 Alarma programable 60 0-5
Tiempo , ,

533 Alarma programable 60 07-285
Modo

534 Alarma programable 60 0-2
Log

535 Alarma programable 60 0-1
Fuente

536 Alarma programable 60 0-3
Valor minimo / SPNh

537 Alarma programable 60 0-65535
Valor méximo / SPNI

538 Alarma programable 60 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

539 Alarma programable 60 FMI / PGN:

prog 0-65535

540 Condicién / filtro Condicién: 0 - 3
Alarma programable 60 Filtro: 0" - 255"
Gestion

541 Alarma programable 61 0-5
Tiempo ” ”

542 Alarma programable 61 07-255
Modo

543 Alarma programable 61 0-2
Log

544 Alarma programable 61 0-1
Fuente

545 Alarma programable 61 0-3
Valor minimo / SPNh

546 Alarma programable 61 0-65535
Valor maximo / SPNI

547 Alarma programable 61 0-65535
Canal / FMI / PGN Canal: 0 - 20

548 Alarma programable 61 FMI / PGN:

prog 0-65535

549 Condicién / filtro Condicion: 0 - 3
Alarma programable 61 Filtro: 0" - 255"
Gestion

550 Alarma programable 62 0-5
Tiempo n "

551 Alarma programable 62 0"-255
Modo

552 Alarma programable 62 0-2
Log

553 Alarma programable 62 0-1
Fuente

554 Alarma programable 62 0-3
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Tabla J1939

mm Descripcion Valor | Rango

1 3 Modelo de motor

IVECO NEF67

IVECO F34

DOOSAN

YANMAR STV

MAN

SCANIA STV

IVECO MD1 ROHS2
YANMAR FT4
YANMAR X11

FORD

BAUDOUIN WISE15
BAUDOUIN WISE10B
SCANIA EMS8
YANMAR GAS

ADM3

IVECO CURSOR TIER3
MTU SAM

TEDOM

PSI

MTU (Smart Connect)
YANMAR

JOHN DEERE

IVECO NEF

IVECO CURSOR TIER2
VOLVO EMS1

VOLVO EMS2

VOLVO EDC4

SCANIA EMS6
J1939-75

VOLVO

[indice | Pw |
10 2

O -

2 - Libre

3 3 Velocidad de motor

1500

4 2 Ajuste fino de velocidad

125

5 3 Regulacion de velocidad por entrada analégica

: Regulacion inhabilitada

: Regulacion habilitada

: Modo CiU

: Ajuste velocidad entrada
anlégica

WN PP O

6 3 Valor Droop

0: Droop no habilitado
1 ... 250: Valor del droop
(x0,1 %)

7 2 Limitador de cambio de velocidad

0: Deshabilitado

1 ... 250: Umbral maximo
de cambio de velocidad
(rom/250 ms)

8 2 Velocidad de arranque a ralenti

0: Deshabilitado
Valor: Habilitado. Inhabilita
la velocidad de motor

9 2 Tiempo de arranque a ralenti

1” ... 3600”
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Identificador
11 - Libre -
12 2 Cambio de velocidad por entrada digital 2% 1%-10%
13 - Libre -
14 - Libre R
15 - Libre -
16 - Libre
17 2 SPNh - Filtrado DTC 01 0 0-65535
18 2 SPNI - Filtrado DTC 01 0 0-65535
19 2 FMI - Filtrado DTC 01 0 0 - 65535
20 2 Tiempo filtrado DTC 01 0 0" -255"
21 2 SPNh - Filtrado DTC 02 0 0-65535
22 2 SPNI - Filtrado DTC 02 0 0-65535
23 2 FMI - Filtrado DTC 02 0 0-65535
24 2 Tiempo filtrado DTC 02 0 0" -255"
25 2 SPNh - Filtrado DTC 03 0 0-65535
26 2 SPNI - Filtrado DTC 03 0 0 - 65535
27 2 FMI - Filtrado DTC 03 0 0 - 65535
28 2 Tiempo filtrado DTC 03 0 0" -255"
29 2 SPNh - Filtrado DTC 04 0 0 - 65535
30 2 SPNI - Filtrado DTC 04 0 0 - 65535
31 2 FMI - Filtrado DTC 04 0 0 - 65535
32 2 Tiempo filtrado DTC 04 0 0" - 255"
33 2 SPNh - Filtrado DTC 05 0 0-65535
34 2 SPNI - Filtrado DTC 05 0 0-65535
35 2 FMI - Filtrado DTC 05 0 0- 65535
36 2 Tiempo filtrado DTC 05 0 0” - 255"
37 2 SPNh - Filtrado DTC 06 0 0-65535
38 2 SPNI - Filtrado DTC 06 0 0- 65535
39 2 FMI - Filtrado DTC 06 0 0-65535
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Tiempo filtrado DTC 06 0 0" - 255" 2 SPNI - Filtrado DTC 14 0 0- 65535
41 2 SPNh - Filtrado DTC 07 0 0-65535 71 2 FMI - Filtrado DTC 14 0 0-65535
42 2 SPNI - Filtrado DTC 07 0 0-65535 72 2 Tiempo filtrado DTC 14 0 0" - 255"
43 2 FMI - Filtrado DTC 07 0 0-65535 73 2 SPNh - Filtrado DTC 15 0 0-65535
44 2 Tiempo filtrado DTC 07 0 0" - 255" 74 2 SPNI - Filtrado DTC 15 0 0- 65535
45 2 SPNh - Filtrado DTC 08 0 0-65535 75 2 FMI - Filtrado DTC 15 0 0- 65535
46 2 SPNI - Filtrado DTC 08 0 0- 65535 76 2 Tiempo filtrado DTC 15 0 0" - 255"
47 2 FMI - Filtrado DTC 08 0 0-65535 77 2 SPNh - Filtrado DTC 16 0 0-65535
48 2 Tiempo filtrado DTC 08 0 0" - 255" 78 2 SPNI - Filtrado DTC 16 0 0-65535
49 2 SPNh - Filtrado DTC 09 0 0-65535 79 2 FMI - Filtrado DTC 16 0 0-65535
50 2 SPNI - Filtrado DTC 09 0 0-65535 80 2 Tiempo filtrado DTC 16 0 0" - 255"
. Identificador
51 2 FMI - Filtrado DTC 09 0 0-65535 .
81 2 Variable PGN 01 0 0-65535
52 2 Tiempo filtrado DTC 09 0 0" - 255”7 Byte de inicio
82 2 Variable PGN 01 0 1-8
53 2 SPNh - Filtrado DTC 10 0 0-65535 -
83 5 Byte final 0 1.8
54 2 SPNI- Filtrado DTC 10 0 0- 65535 Variable PGN 01
Escala
55 2 FMI - Filtrado DTC 10 0 0- 65535 84 2 Variable PGN 01 0 0-65535
. . N B Offset i
56 2 Tiempo filtrado DTC 10 0 0" -255 85 2 Variable PGN 01 0 0 - 65535
57 2 SPNh - Filtrado DTC 11 0 0-65535 Identificador i
86 2 Variable PGN 02 0 0-65535
58 2 SPNI - Filtrado DTC 11 0 0 - 65535 Bit de inicio
87 2 Variable PGN 02 0 1-8
59 2 FMI - Filtrado DTC 11 0 0-65535 —
88 2 Bit final 0 1-8
60 2 Tiempo filtrado DTC 11 0 0” - 255" Variable PGN 02
Escala
61 2 SPNh-Filtrado DTC 12 0 0-65535 89 2 Variable PGN 02 0 0-65535
. Offset
62 2 SPNI - Filtrado DTC 12 0 0-65535 90 2 Variable PGN 02 0 0- 65535
63 2 FMI - Filtrado DTC 12 0 0-65535 Identificador
o1 2 Variable PGN 03 0 0-65535
64 2 Tiempo filtrado DTC 12 0 0" - 255" o ) Bit de inicio o s
Variable PGN
65 2 SPNh - Filtrado DTC 13 0 0-65535 Bi“jbf GN 03
It Tina
93 2 ) 0 1-8
66 2 SPNI - Filtrado DTC 13 0 0- 65535 Variable PGN 03
Escala
67 2 FMI-Filtrado DTC 13 0 0- 65535 94 2 Variable PGN 03 0 0-65535
: " ” Offset
68 2 T filtrado DTC 13 0 0" - 255" .
iempo filtrado 95 2 Variable PGN 03 0 0-65535
69 2 SPNh - Filtrado DTC 14 0 0-65535
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% 'vda‘i?atﬂiiaﬁéh 04 - 65535
o7 \?gl’giglglgN 04 -8

o8 \?gnfg;?elz PGN 04 -8

99 52?.2& PGN 04 - 65535
100 \?affl’lsaegle PGN 04 - 65535
101 Variable PON 05 - 65535
102 Varionle PON 05 8

103 \?gnf;;;?cle PGN 05 -8

104 Variable PGN 05 - 65535
105 Variable PGN 05 - 65535
106 Variable PON 06 - 65535
107 Variable PGN 06 8

108 S’gnf;r;?; PGN 06 -8

109 Veriable PG 06 - 65535
10 Variable PGN 06 - 65535
11 Varile PON 07 65535
112 \?grgilglggN 07 -8

13 \?élltrlféllr;)alé PGN 07 -8

Ha Veriable PGN 07 - 65535
15 Variabie PGN 07 - 65535
116 Variable pGN 08 - 65535
17 Variable PGN 0 8

118 \?grlf;:)alé PGN 08 -8

119 Varable PGN 08 - 65535
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120 \?::aegle PGN 08 0-65535
=21 {?aerggigaggrru 09 Y 0-65535
122 \B/;triiilzlggN 09 0 1-8
23 S;tr:;rt]j(la PGN 09 Y 1-8
124 5Zﬁ2'§|e PGN 09 Y 0- 65535
125 \?;friS:tt)le PGN 09 0 0- 65535
126 Vel PO 10 0  0-65535
27 S;triif)lglggN 10 0 1-8
128 Sétnm PGN 10 0 1-8
29 \Ezﬁzlbale PGN 10 Y 0- 65535
130 \C/)a]:friS:kEIe PGN 10 0 0- 65535
131 Vel PO 11 0  0-65535
132 S'atniiu'g'ﬁgfu 11 0 1-8
133 \B/;trif;;?cle PGN 11 0 1-8
34 5Zﬁ2'ba|e PGN 11 Y 0-65535
135 \?:risile PGN 11 Y 0-65535
136 Varisblo PGN 12 o 065535
37 SzlatriiillemsgN 12 Y 1-8
138 Sgrif;;)?; PGN 12 0 1-8
39 \E/:gfle PGN 12 0 0- 65535
40 \(/):risaegle PGN 12 0 0- 65535
1 Veriablo PGN 13 o 065535
42 \?Iatriif)llglggN 13 0 1-8
143 Bit final o 18

Variable PGN 13
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a4 \E/:flz:;e PGN 13 0-65535
145 2 \C/)zzfriszftzle PGN 13 0 0-65535
16 2 N 14 0  0-65535
w2 5;232';& 14 0 1-8
182 \?::\tnf;ﬁé PGN 14 Y 1-8
e 2 \E/:flz:;e PGN 14 Y 0-65535
0 2 \?;frisae;m PGN 14 0 0-65535
151 2 epeN 15 0  0-65535
o2 2 \?;iiil:l;gN 15 Y 1-8
o3 2 \?gnf;l?el; PGN 15 0 1-8
o4 2 \E/Z'ﬁiﬁe PGN 15 Y 0-65535
s 2 \?gfriS:t:Ie PGN 15 Y 0- 65535
156 2 e pan 16 0 0-65535
or 2 SgrgiI:I;gN 16 Y 1-8
o8 2 \?grlfellrl];ljcle PGN 16 Y 1-8
159 2 \E/Sf.iﬁe PGN 16 Y 0- 65535
0 2 oree 0 0-65535

Variable PGN 16

Tabla Selector de juego de parametros

oo [Paw JDosorpoior ———————Tusor Jrango |

: Trifasica sin neutro

0:
1 2 Juego 1: Tipo de senal de generador 1 1: Trifasica
2: Bifasica
3: Monofasica
. 4: Delta con neutro
2 2 Juego 1: Tipo de senal de red 1 5: Delta sin neutro
6: Bifasica selector
3 2 Juego 1: Umbral maxima tension severa 440V -
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Juego 1: Umbral maxima tension moderada 440 V -
5 Juego 1: Minima tension severa 360 V -
6 Juego 1: Minima tensién moderada 360 V -
7 Juego 1: Maxima corriente severa 1000 A -
8 Juego 1: Méaxima corriente moderada 1000 A -
9 Juego 1: Deteccion de cortocircuito 3000 A -
10 Juego 1: Maxima frecuencia severa 58 Hz -
11 Juego 1: Maxima frecuencia moderada 58 Hz -
12 Juego 1: Minima frecuencia severa 45 Hz -
13 Juego 1: Minima frecuencia moderada 45 Hz -
14 Juego 1: Potencia nominal grupo 220 kW -
15 Juego 1: Velocidad nominal motor 1500 rpm -
16 Juego 1: Minima velocidad motor 1350 rpm -
17 Juego 1: Maxima velocidad motor 1740 rpm -
18 Juego 1: Minima tension de red 360V -
19 Juego 1: Maxima tension de red 440 V -
20 Juego 1: Minima frecuencia de red 55 Hz -
21 Juego 1: Maxima frecuencia de red 45 Hz -
22 Libre - -
23 Libre - -
24 Libre - _
25 Libre - -
26 Libre - -
27 Libre - _
28 Libre - -
29 Libre - -
30 Libre - -
31 Libre - -
32 Libre - -
33 Libre - -
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- Libre
35 - Libre - .
36 - Libre - -
37 - Libre - -
38 - Libre - -
39 - Libre - -
40 - Libre - -
41 - Libre - R
0: Trifésica sin neutro
42 2 Juego 2: Tipo de senal de generador 1 1: Trifasica
2: Bifasica
3: Monoféasica
43 2 Juego 2: Tipo de senal de red 1 g B::Ez Z?nn nn:uu;;o
6: Bifasica selector
44 2 Juego 2: Umbral maxima tension severa 440 V -
45 2 Juego 2: Umbral méxima tensién moderada 440 V -
46 2 Juego 2: Minima tension severa 360V -
a7 2 Juego 2: Minima tensién moderada 360 V -
48 2 Juego 2: Méaxima corriente severa 1000 A -
49 2 Juego 2: Maxima corriente moderada 1000 A -
50 2 Juego 2: Deteccion de cortocircuito 3000 A -
51 2 Juego 2: Maxima frecuencia severa 58 Hz -
52 2 Juego 2: Maxima frecuencia moderada 58 Hz -
53 2 Juego 2: Minima frecuencia severa 45 Hz -
54 2 Juego 2: Minima frecuencia moderada 45 Hz -
55 2 Juego 2: Potencia nominal grupo 220 kW -
56 2 Juego 2: Velocidad nominal motor 1500 rpm -
57 2 Juego 2: Minima velocidad motor 1350 rpm -
58 2 Juego 2: Maxima velocidad motor 1740 rpm -
59 2 Juego 2: Minima tensiéon de red 360V -
60 2 Juego 2: Maxima tension de red 440V -
61 2 Juego 2: Minima frecuencia de red 55 Hz -
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Juego 2: Maxima frecuencia de red 45 Hz -
63 - Libre - _
64 - Libre - _
65 - Libre - -
66 - Libre - -
67 - Libre - -
68 - Libre - -
69 - Libre - -
70 - Libre - -
71 - Libre - -
72 - Libre - -
73 - Libre - B
74 - Libre - -
75 - Libre - -
76 - Libre - -
7 - Libre - -
78 - Libre - -
79 - Libre - _
80 - Libre - -
81 B Libre - -
82 - Libre - _

Tabla Fuel

L S 7 [ S

Unidades volumen depdsito interno

Habilitacion log consumo de combustible

2 depébsito interno 0 )
3 Libre - -
4 Libre - -
5 Volumen depésito interno 0 -
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Pérdida de combustible depésito interno con

motor en marcha (L) 0
Pérdida de combustible depésito interno con

7 0
motor parado (L)
Umbral deteccion pérdida de combustible

8 PR 0
depdsito interno
Tiempo de deteccion de inicio de llenado en

9 P 0
depdsito interno
Tiempo de deteccion de final de llenado en

10 PR 0
deposito interno

11 Libre -

12 Libre -

13 Libre -

14 Libre -

15 Volumen depdsito externo [¢]
Pérdida de combustible depésito externo con

16 0
motor en marcha (L)
Pérdida de combustible depésito externo con

17 0
motor parado (L)
Umbral deteccion pérdida de combustible

18 P 0
depdsito externo
Tiempo de deteccion de inicio de llenado en

19 o 0
depdsito externo
Tiempo de deteccion de final de llenado en

20 o 0
deposito externo
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Tabla Entradas externas

N T 7 [ S

Configuracion entrada 01 médulo externo 01

Configuracion entrada 02 médulo externo 01

Configuracion entrada 03 médulo externo 01

Configuracion entrada 04 médulo externo 01

Configuracion entrada 05 médulo externo 01

Configuracion entrada 06 médulo externo 01

Configuracion entrada 07 médulo externo 01

Configuracion entrada 08 médulo externo 01

Configuracion entrada 01 médulo externo 02

10

Configuracion entrada 02 médulo externo 02

11

Configuracion entrada 03 médulo externo 02

12

Configuracion entrada 04 médulo externo 02

13

Configuracion entrada 05 médulo externo 02

14

Configuracion entrada 06 médulo externo 02

oj]oj]oj]o|lolo|lo|loj]o|j]o|lo|o|o|oo

15

Configuracién entrada 07 médulo externo 02

Tabla Funcionalidades
entradas

o

16

Configuracién entrada 08 médulo externo 02

o

17

Configuracién entrada 01 médulo externo 03

18

Configuracién entrada 02 médulo externo 03

19

Configuracion entrada 03 médulo externo 03

20

Configuracion entrada 04 médulo externo 03

21

Configuracion entrada 05 médulo externo 03

22

Configuracion entrada 06 médulo externo 03

23

Configuracion entrada 07 médulo externo 03

24

Configuracion entrada 08 médulo externo 03

25

Configuracion entrada 01 médulo externo 04

26

Configuracion entrada 02 médulo externo 04

27

Configuracion entrada 03 médulo externo 04

28

Configuracion entrada 04 médulo externo 04

29

Configuracion entrada 05 médulo externo 04

oo | O O] O
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Configuracion entrada 06 médulo externo 04 0
31 2 Configuracion entrada 07 médulo externo 04 0
32 2 Configuracion entrada 08 médulo externo 04 0
33 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 01 0
34 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 01 0
35 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 01 0
36 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 01 0
37 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 01 0
38 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 01 0
39 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 01 0
40 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 01 0
41 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 01 0
42 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 01 0
43 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 01 0
44 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 01 0 Tabla Funcionalidades
45 2 Configuracién entrada O1 centralita CEC8 02 O entradas
46 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 02 0
47 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 02 0
48 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 02 0
49 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 02 0
50 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 02 0
51 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 02 0
52 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 02 0
53 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 02 0
54 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 02 0
55 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 02 0
56 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 02 0
57 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 03 0
58 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 03 0
59 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 03 0
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2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 03 0
61 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 03 0
62 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 03 0
63 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 03 0
64 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 03 0
65 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 03 0
66 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 03 0
67 2 Configuracién entrada 11 centralita CEC8 03 0
68 2 Configuracién entrada 12 centralita CEC8 03 0
69 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 04 0
70 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 04 0
71 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 04 0
72 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 04 0
73 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 04 0
74 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 04 0 Tabla Funcionalidades
75 2 Configuracién entrada 07 centralita CEC8 04 O entradas
76 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 04 0
77 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 04 0
78 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 04 0
79 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 04 0
80 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 04 0
81 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 05 0
82 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 05 0
83 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 05 0
84 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 05 0
85 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 05 0
86 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 05 0
87 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 05 0
88 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 05 0
89 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 05 0
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2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 05 0
91 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 05 0
92 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 05 0
93 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 06 0
94 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 06 0
95 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 06 0
96 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 06 0
97 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 06 0
98 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 06 0
99 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 06 0
100 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 06 0
101 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 06 0
102 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 06 0
103 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 06 0
104 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 06 0 Tabla Funcionalidades
105 2 Configuracién entrada 01 centralita CEC8 07 0 entradas
106 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 07 0
107 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 07 0
108 2 Configuracion entrada 04 centralita CEC8 07 0
109 2 Configuracion entrada 05 centralita CEC8 07 0
110 2 Configuracion entrada 06 centralita CEC8 07 0
111 2 Configuracion entrada 07 centralita CEC8 07 0
112 2 Configuracion entrada 08 centralita CEC8 07 0
113 2 Configuracion entrada 09 centralita CEC8 07 0
114 2 Configuracion entrada 10 centralita CEC8 07 0
115 2 Configuracion entrada 11 centralita CEC8 07 0
116 2 Configuracion entrada 12 centralita CEC8 07 0
117 2 Configuracion entrada 01 centralita CEC8 08 0
118 2 Configuracion entrada 02 centralita CEC8 08 0
119 2 Configuracion entrada 03 centralita CEC8 08 0
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

L T 7 [ S

Configuracion entrada 04 centralita CEC8 08

121

Configuracion entrada 05 centralita CEC8 08

122

Configuracion entrada 06 centralita CEC8 08

123

Configuracion entrada 07 centralita CEC8 08

124

Configuracion entrada 08 centralita CEC8 08

125

Configuracion entrada 09 centralita CEC8 08

126

Configuracion entrada 10 centralita CEC8 08

127

Configuracion entrada 11 centralita CEC8 08

128

Configuracion entrada 12 centralita CEC8 08

0
0
0
0
Tabla Funcionalidades
0
entradas
0
0
0
0

Tabla Entradas estado de grupo

N e T 7 [ S

Funcionalidad estado grupo 01

2 Funcionalidad estado grupo 02

3 Funcionalidad estado grupo 03

4 Funcionalidad estado grupo 04 Tabla Funcionalidades

5 Funcionalidad estado grupo 05 entradas

6 Funcionalidad estado grupo 06

7 Funcionalidad estado grupo 07

8 Funcionalidad estado grupo 08

9 Entradas asociadas a estado de grupo 01

10 Entradas asociadas a estado de grupo 02

11 Entradas asociadas a estado de grupo 03

12 Entradas asociadas a estado de grupo 04 0: Estado no definido
1 - 65535: Entradas

13 Entradas asociadas a estado de grupo 05 asociadas

14 Entradas asociadas a estado de grupo 06

15 Entradas asociadas a estado de grupo 07

16 Entradas asociadas a estado de grupo 08
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2 Estado de las entradas estado grupo 01
18 2 Estado de las entradas estado grupo 02
19 2 Estado de las entradas estado grupo 03
20 2 Estado de las entradas estado grupo 04

0 - 65535
21 2 Estado de las entradas estado grupo 05
22 2 Estado de las entradas estado grupo 06
23 2 Estado de las entradas estado grupo 07
24 2 Estado de las entradas estado grupo 08
25 2 Estado del motor asociado a estado grupo 01
26 2 Estado del motor asociado a estado grupo 02
27 2 Estado del motor asociado a estado grupo 03
] 0: Siempre
28 2 Estado del motor asociado a estado grupo 04 1: Con motor en marcha
29 2 Estado del motor asociado a estado grupo 05 2: Con motor estabilizade
3: Con motor parado

30 2 Estado del motor asociado a estado grupo 06
31 2 Estado del motor asociado a estado grupo 07
32 2 Estado del motor asociado a estado grupo 08
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Tabla Entradas externas PLC

N T 7 [ S

Configuracion entrada 01

Configuracion entrada 02

Configuracion entrada 03

Configuracion entrada 04

Configuracion entrada 05

Configuracion entrada 06

Configuracion entrada 07

Configuracion entrada 08

Configuracion entrada 09

10

Configuracion entrada 10

11

Configuracion entrada 11

12

Configuracion entrada 12

13

Configuracion entrada 13

14

Configuracion entrada 14

15

Configuracién entrada 15

16

Configuracién entrada 16

0

0

0

0

0

0

0

0 Tabla Funcionalidades
0 entradas
0

0

0

0

0

0

0
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Tabla Salidas externas

N T [ [ S

N T 7 [ S

Configuracion salida 06 médulo telesenal 03

31

Configuracion salida 07 médulo telesenal 03

32

Configuracion salida 08 moédulo telesenal 03

33

Configuracion salida 09 médulo telesenal 03

34

Configuracion salida 10 médulo telesenal 03

35

Configuracion salida 11 moédulo telesenal 03

o|j]o|]o|oOo|Oo| O

36

Configuracion salida 12 moédulo telesenal 03

37

Configuracion salida 01 médulo telesenal 04

38

Configuracion salida 02 médulo telesenal 04

39

Configuracion salida 03 médulo telesenal 04

Tabla Funcionalidades
salidas

40

Configuracion salida 04 médulo telesenal 04

41

Configuracion salida 05 médulo telesenal 04

42

Configuracion salida 06 médulo telesenal 04

43

Configuracion salida 07 médulo telesefal 04

44

Configuracion salida 08 médulo telesefnal 04

45

Configuracion salida 09 modulo telesefal 04

46

Configuracion salida 10 médulo telesefal 04

a7

Configuracion salida 11 médulo telesefal 04

48

Configuracion salida 12 médulo telesefal 04

2 Configuracion salida 01 moédulo telesenal 01 0
2 2 Configuracion salida 02 médulo telesenal 01 0
3 2 Configuracion salida 03 médulo telesenal 01 0
4 2 Configuracion salida 04 médulo telesenal 01 0
5 2 Configuracion salida 05 médulo telesenal 01 0
6 2 Configuracion salida 06 médulo telesenal 01 0
7 2 Configuracion salida 07 médulo telesenal 01 0
8 2 Configuracion salida 08 médulo telesenal 01 0
9 2 Configuracion salida 09 médulo telesenal 01 0
10 2 Configuracion salida 10 médulo telesenal 01 0
11 2 Configuracion salida 11 médulo telesenal 01 0
12 2 Configuracion salida 12 médulo telesenal 01 0
13 2 Configuracion salida 01 médulo telesenal 02 0
14 2 Configuracion salida 02 médulo telesenal 02 0
15 2 Configuracién salida 03 médulo telesefial 02 laaﬁ’i'ja';“”do”a”dades
16 2 Configuracion salida 04 médulo telesenal 02 0
17 2 Configuracion salida 05 médulo telesenal 02 0
18 2 Configuracion salida 06 médulo telesenal 02 0
19 2 Configuracion salida 07 médulo telesenal 02 0
20 2 Configuracion salida 08 médulo telesenal 02 0
21 2 Configuracion salida 09 médulo telesenal 02 0
22 2 Configuracion salida 10 médulo telesenal 02 0
23 2 Configuracion salida 11 médulo telesenal 02 0
24 2 Configuracion salida 12 médulo telesenal 02 0
25 2 Configuracion salida 01 moédulo telesenal 03 0
26 2 Configuracion salida 02 médulo telesenal 03 0
27 2 Configuracion salida 03 moédulo telesenal 03 0
28 2 Configuracion salida 04 médulo telesenal 03 0
29 2 Configuracion salida 05 médulo telesenal 03 0
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Tabla Interfaz

mm Descripcion Valor | Rango

1

Inhibicién de zumbador

0: Zumbador habilitado
1: Zumbador inhabilitado

Inhibicién encendido ECU en menu

0: Habilitacion activacion
encendido ECU

1: Inhibicion activacion
encendido ECU

Modo oscuro de la centralita

: Deshabilitado
: Habilitado

Botén multifuncion

: Fijar posicion antirrobo
: Abrir/Cerrar CG
: Reset de alarmas
: Silenciar alarmas
: Acceso directo a la
pagina “Alarmas”
: Acceso directo a la
pagina “Generador”
6: Acceso directo a la
pagina “Motor”
7: Activacion de encendido
“Ignition” del motor
8: Activacion manual de
bomba de trasiego
9: Activacion manual de
bomba DEF
10: Entrada de PLC

B WNRO|RO

o1

Version de gas

0: No activo
1: Activo

Idioma

0: Espanol
1: Inglés

Contraste de la pantalla

0-10

Tabla Calefactor

mm Descripcion Valor | Rango

0: Deshabilitado

2 Habilitacion calefactor 1 Habilitado
2 2 Control del calefactor 5 0-30
3 2 Coeficiente integral del calefactor 0 0-255
4 2 Coeficiente proporcional del calefactor 20 0-255
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Tabla Modbus

N T T 72 [ S

Identificador comunicacion Modbus

0-14

Configuracion del baudrate

: 9600 baud

1 19200 baud

: 31250 baud
38400 baud
75000 baud
150000 baud
325000 baud
375000 baud

Configuracion bits parada

1 bit
2 bits

Configuracion pariedad

: Ninguna
Par
Impar

NREQIRQINOOR®NMERO

Tabla Widgets

T T T 7 [ S

Configuracion widget 01 pantalla 01

2 2 Configuracion widget 02 pantalla 01 2
3 2 Configuracion widget 03 pantalla 01 3
4 2 Configuracion widget 04 pantalla 01 4
5 2 Configuracion widget 01 pantalla 02 5
6 2 Configuracion widget 02 pantalla 02 6
7 2 Configuracion widget 03 pantalla 02 0
8 2 Configuracion widget 04 pantalla 02 0
9 2 Configuracion widget 01 pantalla 03 0
10 2 Configuracion widget 02 pantalla 03 0
11 2 Configuracion widget 03 pantalla 03 0
12 2 Configuracion widget 04 pantalla 03 0
13 2 Configuracion widget 01 pantalla 04 0
14 2 Configuracion widget 02 pantalla 04 0
15 2 Configuracion widget 03 pantalla 04 0
16 2 Configuracion widget 04 pantalla 04 0

Tabla Funcionalidades
widgets
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2 Configuracion widget 01 pantalla 05 0
18 2 Configuracion widget 02 pantalla 05 0
19 2 Configuracion widget 03 pantalla 05 0
20 2 Configuracion widget 04 pantalla 05 0
21 2 Configuracion widget 01 pantalla 06 0
22 2 Configuracion widget 02 pantalla 06 0
23 2 Configuracion widget 03 pantalla 06 0
24 2 Configuracion widget 04 pantalla 06 0
25 2 Configuracion widget 01 pantalla 07 0
26 2 Configuracion widget 02 pantalla 07 0
27 2 Configuracion widget 03 pantalla 07 0
28 2 Configuracion widget 04 pantalla 07 0
29 2 Configuracion widget 01 pantalla 08 0
30 2 Configuracion widget 02 pantalla 08 0
31 2 Configuracion widget 03 pantalla 08 0
32 2 Configuracion widget 04 pantalla 08 0

Tabla Funcionalidades
widgets

m Descripcion

Inhibicion de regeneracion forzada

Tabla Funcionalidades entradas

m Descripcion

No programada

1 Alarma de motor nivel de combustible

2 Alarma de motor temperatura refrigerante

3 Alarma de motor presion de aceite

4 Alarma de motor nivel refrigerante

5 Corte precalentamiento

6 Habilitacion de arranque (X11)

7 Activacion encendido ECU

8 Aumento de velocidad sobre la nominal (%)

9 Decremento de la velocidad sobre la nominal (%)
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11 Peticion de regeneracion forzada

12 Activacion condiciones de seguridad para regeneracion forzada
13 Arranque externo

14 Inhabilitacién de arranque

15 Demanda de carga (EJP1)

16 Demanda de carga (EJP2)

17 Petici6n activacion bomba de urea

18 Peticion activacion bomba de trasiego

19 Petici6n activacion bomba de aceite

20 Prioridad grupo en reserva

21 Activacion modo automatico de la centralita
22 Activacion modo manual de la centralita

23 Activacion modo test de la centralita

24 Activacion modo bloqueado de la centralita
25 Activacion marcha forzada de la centralita
26 Reset de alarmas de la centralita

27 Juego de parametro 1

28 Juego de parametros 2

29 Activacion centralita CE8

30 Bloqueo de programacion de parametros
31 Bloqueo del Interfaz de usuario

32 Activacion pantalla sin iluminacion

33 Habilitacién Geofence

34 Programacion Geofence

35 Inhabilitacion activacion contactor de red
36 Inhabilitacién activacion contactor de grupo
37 Confirmacién activacion contactor de red
38 Confirmacion activacion contactor de grupo
39 Peticion activacion contactor de red en modo manual
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m Descripcion

Peticion activacion contactor de grupo en modo manual

m Descripcion

70

Alarma programable 30

71

Alarma programable 31

72

Alarma programable 32

73

Alarma programable 33

74

Alarma programable 34

75

Alarma programable 35

76

Alarma programable 36

7

Alarma programable 37

78

Alarma programable 38

79

Alarma programable 39

80

Alarma programable 40

81

Alarma programable 41

82

Alarma programable 42

83

Alarma programable 43

84

Alarma programable 44

85

Alarma programable 45

86

Alarma programable 46

87

Alarma programable 47

88

Alarma programable 48

89

Alarma programable 49

90

Alarma programable 50

91

Alarma programable 51

92

Alarma programable 52

93

Alarma programable 53

94

Alarma programable 54

95

Alarma programable 55

96

Alarma programable 56

97

Alarma programable 57

98

Alarma programable 58

41 Alarma programable 01
42 Alarma programable 02
43 Alarma programable 03
44 Alarma programable 04
45 Alarma programable 05
46 Alarma programable 06
47 Alarma programable 07
48 Alarma programable 08
49 Alarma programable 09
50 Alarma programable 10
51 Alarma programable 11
52 Alarma programable 12
53 Alarma programable 13
54 Alarma programable 14
55 Alarma programable 15
56 Alarma programable 16
57 Alarma programable 17
58 Alarma programable 18
59 Alarma programable 19
60 Alarma programable 20
61 Alarma programable 21
62 Alarma programable 22
63 Alarma programable 23
64 Alarma programable 24
65 Alarma programable 25
66 Alarma programable 26
67 Alarma programable 27
68 Alarma programable 28
69 Alarma programable 29
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

99

Alarma programable 59
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m Descripcion

m Descripcion

100 Alarma programable 60

101 Alarma programable 61

102 Alarma programable 62

103 Alarma programable 63

104 Alarma programable 64

105 Activacion manual de bomba DEF
Tabla F lidad lid

indice [ Descripcion

0 No programada

1 Precalentamiento de motor (salida de potencia)
2 Arranque de motor (salida de potencia)
3 Encendido de motor (salida de potencia)
4 PULL (salida de potencia)

5 Parada de motor (salida de potencia)

6 Excitacion alternador de carga de bateria
7 Arranque de motor (motor auxiliar)

8 Cierre de contactor de grupo

9 Cierre de contactor de red

10 Apertura de contactor de grupo

11 Apertura de contactor de red

12 Bomba de trasiego

13 Bomba de urea

14 Bomba de aceite (Yanmar)

15 Resistencia de caldeo

16 Carga ficticia

17 Control de humos

18 Prioridad grupo en reserva

19 Demanda de carga
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

20 Alarma activa

21 Alarma moderada activa

22 Alarma severa activa

23 Proteccion electrénica

24 Modo MAN activo

25 Modo AUTO activo

26 Modo test activo

27 Modo bloqueo activo

28 Watchdog

29 Deteccion Médulo de control (HearBeat)
30 Juego de parametros 1

31 Juego de parametros 2

32 Generador funcionando de forma correcta
33 Red presente centralita CE8

34 Red presente centralita CEC8 01
35 Red presente centralita CEC8 02
36 Red presente centralita CEC8 03
37 Red presente centralita CEC8 04
38 Red presente centralita CEC8 05
39 Red presente centralita CEC8 06
40 Red presente centralita CEC8 07
41 Red presente centralita CEC8 08
42 Motor arrancado

43 Motor estabilizado

44 Motor estabilizado con carga

45 Entrada 01 centralita CE8

46 Entrada 02 centralita CE8

47 Entrada 03 centralita CE8

48 Entrada 04 centralita CE8

49 Entrada 05 centralita CE8
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m Descripcion

Entrada 06 centralita CE8

m Descripcion

Entrada 02 médulo externo 03

81

Entrada 03 médulo externo 03

82

Entrada 04 médulo externo 03

83

Entrada 05 médulo externo 03

84

Entrada 06 médulo externo 03

85

Entrada 07 médulo externo 03

86

Entrada 08 médulo externo 03

87

Entrada 01 médulo externo 04

88

Entrada 02 médulo externo 04

89

Entrada 03 médulo externo 04

90

Entrada 04 médulo externo 04

91

Entrada 05 médulo externo 04

92

Entrada 06 médulo externo 04

93

Entrada 07 médulo externo 04

94

Entrada 08 médulo externo 04

95

Entrada 01 centralita CEC8 01

96

Entrada 02 centralita CEC8 01

97

Entrada 03 centralita CEC8 01

98

Entrada 04 centralita CEC8 01

99

Entrada 05 centralita CEC8 01

100

Entrada 06 centralita CEC8 01

101

Entrada 07 centralita CEC8 01

102

Entrada 08 centralita CEC8 01

103

Entrada 09 centralita CEC8 01

104

Entrada 10 centralita CEC8 01

105

Entrada 11 centralita CEC8 01

106

Entrada 12 centralita CEC8 01

107

Entrada 01 centralita CEC8 02

108

Entrada 02 centralita CEC8 02

51 Entrada 07 centralita CE8

52 Entrada 08 centralita CE8

53 Entrada 09 centralita CE8

54 Entrada 10 centralita CE8

55 Entrada 11 centralita CE8

56 Entrada 12 centralita CE8

57 Entrada MAN centralita CE8
58 Entrada EMS centralita CE8
59 Entrada AN1 centralita CE8
60 Entrada AN2 centralita CE8
61 Entrada AN3 centralita CE8
62 Entrada AN4 centralita CE8
63 Entrada 01 médulo externo 01
64 Entrada 02 médulo externo 01
65 Entrada 03 médulo externo 01
66 Entrada 04 médulo externo 01
67 Entrada 05 médulo externo 01
68 Entrada 06 médulo externo 01
69 Entrada 07 médulo externo 01
70 Entrada 08 médulo externo 01
71 Entrada 01 médulo externo 02
72 Entrada 02 médulo externo 02
73 Entrada 03 médulo externo 02
74 Entrada 04 médulo externo 02
75 Entrada 05 médulo externo 02
76 Entrada 06 médulo externo 02
77 Entrada 07 médulo externo 02
78 Entrada 08 médulo externo 02
79 Entrada 01 mddulo externo 03
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Entrada 03 centralita CEC8 02
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m Descripcion

m Descripcion

140

Entrada 10 centralita CEC8 04

141

Entrada 11 centralita CEC8 04

142

Entrada 12 centralita CEC8 04

143

Entrada 01 centralita CEC8 05

144

Entrada 02 centralita CEC8 05

145

Entrada 03 centralita CEC8 05

146

Entrada 04 centralita CEC8 05

147

Entrada 05 centralita CEC8 05

148

Entrada 06 centralita CEC8 05

149

Entrada O7 centralita CEC8 05

150

Entrada 08 centralita CEC8 05

151

Entrada 09 centralita CEC8 05

152

Entrada 10 centralita CEC8 05

153

Entrada 11 centralita CEC8 05

154

Entrada 12 centralita CEC8 05

155

Entrada 01 centralita CEC8 06

156

Entrada 02 centralita CEC8 06

157

Entrada 03 centralita CEC8 06

158

Entrada 04 centralita CEC8 06

159

Entrada 05 centralita CEC8 06

160

Entrada 06 centralita CEC8 06

161

Entrada 07 centralita CEC8 06

162

Entrada 08 centralita CEC8 06

163

Entrada 09 centralita CEC8 06

164

Entrada 10 centralita CEC8 06

165

Entrada 11 centralita CEC8 06

166

Entrada 12 centralita CEC8 06

167

Entrada 01 centralita CEC8 07

168

Entrada 02 centralita CEC8 07

110 Entrada 04 centralita CEC8 02
111 Entrada 05 centralita CEC8 02
112 Entrada 06 centralita CEC8 02
113 Entrada 07 centralita CEC8 02
114 Entrada 08 centralita CEC8 02
115 Entrada 09 centralita CEC8 02
116 Entrada 10 centralita CEC8 02
117 Entrada 11 centralita CEC8 02
118 Entrada 12 centralita CEC8 02
119 Entrada 01 centralita CEC8 03
120 Entrada 02 centralita CEC8 03
121 Entrada 03 centralita CEC8 03
122 Entrada 04 centralita CEC8 03
123 Entrada 05 centralita CEC8 03
124 Entrada 06 centralita CEC8 03
125 Entrada 07 centralita CEC8 03
126 Entrada 08 centralita CEC8 03
127 Entrada 09 centralita CEC8 03
128 Entrada 10 centralita CEC8 03
129 Entrada 11 centralita CEC8 03
130 Entrada 12 centralita CEC8 03
131 Entrada 01 centralita CEC8 04
132 Entrada 02 centralita CEC8 04
133 Entrada 03 centralita CEC8 04
134 Entrada 04 centralita CEC8 04
135 Entrada 05 centralita CEC8 04
136 Entrada 06 centralita CEC8 04
137 Entrada 07 centralita CEC8 04
138 Entrada 08 centralita CEC8 04
139 Entrada 09 centralita CEC8 04
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Entrada 03 centralita CEC8 07
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m Descripcion

m Descripcion

170 Entrada 04 centralita CEC8 07
171 Entrada 05 centralita CEC8 07
172 Entrada 06 centralita CEC8 07
173 Entrada 07 centralita CEC8 07
174 Entrada 08 centralita CEC8 07
175 Entrada 09 centralita CEC8 07
176 Entrada 10 centralita CEC8 07
177 Entrada 11 centralita CEC8 07
178 Entrada 12 centralita CEC8 07
179 Entrada 01 centralita CEC8 08
180 Entrada 02 centralita CEC8 08
181 Entrada 03 centralita CEC8 08
182 Entrada 04 centralita CEC8 08
183 Entrada 05 centralita CEC8 08
184 Entrada 06 centralita CEC8 08
185 Entrada 07 centralita CEC8 08
186 Entrada 08 centralita CEC8 08
187 Entrada 09 centralita CEC8 08
188 Entrada 10 centralita CEC8 08
189 Entrada 11 centralita CEC8 08
190 Entrada 12 centralita CEC8 08
191 Estado de grupo 01

192 Estado de grupo 02

193 Estado de grupo 03

194 Estado de grupo 04

195 Estado de grupo 05

196 Estado de grupo 06

197 Estado de grupo 07

198 Estado de grupo 08

199 Entrada 01 PLC
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200 Entrada 02 PLC

201 Entrada 03 PLC

202 Entrada 04 PLC

203 Entrada 05 PLC

204 Entrada 06 PLC

205 Entrada 07 PLC

206 Entrada 08 PLC

207 Entrada 09 PLC

208 Entrada 10 PLC

209 Entrada 11 PLC

210 Entrada 12 PLC

211 Entrada 13 PLC

212 Entrada 14 PLC

213 Entrada 15 PLC

214 Entrada 16 PLC

215 Alarma tension de controlador
216 Alarma identificador centralita
217 Alarma de comunicacion CEC8
218 Alarma de comunicacion |0T
219 Alarma pérdida sefal GPS

220 Alarma de posicién de grupo
221 Alarma de impacto de grupo
222 Alarma cambio modo AUTO
223 Alarma de temperatura de agua
224 Alarma de presién de aceite
225 Alarma parada de emergencia
226 Alarma alternador de carga de bateria
227 Alarma fallo de arranque

228 Alarma bajo nivel de agua

229 Alarma reserva de combustible
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m Descripcion

m Descripcion

230 Alarma comunicacion motor J1939

231 Alarma de agua en combustible

232 Alarma nivel de urea moderado

233 Alarma nivel de urea severo

234 Alarma bomba de urea

235 Alarma robo de combustible depésito interno

236 Alarma robo de combustible depésito externo

237 Alarma de filtro de combustible preobstruido

238 Alarma de filtro de combustible obstruido

239 Alarma de baja tensién bateria auxiliar

240 Alarma de reinicio durante el arranque de motor
241 Alarma de ldmpara de motor por mal funcionamiento
242 Alarma de lampara de motor por proteccion

243 Alarma de ldampara amarilla de motor

244 Alarma de lampara roja de motor

245 Alarma contador de alquiler

246 Alarma contador de mantenimiento

247 Alarma sensor canal AN1 no conectado

248 Alarma sensor canal AN2 no conectado

249 Alarma sensor canal AN3 no conectado

250 Alarma sensor canal AN4 no conectado

251 Alarma baja tension de bateria

252 Alarma alta tension de bateria

253 Alarma baja tension de bateria en el arranque

254 Alarma de sobrevelocidad

255 Alarma de subvelocidad

256 Alarma de parada inesperada

257 Alarma de fallo en parada

258 Alarma moderada de alta temperatura de agua por sensor
259 Alarma severa de alta temperatura de agua por sensor
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260 Alarma moderada de baja presion de aceite por sensor
261 Alarma severa de baja presion de aceite por sensor
262 Alarma de bajo nivel de combustible por sensor

263 Alarma de baja temperatura de motor

264 Alarma severa maxima tension de generador

265 Alarma moderada méaxima tension de generador

266 Alarma severa minima tension de generador

267 Alarma moderada minima tensién de generador

268 Alarma de asimetria en tensién

269 Alarma de secuencia de fase en tension

270 Alarma caida de grupo

271 Alarma severa corriente maxima de generador

272 Alarma moderada corriente maxima de generador
273 Alarma IDMT

274 Alarma de cortocircuito en corriente

275 Alarma de asimetria en corriente

276 Alarma severa de potencia maxima de generador

277 Alarma moderada de potencia méxima de generador
278 Alarma de potencia minima

279 Alarma de potencia inversa

280 Alarma severa de frecuencia maxima de generador
281 Alarma moderada de frecuencia maxima de generador
282 Alarma severa de frecuencia minima de generador
283 Alarma moderada de frecuencia minima de generador
284 Alarma cierre contactor de grupo (sélo centralita CEM8)
285 Libre

286 Libre

287 Libre

288 Libre

289 Libre

ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS | PAG. 119



m Descripcion

m Descripcion

320

Alarma programable 10

321

Alarma programable 11

322

Alarma programable 12

323

Alarma programable 13

324

Alarma programable 14

325

Alarma programable 15

326

Alarma programable 16

327

Alarma programable 17

328

Alarma programable 18

329

Alarma programable 19

330

Alarma programable 20

331

Alarma programable 21

332

Alarma programable 22

333

Alarma programable 23

334

Alarma programable 24

335

Alarma programable 25

336

Alarma programable 26

337

Alarma programable 27

338

Alarma programable 28

339

Alarma programable 29

340

Alarma programable 30

341

Alarma programable 31

342

Alarma programable 32

343

Alarma programable 33

344

Alarma programable 34

345

Alarma programable 35

346

Alarma programable 36

347

Alarma programable 37

348

Alarma programable 38

349

Alarma programable 39

290 Libre

291 Libre

292 Libre

293 Libre

294 Libre

295 Libre

296 Libre

297 Libre

298 Libre

299 Libre

300 Libre

301 Libre

302 Libre

303 Libre

304 Libre

305 Libre

306 Libre

307 Libre

308 Libre

309 Libre

310 Libre

311 Alarma programable 01
312 Alarma programable 02
313 Alarma programable 03
314 Alarma programable 04
315 Alarma programable 05
316 Alarma programable 06
317 Alarma programable 07
318 Alarma programable 08
319 Alarma programable 09
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351 Alarma programable 41 0 No programado -
352 Alarma programable 42 1 Alarma tension de controlador
353 Alarma programable 43 2 Alarma identificador centralita
354 Alarma programable 44 3 Alarma de comunicacion CEC8
355 Alarma programable 45 4 Alarma de comunicacion |0T
356 Alarma programable 46 5 Alarma pérdida sefhal GPS
357 Alarma programable 47 6 Alarma de posicion de grupo
358 Alarma programable 48 7 Alarma de impacto de grupo
359 Alarma programable 49 8 Alarma cambio modo AUTO
360 Alarma programable 50 9 Alarma de temperatura de agua
361 Alarma programable 51 10 Alarma de presion de aceite
362 Alarma programable 52 11 Alarma parada de emergencia
363 Alarma programable 53 12 Alarma alternador de carga de bateria
364 Alarma programable 54 13 Alarma fallo de arranque
Amarillo fijo: Aviso pendiente

365 Alarma programable 55 14 Alarma bajo nivel de agua Amarillo parpadeando: Aviso activo
366 Alarma programable 56 15 Alarma reserva de combustible Rojo fijo: Error pendiente
367 Alarma programable 57 16 Alarma comunicacién motor J1939 Rolo parpadeando: Error activo
368 Alarma programable 58 17 Alarma de agua en combustible
369 Alarma programable 59 18 Alarma nivel de urea moderado
370 Alarma programable 60 19 Alarma nivel de urea severo
371 Alarma programable 61 20 Alarma bomba de urea
372 Alarma programable 62 21 Alarma robo de combustible depdsito interno
373 Alarma programable 63 22 Alarma robo de combustible depdsito externo
374 Alarma programable 64 23 Alarma de filtro de combustible preobstruido

24 Alarma de filtro de combustible obstruido

25 Alarma de baja tension bateria auxiliar

26 Alarma de reinicio durante el arranque de motor

27 Alarma de lampara de motor por mal funcionamiento

28 Alarma de lampara de motor por proteccion
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Alarma de ldampara amarilla de motor

30 Alarma de lampara roja de motor
31 Alarma contador de alquiler
32 Alarma contador de mantenimiento
33 Alarma sensor canal AN1 no conectado
34 Alarma sensor canal AN2 no conectado
35 Alarma sensor canal AN3 no conectado
36 Alarma sensor canal AN4 no conectado
37 Alarma baja tension de bateria
38 Alarma alta tension de bateria
39 Alarma baja tension de bateria en el arranque
40 Alarma de sobrevelocidad
41 Alarma de subvelocidad
42 Alarma de parada inesperada Amarillo fijo: Aviso pendiente
43 Alarma de fallo en parada Amarillo parpadeando: Aviso activo
A4 Alarma moderada de alta temperatura de agua por  Roj0 fijo: Error pendiente
sensor Rojo parpadeando: Error activo
45 Alarma severa de alta temperatura de agua por
sensor
26 Alarma moderada de baja presion de aceite por
sensor
47 Alarma severa de baja presion de aceite por sensor
48 Alarma de bajo nivel de combustible por sensor
49 Alarma de baja temperatura de motor
50 Alarma severa maxima tension de generador
51 Alarma moderada méaxima tension de generador
52 Alarma severa minima tension de generador
53 Alarma moderada minima tensién de generador
54 Alarma de asimetria en tension
55 Alarma de secuencia de fase en tension
56 Alarma caida de grupo
57 Alarma severa corriente maxima de generador
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58 Alarma moderada corriente maxima de generador
59 Alarma IDMT
60 Alarma de cortocircuito en corriente
61 Alarma de asimetria en corriente
62 Alarma severa de potencia maxima de generador
63 Alarma moderada de potencia méaxima de generador Amarillo fijo: Aviso pendiente
64 Alarma de potencia minima Amarillo parpadeando: Aviso activo
o Rojo fijo: Error pendiente
65 Alarma de potencia inversa
Rojo parpadeando: Error activo

66 Alarma severa de frecuencia maxima de generador
67 Alarma moderada de frecuencia maxima de

generador
68 Alarma severa de frecuencia minima de generador
69 Alarma moderada de frecuencia minima de genera-

dor
70 Alarma cierre contactor de grupo (sélo centralita

CEMS8)
71 Libre
72 Libre
73 Libre
74 Libre
75 Libre
76 Libre
7 Libre
78 Libre
79 Libre
80 Libre
81 Libre
82 Libre
83 Libre
84 Libre
85 Libre
86 Libre
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[indice
87

117 Alarma programable 21

118 Alarma programable 22

119 Alarma programable 23

120 Alarma programable 24

121 Alarma programable 25

122 Alarma programable 26

123 Alarma programable 27

124 Alarma programable 28

125 Alarma programable 29

126 Alarma programable 30

127 Alarma programable 31

128 Alarma programable 32

129 Alarma programable 33

130 Alarma programable 34
Amarillo fijo: Aviso pendiente

131 Alarma programable 35 Amarillo parpadeando: Aviso activo

132 Alarma programable 36 Rojo fijo: Error pendiente

Rojo parpadeando: Error activo
133 Alarma programable 37

134 Alarma programable 38

135 Alarma programable 39

136 Alarma programable 40

137 Alarma programable 41

138 Alarma programable 42

139 Alarma programable 43

140 Alarma programable 44

141 Alarma programable 45

142 Alarma programable 46

143 Alarma programable 47

144 Alarma programable 48

145 Alarma programable 49

146 Alarma programable 50

Libre
88 Libre
89 Libre
90 Libre
91 Libre
92 Libre
93 Libre
94 Libre
95 Libre
96 Libre
97 Alarma programable 01
98 Alarma programable 02
99 Alarma programable 03
100 Alarma programable 04
101 Alarma programable 05
102 Alarma programable 06
103 Alarma programable 07
104 Alarma programable 08
105 Alarma programable 09

Amarillo fijo: Aviso pendiente
106 Alarma programable 10 Amarillo parpadeando: Aviso activo
107 Alarma programable 11 Rojo fijo: Error pendiente
Rojo parpadeando: Error activo

108 Alarma programable 12
109 Alarma programable 13
110 Alarma programable 14
111 Alarma programable 15
112 Alarma programable 16
113 Alarma programable 17
114 Alarma programable 18
115 Alarma programable 19
116 Alarma programable 20
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147 Alarma programable 51 177 Entrada EMS centralita CE8
148 Alarma programable 52 178 Entrada MAN centralita CE8
149 Alarma programable 53 179 Entrada 01 médulo externo 01
150 Alarma programable 54 180 Entrada 02 médulo externo 01
151 Alarma programable 55 181 Entrada 03 médulo externo 01
152 Alarma programable 56 182 Entrada 04 médulo externo 01
Amarillo fijo: Aviso pendiente
153 Alarma programable 57 Amarillo parpadeando: Aviso activo 183 Entrada 05 moédulo externo 01
154 Alarma programable 58 Rojo fijo: Error pendiente 184 Entrada 06 médulo externo 01
Rojo parpadeando: Error activo
155 Alarma programable 59 185 Entrada 07 médulo externo 01
156 Alarma programable 60 186 Entrada 08 médulo externo 01
157 Alarma programable 61 187 Entrada 01 médulo externo 02
158 Alarma programable 62 188 Entrada 02 médulo externo 02
159 Alarma programable 63 189 Entrada 03 médulo externo 02
160 Alarma programable 64 190 Entrada 04 médulo externo 02
161 Entrada 01 centralita CE8 191 Entrada 05 médulo externo 02
Verde fijo: Entrada activa
162 Entrada 02 centralita CE8 192 Entrada 06 médulo externo 02
163 Entrada 03 centralita CE8 193 Entrada 07 médulo externo 02
164 Entrada 04 centralita CE8 194 Entrada 08 médulo externo 02
165 Entrada 05 centralita CE8 195 Entrada 01 médulo externo 03
166 Entrada 06 centralita CE8 196 Entrada 02 médulo externo 03
167 Entrada 07 centralita CE8 197 Entrada 03 médulo externo 03
168 Entrada 08 centralita CE8 198 Entrada 04 médulo externo 03
Verde fijo: Entrada activa
169 Entrada 09 centralita CE8 199 Entrada 05 médulo externo 03
170 Entrada 10 centralita CE8 200 Entrada 06 médulo externo 03
171 Entrada 11 centralita CE8 201 Entrada 07 médulo externo 03
172 Entrada 12 centralita CE8 202 Entrada 08 médulo externo 03
173 Entrada AN1 centralita CE8 203 Entrada 01 médulo externo 04
174 Entrada AN2 centralita CE8 204 Entrada 02 médulo externo 04
175 Entrada AN3 centralita CE8 205 Entrada 03 médulo externo 04
176 Entrada AN4 centralita CE8 206 Entrada 04 médulo externo 04
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Verde fijo: Entrada activa

237

Entrada 03 centralita CEC8 03

238

Entrada 04 centralita CEC8 03

239

Entrada 05 centralita CEC8 03

240

Entrada 06 centralita CEC8 03

241

Entrada 07 centralita CEC8 03

242

Entrada 08 centralita CEC8 03

243

Entrada 09 centralita CEC8 03

244

Entrada 10 centralita CEC8 03

245

Entrada 11 centralita CEC8 03

246

Entrada 12 centralita CEC8 03

247

Entrada 01 centralita CEC8 04

248

Entrada 02 centralita CEC8 04

249

Entrada 03 centralita CEC8 04

250

Entrada 04 centralita CEC8 04

251

Entrada 05 centralita CEC8 04

252

Entrada 06 centralita CEC8 04

Verde fijo: Entrada activa

253

Entrada 07 centralita CEC8 04

254

Entrada 08 centralita CEC8 04

255

Entrada 09 centralita CEC8 04

256

Entrada 10 centralita CEC8 04

257

Entrada 11 centralita CEC8 04

258

Entrada 12 centralita CEC8 04

259

Entrada 01 centralita CEC8 05

260

Entrada 02 centralita CEC8 05

261

Entrada 03 centralita CEC8 05

262

Entrada 04 centralita CEC8 05

263

Entrada 05 centralita CEC8 05

264

Entrada 06 centralita CEC8 05

265

Entrada O7 centralita CEC8 05

207 Entrada 05 médulo externo 04
208 Entrada 06 médulo externo 04
209 Entrada 07 médulo externo 04
210 Entrada 08 médulo externo 04
211 Entrada 01 centralita CEC8 01
212 Entrada 02 centralita CEC8 01
213 Entrada 03 centralita CEC8 01
214 Entrada 04 centralita CEC8 01
215 Entrada 05 centralita CEC8 01
216 Entrada 06 centralita CEC8 01
217 Entrada 07 centralita CEC8 01
218 Entrada 08 centralita CEC8 01
219 Entrada 09 centralita CEC8 01
220 Entrada 10 centralita CEC8 01
221 Entrada 11 centralita CEC8 01
222 Entrada 12 centralita CEC8 01
223 Entrada 01 centralita CEC8 02
224 Entrada 02 centralita CEC8 02
225 Entrada 03 centralita CEC8 02
226 Entrada 04 centralita CEC8 02
227 Entrada 05 centralita CEC8 02
228 Entrada 06 centralita CEC8 02
229 Entrada 07 centralita CEC8 02
230 Entrada 08 centralita CEC8 02
231 Entrada 09 centralita CEC8 02
232 Entrada 10 centralita CEC8 02
233 Entrada 11 centralita CEC8 02
234 Entrada 12 centralita CEC8 02
235 Entrada 01 centralita CEC8 03
236 Entrada 02 centralita CEC8 03
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266

Entrada 08 centralita CEC8 05
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Verde fijo: Entrada activa

Verde fijo: Entrada activa

297 Entrada 03 centralita CEC8 08
298 Entrada 04 centralita CEC8 08
299 Entrada 05 centralita CEC8 08
300 Entrada 06 centralita CEC8 08
301 Entrada 07 centralita CEC8 08
302 Entrada 08 centralita CEC8 08
303 Entrada 09 centralita CEC8 08
304 Entrada 10 centralita CEC8 08
305 Entrada 11 centralita CEC8 08
306 Entrada 12 centralita CEC8 08
307 Estado de grupo 01

308 Estado de grupo 02

309 Estado de grupo 03

310 Estado de grupo 04

311 Estado de grupo 05

312 Estado de grupo 06

313 Estado de grupo 07

314 Estado de grupo 08

315 Entrada 01 PLC

316 Entrada 02 PLC

317 Entrada 03 PLC

318 Entrada 04 PLC

319 Entrada 05 PLC

320 Entrada 06 PLC

321 Entrada 07 PLC

322 Entrada 08 PLC

323 Entrada 09 PLC

324 Entrada 10 PLC

325 Entrada 11 PLC

326 Entrada 12 PLC

267 Entrada 09 centralita CEC8 05
268 Entrada 10 centralita CEC8 05
269 Entrada 11 centralita CEC8 05
270 Entrada 12 centralita CEC8 05
271 Entrada 01 centralita CEC8 06
272 Entrada 02 centralita CEC8 06
273 Entrada 03 centralita CEC8 06
274 Entrada 04 centralita CEC8 06
275 Entrada 05 centralita CEC8 06
276 Entrada 06 centralita CEC8 06
277 Entrada 07 centralita CEC8 06
278 Entrada 08 centralita CEC8 06
279 Entrada 09 centralita CEC8 06
280 Entrada 10 centralita CEC8 06
281 Entrada 11 centralita CEC8 06
282 Entrada 12 centralita CEC8 06
283 Entrada 01 centralita CEC8 07
284 Entrada 02 centralita CEC8 07
285 Entrada 03 centralita CEC8 07
286 Entrada 04 centralita CEC8 07
287 Entrada 05 centralita CEC8 07
288 Entrada 06 centralita CEC8 07
289 Entrada 07 centralita CEC8 07
290 Entrada 08 centralita CEC8 07
291 Entrada 09 centralita CEC8 07
292 Entrada 10 centralita CEC8 07
293 Entrada 11 centralita CEC8 07
294 Entrada 12 centralita CEC8 07
295 Entrada 01 centralita CEC8 08
296 Entrada 02 centralita CEC8 08
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327 Entrada 13 PLC 357 Salida 11 médulo telesefal 01
328 Entrada 14 PLC 358 Salida 12 médulo telesefal 01
Verde fijo: Entrada activa
329 Entrada 15 PLC 359 Salida 01 médulo telesefal 02
330 Entrada 16 PLC 360 Salida 02 médulo telesefal 02
331 Salida P1 centralita CE8 361 Salida 03 médulo telesefal 02
332 Salida P2 centralita CE8 362 Salida 04 médulo telesefal 02
333 Salida P3 centralita CE8 363 Salida 05 moédulo telesenal 02
334 Salida D+ centralita CE8 364 Salida 06 médulo telesefial 02
335 Salida 01 centralita CE8 365 Salida 07 médulo telesefial 02
336 Salida 02 centralita CE8 366 Salida 08 médulo telesefial 02
337 Salida 03 centralita CE8 367 Salida 09 médulo telesefial 02
338 Salida 04 centralita CE8 368 Salida 10 médulo telesefial 02
339 Salida 05 centralita CE8 369 Salida 11 médulo telesefial 02
340 Salida 06 centralita CE8 370 Salida 12 médulo telesefial 02
341 Salida 07 centralita CE8 371 Salida 01 médulo telesefial 03
Verde fijo: Salida activa
342 Salida 08 centralita CE8 372 Salida 02 médulo telesefial 03
343 Salida C1 centralita CES 373 Salida 03 médulo telesefial 03
Verde fijo: Salida activa

344 Salida C2 centralita CES 374 Salida 04 médulo telesefial 03
345 Salida C3 centralita CES 375 Salida 05 médulo telesefial 03
346 Salida C4 centralita CES 376 Salida 06 médulo telesefal 03
347 Salida 01 médulo telesenal 01 377 Salida 07 médulo telesenal 03
348 Salida 02 médulo telesenal 01 378 Salida 08 médulo telesenal 03
349 Salida 03 médulo telesenal 01 379 Salida 09 médulo telesenal 03
350 Salida 04 médulo telesenal 01 380 Salida 10 médulo telesenal 03
351 Salida 05 médulo telesenal 01 381 Salida 11 médulo telesefal 03
352 Salida 06 médulo telesenal 01 382 Salida 12 médulo telesefal 03
353 Salida 07 médulo telesenal 01 383 Salida 01 médulo telesefnal 04
354 Salida 08 médulo telesenal 01 384 Salida 02 médulo telesefnal 04
355 Salida 09 médulo telesefnal 01 385 Salida 03 médulo telesefal 04
356 Salida 10 médulo telesenal 01 386 Salida 04 médulo telesefal 04
HIMOINSA

A YANMAR COMPANY ANEXO I: TABLA DE PARAMETROS | PAG. 127



387 Salida 05 médulo telesenal 04
388 Salida 06 médulo telesenal 04
389 Salida 07 médulo telesenal 04
390 Salida 08 médulo telesenal 04
Verde fijo: Salida activa
391 Salida 09 médulo telesenal 04
392 Salida 10 médulo telesenal 04
393 Salida 11 médulo telesenal 04
394 Salida 12 médulo telesenal 04
395 Comunicacién bus CAN Verge parpadeando: Comunicacion
activa
396 Comunicacién motor (ECU) Verde fijo: Comunicacion activa
397 Comunicacion centralita CEC8 01
398 Comunicacién centralita CEC8 02
399 Comunicacion centralita CEC8 03
400 Comunicacion centralita CEC8 04 Verde parpadeando: Comunicacion
401 Comunicaci6n centralita CEC8 05 activa
402 Comunicacion centralita CEC8 06
403 Comunicacion centralita CEC8 07
404 Comunicacion centralita CEC8 08
405 Estado motor parado
406 Estado motor precalentamiento
407 Estado motor inhibido
408 Estado motor arrancando Verde fijo: Estado motor activo
409 Estado motor en marcha
410 Estado motor estable
411 Estado motor en enfriamiento
412 Estado motor parando Verde parpadeando: Estado motor
413 Estado motor after-run activo
414 Estado motor alternador carga de bateria Verde fijo: Estado activo
415 Motor en regeneracion forzada Verde parpadeando: Estado activo
416 Motor en condiciones de seguridad Verde fijo: Estado activo
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417 Motor en control inhibido Amarillo fijo: Estado activo

418 Motor en regeneracion automatica
Verde parpadeando: Estado activo

419 Grupo con salida de encendido activa

420 Grupo con salida de humos activa Verde fijo: Estado activo
Rojo fijo: Nivel menor que umbral
programado

421 Bomba de trasiego Rojo parpadeando: Bomba activa
con nivel menor que umbral
programado
Verde fijo: Nivel mayor que umbral
Amarillo fijo: Nivel dentro de umbral

422 Bomba de urea programado
Amarillo parpadeando: Bomba
activa con nivel dentro de umbral
programado

423 Bomba de aceite Verde fijo: Bomba activa
Rojo fijo: Nivel menor que umbral
programado
Rojo parpadeando: Bomba activa
con nivel menor que umbral

) ) programado

424 Resistencia de caldeo Verde fijo: Nnivel mayor que umbral
Amarillo fijo: Nnivel dentro de umbral
programado
Bbomba activa con nivel dentro de
umbral programado

425 Carga ficticia

426 Demanda de carga

427 Reserva de combustible

428 Marcha forzada

429 Senal de tarificacion EJP1 Verde fijo: Estado activo

430 Senal de tarificacion EJP2

431 Comunicacion con dispositivo 10T

432 Dispositivo IOT conectado

433 Dispositivo IOT presencia GPS
Verde fijo: Antirrobo programado y

. . . dentro de perimetro
434 Dispositivo IOT antirrobo programado

Rojo parpadeando: Antirrobo
programado y fuera de perimetro
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435 Comunicaciéon modbus TCP

436 Comunicaciéon modbus RTU

437 Comunicacion SNMP

438 Modo test

439 Modo blogueado

440 Modo arranque horario

441 Modo bloqueado horario

442 Modo horario inhibido

443 Juego de parametros 1

444 Juego de parametros 2

445 Inhabilitacion contactor de grupo
446 Inhabilitacion contactor de red
447 Lampara roja (ECU)

448 Lampara amarilla (ECU)

449 Lampara mal funcionamiento (ECU)
450 Lampara de proteccién (ECU)
451 Parada de emergencia

Verde fijo: Estado activo

[indice |
10

Descripcion

Carga

Tabla Funcionalidades widgets

[indice
0

Descripcion

No Programado

1 Generador: Tension fase/fase

2 Generador: Tension fase/neutro
3 Generador: Energia

4 Red: Tension fase/fase

5 Red: Tensién fase/neutro

6 Red: Energia

7 Corriente

8 Potencia

9 Factor de potencia

HIM
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11 Motor: Velocidad

12 Motor: Sensores: Temperatura agua/Presion aceite/Temperatura aceite
13 Motor: Nivel combustible

14 Motor: Nivel DEF

15 Motor: Regeneracion

16 Motor: Electricidad: Tensiones bateria/Alternador/Bateria aux
17 Contador: Horas

18 Contador: Arranques

19 Contador: Mantenimiento 01
20 Contador: Mantenimiento 02
21 Contador: Mantenimiento 03
22 Contador: Mantenimiento 04
23 PGN 01

24 PGN 02

25 PGN 03

26 PGN 04

27 PGN 05

28 PGN 06

29 PGN 07

30 PGN 08

31 PGN 09

32 PGN 10

33 PGN 11

34 PGN 12

35 PGN 13

36 PGN 14

37 PGN 15

38 PGN 16

39 Alarmas/Avisos

40 Estado grupo
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13. ANEXO IIl: MAPEADO REGISTROS MODBUS

Tabla Coil status

READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

00h -
Devuelve si hay alguna alarma
0 Reset en el grupo Erh Reset alarmas de
grupo
Devuelve 1 si el grupo esta ooh .
vuelv | u
1 Arranque en marcha Comanda un
FFh
arranque de grupo
Devuelve 1 si el g ta oon .
evuelve 1 si el grupo esta
2 Paro parado FFh Comanda un paro
de grupo
00h -
3 Modo AUTO Devuelc\j/e /ilﬁri(la central esta Comanda un
en modo FFh cambio a modo
AUTO
00h -
4 Modo MAN De"”e'(;’e ,a :"\‘e' grupo esta Comanda un
en modo FFh cambio a modo
MAN
00h -
5 Modo Test Devuel(;/eTl S{ el grupo estd Comanda un
en modo fes FFh cambio a modo
Test
00h -
6 Modo Bloqueo Devuel(;/e éﬁ' el grupo esta Comanda un
€n modo Bloqueo FFh cambio a modo
Bloqueo
) 00h -
Devuelve 1 si la bomba de
7 Bomba Trasiego trasiego Comanda
se encuentra activa FFh activacion de la
bomba de trasiego
00h -
8 Bomba DEF cI?evuelve 1sila botmba ; Comanda la
e urea se encuentra activa FFh activacion de la

bomba de urea
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Direccion | Nombre

Descripcion

READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Direccion

Descripcion
READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Valor

Accion

Desactiva accion

Valor Accion
00h -
9 Contactor grupo gevurelve 1 ?' el cr;)n(}actor Cambio de
@ grupo esta cerrado FFh estado (on-off) del
contactor de grupo
00h -
10 Contactor red D(jjvueItVfa 1 si sl contactor de Cambio de
red esta cerrado FFh estado (on-off) del
contactor de red
Devuelve 1 si la habilitaci6 oon )
evuelve 1 si la habilitacion
11 Hab. Control Ext. externa esta activa - Habilita el control
externo
00h Desactiva contador
20 Contador Devuelve 1 si contador de mantenimiento
Mantenimiento 01 mantenimiento activo Frh Refresca contador
mantenimiento
00h Desactiva contador
21 Contador Devuelve 1 si contador de mantenimiento
Mantenimiento 02 mantenimiento activo FFh Refresca contador
mantenimiento
00h Desactiva contador
29 Contador Devuelve 1 si contador de mantenimiento
Mantenimiento 03 mantenimiento activo FFh Refresca contador
mantenimiento
00h Desactiva contador
23 Contador Devuelve 1 si contador de mantenimiento
Mantenimiento 04 mantenimiento activo FFh Refresca contador
mantenimiento
00h Desactiva contador
i alquiler
24 Contador alquiler Devgelve 1.5' contador de q
alquiler activo FEh Refresca contador
alquiler
30 J1.939: Ldmpara Devuelve 1 si lampara activa
roja R .
31 J1939; Lampara Devuelve 1 si lampara activa
amarilla R .
32 11939 L_ampar_a Devuelve 1 si lampara activa
mal funcionamiento R .
33 J1939: Lémpara de Devuelve 1 si lampara activa

proteccion

: 00h S
J1939: P Devuelve 1 si comando de de regeneracion
4 Regeneracion regeneracion activo i i6
forzada g FFh Activa accion de
regeneracion
00h Desactiva accioén
35 J1939: Condiciones Devuelve 1 si comando de de regeneracion
de seguridad regeneracion activo FFh Activa accién de
regeneracion
Desactiva accién
: 00h o
J1939: y Devuelve 1 si comando de de regeneracion
36 Regeneracion regeneracion activo i i6
inhibida g FFh Activa accion de
regeneracion
00h Desactiva el modo
i oscuro
20 Modo oscuro De\(uelve 1 si modo oscuro .
activo Activa el modo
FFh
oscuro
00h Desactiva el
“ Modo pantalla Devuelve 1 si modo bloqueado blogueo de pantalla
blogueada activo Activa el bloqueo
FFh
de pantalla
Desactiva el
M ) - . ) i 00h bloqueo de
42 odo configuracion DeV}Jere 1 si la configuracion configuracion
blogueada esta bloqueada -
Activa el bloqueo
FFh ) S
de configuracion
. L . > 00h -
50 I0T: Conexién con Devuelve 1 si conexion con
operadora operadora activa FFh Envio de SMS 01
. - . > 00h -
51 I10T: Conexion HG Devuelve 1 si conexion con HG
Web Web activa FFh Envio de SMS 02
. N R 00h -
50 10T: Antirrobo Devuelve 1 si antirrobo
programado programado FFh Envio de SMS 03
10T: Antirrobo Devuelve 1 si antirrobo 00h )
53 detectad detectad
etectado etectado FFh Envio de SMS 04
00h -
54 10T -
FFh Envio de SMS 05
00h -
55 10T -
FFh Envio de SMS 06
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Direccion | Nombre Descripcion Direccion | Nombre Descripcion
READ COIL Status (01h) FORCE SINGLE COIL (05h) READ COIL Status (01h) FORCE SINGLE COIL (05h)
Valor Accion Valor Accion
00h - 00h
56 10T - 70 10T -
FFh Envio de SMS 07 FFh Envio EMAIL 06
00h - 00h
57 10T - 71 10T -
FFh Envio de SMS 08 FFh Envio EMAIL 07
00h - 00h
58 10T - 72 10T -
FFh Envio de SMS 09 FFh Envio EMAIL 08
00h - 00h
59 10T - 73 10T -
FFh Envio de SMS 10 FFh Envio EMAIL 09
00h - 00h
60 10T - 74 10T -
FFh Envio de SMS 11 FFh Envio EMAIL 10
00h - 00h
61 10T - 75 10T -
FFh Envio de SMS 12 FFh Envio EMAIL 11
00h - 00h
62 10T - 76 10T -
FFh Envio de SMS 13 FFh Envio EMAIL 12
00h - 00h
63 10T - 77 10T -
FFh Envio de SMS 14 FFh Envio EMAIL 13
00h - 00h
64 10T - 78 10T -
FFh Envio de SMS 15 FFh Envio EMAIL 14
00h - 00h
65 10T - 79 10T -
FFh Envio EMAIL 01 FFh Envio EMAIL 15
00h - ) . ) ) ~_00h
66 10T _ 100 Conflguracpn Devuelve 1 si hay configuracion . -
FFh Envio EMAIL 02 defecto valida en memoria FFh Reset configuracion
defecto
00h
) L ) ) ~__00h
67 10T - 101 Configuracion Devuelve 1 si hay configuracion
FFh Envio EMAIL 03 fabrica valida en memoria FFh Reset configuracion
fabrica
00h -
o8 ot ) FFh Envio EMAIL 04 200 CEC 01: Reset Devuelve si hay alguna alarma "
- Rese en el grupo FFh Reset alarmas
00h . activas del grupo
69 10T -
FFh Envio EMAIL 05
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Direccion | Nombre

Descripcion

READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Direccion | Nombre

Descripcion
READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Valor Accion
Devuelve 1 si el g ta oon ]
. evuelve 1 si el grupo esta en
201 CEC 01: Modo AUTO modo AUTO FFh Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en o0n .
202 CEC 01: Modo MAN modo MAN FFh Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el g ta oon )
. evuelve 1 si el grupo esta en
203 CEC 01: Modo Test modo Test FFh Comanda cambio a
modo Test
. . 00h -
204 CEC 01: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Blogueo modo Blogueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
00h -
205 CEC 01: Contactor Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
206 gEC ?11: Contactor DZVUELVF 1t§| el contactor de Comanda cambio
ere red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alguna alarma oon )
300 CEC 02: Reset en el grupo Frh Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el g ta oon )
. evuelve 1 si el grupo esta en
301 CEC 02: Modo AUTO modo AUTO FFh Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en 00h .
. vuelv i u
302 CEC 02: Modo MAN modo MAN e Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en oon )
303 CEC 02: Modo Test modo Test FFh Comanda cambio a
modo Test
. ) 00h -
304 CEC 02: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Bloqueo modo Blogueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
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Valor Accion
00h -
305 CEC 02: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
306 CEC 02: Contactor Devuel\{e 1 §| el contactor de Comanda cambio
de red red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alg I ooh .
. evuelve si hay alguna alarma
400 CEC 03: Reset en el grupo FFh Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el grupo esta en 00h )
. vuelv i u
401 CEC 03: Modo AUTO modo AUTO e Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en oon .
402 CEC 03: Modo MAN modo MAN FFh Comanda cambio a
modo MAN
D Ive 1 si el gl esta 00h .
. evuelve 1 si rupo en
403 CEC 03: Modo Test modo Test e Comanda cambio a
modo Test
) ) 00h -
204 CEC 03: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Bloqueo modo Bloqueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
00h -
405 CEC 03: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
406 SEC %3: Contactor D(iivue![\{e 1t§| el contactor de Comanda cambio
ere red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alg I ooh .
. evuelve si hay alguna alarma
500 CEC 04: Reset en el grupo FFh Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el grupo esta en o0oh .
. vuelv i u
501 CEC 04: Modo AUTO modo AUTO e Comanda cambio a

modo AUTO
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Direccion | Nombre

Descripcion

READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Direccion | Nombre

Descripcion
READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)
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Valor Accion
Devuelve 1 si el g ta oon ]
. evuelve 1 si el grupo esta en
502 CEC 04: Modo MAN modo MAN FFh Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en o0n .
503 CEC 04: Modo Test modo Test e Comanda cambio a
modo Test
. . 00h -
504 CEC 04: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Bloqueo modo Bloqueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
00h -
505 CEC 04: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
506 CEC 04: Contactor Devuelv? 1 si el contactor de Comanda cambio
de red red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alguna alarma oon ]
X vuelve si hay algu r
600 CEC 05: Reset en el grupo FFh Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el grupo esta en oon .
601 CEC 05: Modo AUTO modo AUTO e Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el g ta oon )
. evuelve 1 si el grupo esta en
602 CEC 05: Modo MAN modo MAN FFh Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en 00h .
. vuelv i u
603 CEC 05: Modo Test modo Test e Comanda cambio a
modo Test
) 00h -
604 CEC 05: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Bloqueo modo Bloqueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
00h -
605 CEC 05: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
HIMOINSA

Valor Accion
00h -
606 CEC 05: Contactor Devuelv’e 1 si el contactor de Comanda cambio
de red red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alguna alarma ooh )
700 CEC 06: Reset en el grupo e Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el g ta ooh .
. evuelve 1 si el grupo esta en
701 CEC 06: Modo AUTO modo AUTO FFh Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en 00h )
. vuelv i u
702 CEC 06: Modo MAN modo MAN e Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en oon .
703 CEC 06: Modo Test modo Test FFh Comanda cambio a
modo Test
) R 00h -
704 CEC 06: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
Blogqueo modo Bloqueo FFh Comanda cambio a
modo Bloqueo
00h -
705 CEC 06: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
706 gEC (;6: Contactor De;vueltv’e 1t§| el contactor de Comanda cambio
ere red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alguna alarma ooh .
. vuelve si hay algu
800 CEC 07: Reset en el grupo - Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el g ta ooh .
. evuelve 1 si el grupo esta en
801 CEC 07: Modo AUTO modo AUTO FFh Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en o0oh .
. vuelv i u
802 CEC 07: Modo MAN modo MAN e Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en oon .
803 CEC 07: Modo Test modo Test e Comanda cambio a

modo Test
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Direccion | Nombre

Descripcion

READ COIL Status (01h)

FORCE SINGLE COIL (05h)

Valor Accion
) ) 00h -
804 CEC 07: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
bloqueo modo bloqueo FFh Comanda cambio a
modo bloqueo
00h -
805 CEC 07: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
806 CEC 07: Contactor Devuelvg 1 i el contactor de Comanda cambio
de red red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
Devuelve si hay alguna alarma oon )
X vuelve si hay algu
900 CEC 08: Reset en el grupo e Reset alarmas
activas del grupo
Devuelve 1 si el grupo esta en oon )
901 CEC 08: Modo AUTO modo AUTO FFh Comanda cambio a
modo AUTO
Devuelve 1 si el grupo esta en oon ]
X vuelv i u sta
902 CEC 08: Modo MAN modo MAN e Comanda cambio a
modo MAN
Devuelve 1 si el grupo esta en oon .
903 CEC 08: Modo Test modo Test e Comanda cambio a
modo Test
. ) 00h -
004 CEC 08: Modo Devuelve 1 si el grupo esta en
bloqueo modo bloqueo FFh Comanda cambio a
modo bloqueo
00h -
905 CEC 08: Contactor  Devuelve 1 si el contactor de Comanda cambio
de grupo grupo esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de
grupo
00h -
906 gEC (()js: Contactor Dzvueltv? 1t§| el contactor de Comanda cambio
e re red esta activo FFh de estado (on/off)
en contactor de red
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Tabla Input status

Direccion |
0

Error de la central

Tension de controlador

1 Identificador

2 Comunicaciéon CEC8

3 Comunicacién médulo 10T

4 Pérdida sefal GPS

5 Posicién grupo

6 Impacto grupo

7 Modo AUTO

8 Alta temperatura de agua

9 Baja presion de aceite

10 Parada de emergencia

11 Fallo de alternador de carga de bateria (con motor en marcha)
12 Fallo de arranque

13 Bajo nivel de agua

14 Reserva de combustible

15 Comunicaciéon motor (J1939)

16 Agua en combustible

17 Nivel de urea moderado

18 Nivel de urea severo

19 Bomba de urea

20 Robo de combustible depdsito interno
21 Robo de combustible depésito externo
22 Filtro de combustible preobstruido

23 Filtro de combustible obstruido

24 Baja tension de bateria auxiliar

25 Reinicio durante arranque motor

26 Lampara mal funcionamiento (ECU)
27 Lampara de proteccion (ECU)

28 Lampara amarilla (ECU)
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Direccisn |
29

Error de la central

Lampara roja (ECU)

Direccion | Error de la central

30 Contador de alquiler

31 Contador de mantenimiento

32 Sensor canal AN1 no conectado

33 Sensor canal AN2 no conectado

34 Sensor canal AN3 no conectado

35 Sensor canal AN4 no conectado

36 Baja tension de bateria

37 Alta tension de bateria

38 Baja tension bateria arranque

39 Sobrevelocidad

40 Subvelocidad

41 Parada inesperada

42 Fallo de parada

43 Alta temperatura de agua por sensor (moderado)
44 Alta temperatura de agua por sensor (severo)
45 Baja presion de aceite por sensor (moderado)
46 Baja presion de aceite por sensor (severo)
47 Bajo nivel de combustible por sensor

48 Baja temperatura de motor

49 Maxima tensién de grupo (moderado)

50 Maxima tension de grupo (severo)

51 Minima tensién de grupo (moderado)

52 Minima tensién de grupo (severo)

53 Asimetria de tension de grupo

54 Secuencia incorrecta de fases de grupo

55 Caida senal grupo

56 Méxima corriente (severo)

57 Méxima corriente (moderado)

58 IDMT
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59 Cortocircuito

60 Asimetria en corriente

61 Méxima potencia de grupo (severo)
62 Méxima potencia de grupo (moderado)
63 Minima potencia de grupo

64 Potencia inversa

65 Maxima frecuencia de grupo (severo)
66 Méxima frecuencia de grupo (moderado)
67 Minima frecuencia de grupo (severo)
68 Minima frecuencia de grupo (moderado)
69 Contactor de grupo

96 Alarma programable 01

97 Alarma programable 02

98 Alarma programable 03

99 Alarma programable 04

100 Alarma programable 05

101 Alarma programable 06

102 Alarma programable 07

103 Alarma programable 08

104 Alarma programable 09

105 Alarma programable 10

106 Alarma programable 11

107 Alarma programable 12

108 Alarma programable 13

109 Alarma programable 14

110 Alarma programable 15

111 Alarma programable 16

112 Alarma programable 17

113 Alarma programable 18

114 Alarma programable 19
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m Error de la central

Direccion | Error de la central

115 Alarma programable 20
116 Alarma programable 21
117 Alarma programable 22
118 Alarma programable 23
119 Alarma programable 24
120 Alarma programable 25
121 Alarma programable 26
122 Alarma programable 27
123 Alarma programable 28
124 Alarma programable 29
125 Alarma programable 30
126 Alarma programable 31
127 Alarma programable 32
128 Alarma programable 33
129 Alarma programable 34
130 Alarma programable 35
131 Alarma programable 36
132 Alarma programable 37
133 Alarma programable 38
134 Alarma programable 39
135 Alarma programable 40
136 Alarma programable 41
137 Alarma programable 42
138 Alarma programable 43
139 Alarma programable 44
140 Alarma programable 45
141 Alarma programable 46
142 Alarma programable 47
143 Alarma programable 48
144 Alarma programable 49
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145 Alarma programable 50

146 Alarma programable 51

147 Alarma programable 52

148 Alarma programable 53

149 Alarma programable 54

150 Alarma programable 55

151 Alarma programable 56

152 Alarma programable 57

153 Alarma programable 58

154 Alarma programable 59

155 Alarma programable 60

156 Alarma programable 61

157 Alarma programable 62

158 Alarma programable 63

159 Alarma programable 64

200 Tensién de controlador conmutacion 01

201 Identificador conmutacion 01

202 Comunicacién CEC8 conmutacion 01

203 Comunicacién médulo 10T conmutacién 01

204 Pérdida sefial GPS conmutacién 01

205 Posicion grupo conmutacién 01

206 Impacto grupo conmutacion 01

207 Modo AUTO conmutacién 01

208 Asimetria de tensién de grupo conmutacién 01

209 Maéxima tension de grupo (severo) conmutacion 01
210 Maéxima tension de grupo (moderado) conmutacién 01
211 Minima tensién de grupo (severo) conmutacion 01
212 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 01
213 Maxima frecuencia de grupo (severo) conmutacién 01
214 Maxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 01
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m Error de la central

Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 01

Direccion | Error de la central

216 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 01
217 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacion 01
218 Caida senal grupo conmutacion 01

219 Parada de emergencia conmutacién 01

220 Fallo de parada conmutacion 01

231 Alarma programable 01 conmutacién 01

232 Alarma programable 02 conmutacién 01

233 Alarma programable 03 conmutacion 01

234 Alarma programable 04 conmutacion 01

235 Alarma programable 05 conmutacion 01

236 Alarma programable 06 conmutacién 01

237 Alarma programable 07 conmutacion 01

238 Alarma programable 08 conmutacién 01

239 Méaxima tensién de red conmutacién 01

240 Minima tensién de red conmutacién 01

241 Maxima frecuencia de red conmutacién 01

242 Minima frecuencia de red conmutacion 01

243 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 01
244 Caida sefal red conmutacion 01

300 Tension de controlador conmutacion 02

301 Identificador conmutacion 02

302 Comunicacién CEC8 conmutacion 02

303 Comunicacién médulo 10T conmutacion 02

304 Pérdida sefial GPS conmutacién 02

305 Posicién grupo conmutacion 02

306 Impacto grupo conmutacién 02

307 Modo AUTO conmutacién 02

308 Asimetria de tension de grupo conmutacion 02

309 Méxima tensién de grupo (severo) conmutacion 02
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310 Maxima tension de grupo (moderado) conmutacién 02
311 Minima tensién de grupo (severo) conmutacion 02

312 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 02
313 Maxima frecuencia de grupo (severo) conmutacién 02
314 Maxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 02
315 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 02
316 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 02
317 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacién 02
318 Caida sefal grupo conmutacion 02

319 Parada de emergencia conmutacion 02

320 Fallo de parada conmutacién 02

331 Alarma programable 01 conmutacién 02

332 Alarma programable 02 conmutacion 02

333 Alarma programable 03 conmutacion 02

334 Alarma programable 04 conmutacion 02

335 Alarma programable 05 conmutacion 02

336 Alarma programable 06 conmutacion 02

337 Alarma programable 07 conmutacién 02

338 Alarma programable 08 conmutacion 02

339 Méxima tension de red conmutacién 02

340 Minima tensién de red conmutacién 02

341 Maxima frecuencia de red conmutacién 02

342 Minima frecuencia de red conmutacion 02

343 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 02
344 Caida sefal red conmutacion 02

400 Tensién de controlador conmutacion 03

401 Identificador conmutacion 03

402 Comunicacién CEC8 conmutacion 03

403 Comunicacién moédulo 10T conmutacién 03

404 Pérdida senal GPS conmutacién 03
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m Error de la central

Posicién grupo conmutacion 03

m Error de la central

Tension de controlador conmutacion 04

406 Impacto grupo conmutacién 03

407 Modo AUTO conmutacién 03

408 Asimetria de tension de grupo conmutacion 03

409 Méxima tensién de grupo (severo) conmutacion 03

410 Méaxima tensién de grupo (moderado) conmutacién 03
411 Minima tensién de grupo (severo) conmutacion 03

412 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 03
413 Méaxima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 03
414 Méxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 03
415 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 03
416 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 03
417 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacion 03
418 Caida sefial grupo conmutacién 03

419 Parada de emergencia conmutacion 03

420 Fallo de parada conmutaciéon 03

431 Alarma programable 01 conmutacién 03

432 Alarma programable 02 conmutacién 03

433 Alarma programable 03 conmutacién 03

434 Alarma programable 04 conmutacion 03

435 Alarma programable 05 conmutacién 03

436 Alarma programable 06 conmutacién 03

437 Alarma programable 07 conmutacién 03

438 Alarma programable 08 conmutacién 03

439 Méaxima tension de red conmutacién 03

440 Minima tensién de red conmutacién 03

441 Maxima frecuencia de red conmutacion 03

442 Minima frecuencia de red conmutacion 03

443 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 03
444 Caida senal red conmutacion 03
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501 Identificador conmutacion 04

502 Comunicacién CEC8 conmutacion 04

503 Comunicacién médulo 10T conmutacion 04

504 Pérdida sefal GPS conmutacién 04

505 Posicién grupo conmutacion 04

506 Impacto grupo conmutacién 04

507 Modo AUTO conmutacién 04

508 Asimetria de tension de grupo conmutacion 04

509 Maxima tension de grupo (severo) conmutacion 04

510 Maxima tension de grupo (moderado) conmutacion 04
511 Minima tension de grupo (severo) conmutaciéon 04

512 Minima tension de grupo (moderado) conmutacion 04
513 Maxima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 04
514 Maéxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacion 04
515 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 04
516 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 04
517 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacion 04
518 Caida senal grupo conmutacion 04

519 Parada de emergencia conmutacion 04

520 Fallo de parada conmutacion 04

531 Alarma programable 01 conmutacién 04

532 Alarma programable 02 conmutacién 04

533 Alarma programable 03 conmutacién 04

534 Alarma programable 04 conmutacién 04

535 Alarma programable 05 conmutacién 04

536 Alarma programable 06 conmutacién 04

537 Alarma programable 07 conmutacién 04

538 Alarma programable 08 conmutacién 04

539 Maxima tension de red conmutacion 04
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m Error de la central

Minima tension de red conmutacién 04

m Error de la central

Alarma programable 05 conmutacién 05

541 Maxima frecuencia de red conmutacion 04

542 Minima frecuencia de red conmutacion 04

543 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 04
544 Caida senal red conmutacion 04

600 Tension de controlador conmutacion 05

601 Identificador conmutacion 05

602 Comunicacion CEC8 conmutacion 05

603 Comunicacion médulo 10T conmutacion 05

604 Pérdida sefial GPS conmutacion 05

605 Posicién grupo conmutacion 05

606 Impacto grupo conmutacién 05

607 Modo AUTO conmutacion 05

608 Asimetria de tension de grupo conmutacién 05

609 Maxima tensién de grupo (severo) conmutacién 05

610 Maéxima tensién de grupo (moderado) conmutacién 05
611 Minima tensién de grupo (severo) conmutacién 05

612 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 05
613 Maxima frecuencia de grupo (severo) conmutacioén 05
614 Maxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacion 05
615 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 05
616 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 05
617 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacién 05
618 Caida senal grupo conmutacién 05

619 Parada de emergencia conmutacién 05

620 Fallo de parada conmutacion 05

631 Alarma programable 01 conmutacién 05

632 Alarma programable 02 conmutacién 05

633 Alarma programable 03 conmutacién 05

634 Alarma programable 04 conmutacién 05
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636 Alarma programable 06 conmutacién 05

637 Alarma programable 07 conmutacién 05

638 Alarma programable 08 conmutacién 05

639 Maxima tension de red conmutacion 05

640 Minima tension de red conmutacion 05

641 Méxima frecuencia de red conmutaciéon 05

642 Minima frecuencia de red conmutacion 05

643 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 05
644 Caida senal red conmutacion 05

700 Tension de controlador conmutacion 06

701 Identificador conmutacion 06

702 Comunicacion CEC8 conmutacion 06

703 Comunicacion médulo 10T conmutacién 06

704 Pérdida sefal GPS conmutacion 06

705 Posicién grupo conmutacion 06

706 Impacto grupo conmutaciéon 06

707 Modo AUTO conmutacién 06

708 Asimetria de tensién de grupo conmutacién 06

709 Maxima tension de grupo (severo) conmutacion 06

710 Maxima tension de grupo (moderado) conmutacion 06
711 Minima tension de grupo (severo) conmutacion 06

712 Minima tension de grupo (moderado) conmutacién 06
713 Maéxima frecuencia de grupo (severo) conmutacién 06
714 Maxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 06
715 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 06
716 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 06
717 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacién 06
718 Caida senal grupo conmutacion 06

719 Parada de emergencia conmutacién 06
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Direccion | Error de la central

720 Fallo de parada conmutacion 06
731 Alarma programable 01 conmutacién 06
732 Alarma programable 02 conmutacién 06
733 Alarma programable 03 conmutacién 06
734 Alarma programable 04 conmutacién 06
735 Alarma programable 05 conmutacién 06
736 Alarma programable 06 conmutacion 06
737 Alarma programable 07 conmutacién 06
738 Alarma programable 08 conmutacion 06
739 Maxima tension de red conmutacién 06
740 Minima tensién de red conmutacion 06
741 Maxima frecuencia de red conmutacion 06
742 Minima frecuencia de red conmutacién 06
743 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 06
744 Caida sefal red conmutacion 06
800 Tension de controlador conmutacién 07
801 Identificador conmutacion 07
802 Comunicacién CEC8 conmutacion 07
803 Comunicacién médulo 10T conmutacion 07
804 Pérdida sefial GPS conmutacién 07
805 Posicién grupo conmutacién 07
806 Impacto grupo conmutacién 07
807 Modo AUTO conmutacién 07
808 Asimetria de tension de grupo conmutacién 07
809 Méxima tensién de grupo (severo) conmutacién 07
810 Méxima tensién de grupo (moderado) conmutacién 07
811 Minima tensién de grupo (severo) conmutacién 07
812 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 07
813 Méaxima frecuencia de grupo (severo) conmutacién 07
814 Méaxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacion 07
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815 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacién 07
816 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 07
817 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacién 07
818 Caida sefal grupo conmutacion 07

819 Parada de emergencia conmutacién 07

820 Fallo de parada conmutacién 07

831 Alarma programable 01 conmutacién 07

832 Alarma programable 02 conmutacién 07

833 Alarma programable 03 conmutacién 07

834 Alarma programable 04 conmutacién 07

835 Alarma programable 05 conmutacién 07

836 Alarma programable 06 conmutacién 07

837 Alarma programable 07 conmutacion 07

838 Alarma programable 08 conmutacion 07

839 Méxima tensién de red conmutacién 07

840 Minima tensién de red conmutacién 07

841 Méxima frecuencia de red conmutacion 07

842 Minima frecuencia de red conmutacion 07

843 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 07
844 Caida sefial red conmutacion 07

900 Tensién de controlador conmutacion 08

901 Identificador conmutacion 08

902 Comunicacién CEC8 conmutacion 08

903 Comunicacién moédulo 10T conmutacién 08

904 Pérdida sefial GPS conmutacién 08

905 Posicién grupo conmutacion 08

906 Impacto grupo conmutacién 08

907 Modo AUTO conmutacién 08

908 Asimetria de tension de grupo conmutacién 08

909 Maéxima tension de grupo (severo) conmutacion 08

ANEXO Il: MAPEADO REGISTROS MODBUS | PAG. 141



m Fan o [ e Tabla Holding register
911 Minima tensién de grupo (severo) conmutacién 08 0 Tiempo entre arranques 15"
912 Minima tensién de grupo (moderado) conmutacién 08 1 Tiempo retardo arranque caida red 0" ...10000”
913 Maxima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 08 2 Tiempo precalentamiento 0"...180
. K -~ 3 Tiempo arranque 1” ...600”

914 Méxima frecuencia de grupo (moderado) conmutacion 08

4 Tiempo carga 1" ...600”
915 Minima frecuencia de grupo (severo) conmutacion 08

5 Tiempo estabilizacion 2”7 ..15"
916 Minima frecuencia de grupo (moderado) conmutacién 08

6 Tiempo activacion alternador 17 ...10”
917 Secuencia incorrecta de fases de grupo conmutacion 08 _

7 Tiempo retardo paro arranque externo
918 Caida senal grupo conmutacion 08 8 Tiempo enfriamiento 2" 1800"
919 Parada de emergencia conmutacion 08 9 Tiempo retardo arranque EJP1 17 ..1800"
920 Fallo de parada conmutacién 08 10 Tiempo paro motor
931 Alarma programable 01 conmutacién 08 11 Tempo retardo paro vuelta red
932 Alarma programable 02 conmutacion 08 12 Tiempo activacion alarma 2 '”dlegiggf)
933 Alarma programable 03 conmutacién 08 13 Tiempo filtrado entrada 01 0.0” ..5.0”
934 Alarma programable 04 conmutacion 08 14 Tiempo filtrado entrada 02 0.0” ..5.0”
935 Alarma programable 05 conmutacién 08 15 Tiempo filtrado entrada 03 0.0” ...5.0”
936 Alarma programable 06 conmutacién 08 16 Tiempo filtrado entrada 04 0.0”...5.0”
937 Alarma programable 07 conmutacién 08 17 Tiempo filtrado entrada 05 0.0”...5.0”
938 Alarma programable 08 conmutacién 08 18 Tiempo filtrado entrada 06 0.0"..5.0"
939 Maxima tensién de red conmutacion 08 19 Tiempo filtrado entrada 07 0.0"...5.0”

20 Tiempo filtrado entrada 08 0.0”...5.0”
940 Minima tensién de red conmutacién 08 ‘empo 1

21 Tiempo filtrado entrada 09 0.0” ...5.0"
941 Maxima frecuencia de red conmutacién 08

22 Tiempo filtrado entrada 10 0.0” ...5.0”
942 Minima frecuencia de red conmutacién 08

23 Tiempo filtrado entrada 11 0.0” ...5.0”
943 Secuencia incorrecta de fases de red conmutacion 08

24 Tiempo filtrado entrada 12 0.0” ...5.0”
944 Caida senal red conmutacion 08 ) )

25 Tiempo filtrado entrada AN1 0.0” ...5.0”

26 Tiempo filtrado entrada AN2 0.0” ...5.0”

27 Tiempo filtrado entrada AN3 0.0” ...5.0”

28 Tiempo filtrado entrada AN4 0.0” ...5.0”

29 Tiempo filtrado entrada PEM 0.0” ...5.0”

30 Tiempo filtrado entrada MAN 0.0” ...5.0”
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119 Potencia activacion carga ficticia (i:_l;ge(a)k())igtada
120 Potencia desactivacion carga ficticia (;:_I;g%kz)igtada
121 Potencia activacion demanda de carga 2{';2%%?3%
122 Potencia desactivacion demanda de carga 2:_I:rlgz(a)t?)il(i)tada
123 Nivel maximo DEF 0-100 %
124 Nivel minimo DEF 0-100 %
125 Umbral llenado DEF 0-100 %
126 Maxima tension de grupo moderado -

127 Méxima tension de grupo severo -

128 Minima tension de grupo moderado -

129 Minima tensién de grupo severo -

130 Maxima tensién asimetria de grupo -

131 Maxima frecuencia de grupo moderado -

132 Méxima frecuencia de grupo severo -

133 Minima frecuencia de grupo moderado -

134 Minima frecuencia de grupo severo -

135 Maéxima corriente de grupo moderado -

136 Maéxima corriente de grupo severo -

137 Méxima corriente cortocircuito -

138 Méxima corriente asimetria 0-100 %
139 Méaxima potencia inversa 0-20%

140 Intensidad curva IDMT 101 - 200 %
141 Umbral baja potencia 0-100

142 Porcentaje potencia maxima moderado -

143 Porcentaje potencia maxima severo -

144 Velocidad méxima -

145 Velocidad minima -

146 Tensién minima de bateria 8-23

147 Nivel bajo de combustible 0-30

148 Baja presion aceite moderado 0.5-3

149 Baja presion aceite severo 05-3

Tiempo filtro carga ficticia 1” ...3000”
32 Tiempo filtro arranque demanda carga 1” ...3000”
33 Tiempo pulso CG -
34 Tiempo retraso gas ignition arranque 0”...100"
35 Tiempo retraso Gas EV 0”7 ...10”
36 Tiempo retraso Gas Ignition Paro 0" ...10”
37 Tiempo control humos 0" ...30"
38 Tiempo IDMT 0" ...3600”
39 Tiempo retardo CG 17 ...250"
40 Tiempo retardo CR 1" ...250”
41 Tiempo deteccion fallo parada 1" ...3600"
0: Trifasica sin neutro
100 Configuracion eléctrica alternador grupo 1: Trifésica
2: Bifasica
3: Monofasica
4: Delta
101 Configuracion eléctrica red 5: Delta sin neutro
6: Bifasica selector
102 Potencia nominal grupo -
103 Numero de arranques 1-10
104 Tension de arranque en grupo 30-100
105 Tension de arranque alternador 6-23
106 Velocidad de arranque 300 - 1000
107 Dientes volante motor 0-300
108 Configuracion trafo tension primario 0-65535
109 Configuracion trafo tensién secundario 0 - 65535
110 Configuracion trafo tensién desfase 0 - 65535
111 Configuracion trafo corriente primario 0 - 65535
112 Configuracion trafo corriente secundario 0-65535
113 Configuracion trafo corriente desfase 0-65535
114 Temperatura corte precalentamiento 2:_0;);; Sgshabilitado
115 Nivel combustible minimo 5%-90 %
116 Nivel combustible maximo 10 % — 100 %
117 Temperatura minima caldeo 5-30°C
118 Temperatura maxima caldeo 10-40°C
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Funcién entrada digital 01

Alta temperatura moderado 80-105
151 Alta temperatura severo 80-105
152 Temperatura motor por sensor OFF (0 °C)- 40 °C
153 Tensién minima bateria auxiliar 5-40
154 Nivel DEF moderado 0-100
155 Nivel DEF severo 0-100
156 Tension méxima de bateria 8-40
157 Tension minima de bateria en arranque 8-23
158 Méaxima tension de red -
159 Mihima tension de red -
160 Maxima frecuencia de red -
161 Minima frecuencia de red -
200 Identificador de generador 0-14
201 Polaridad entrada digital 01
202 Polaridad entrada digital 02
203 Polaridad entrada digjtal 03
204 Polaridad entrada digital 04
205 Polaridad entrada digital 05
206 Polaridad entrada digital 06
207 Polaridad entrada digital 07
208 Polaridad entrada digital 08 0: OFF
209 Polaridad entrada digital 09 1: Normalmente abierta
210 Polaridad entrada digital 10 2 Normaimente cerrada
211 Polaridad entrada digjtal 11
212 Polaridad entrada digjtal 12
213 Polaridad entrada analégica 01
214 Polaridad entrada analégica 02
215 Polaridad entrada analégica 03
216 Polaridad entrada analégica 04
217 Polaridad entrada parada emergencia
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219 Funcién entrada digital 02

220 Funcién entrada digital 03

221 Funcién entrada digital 04

222 Funcién entrada digital 05

223 Funcién entrada digital 06

224 Funcién entrada digital 07

225 Funcién entrada digital 08 Ver Tabla Funcionalidades
226 Funcion entrada digital 09 entradas
227 Funcion entrada digital 10

228 Funcion entrada digital 11

229 Funcién entrada digital 12

230 Funcién entrada analdgica 01

231 Funcién entrada analégica 02

232 Funcién entrada anal6gica 03

233 Funcién entrada analégica 04

234 Funcién salida 01

235 Funcién salida 02

236 Funcién salida 03

237 Funcién salida 04

238 Funcién salida 05

239 Funcién salida 06

240 Funcién salida 07

241 Funcién salida 08 Ver Tabla Funcionalidades
242 Funcién salida 09 salidas
243 Funcién salida 10

244 Funcion salida 11

245 Funcién salida 12

246 Funcién salida C1

247 Funcién salida C2

248 Funcién salida C3

249 Funcién salida C4
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Sensor motor asociado a entrada analégica 1

) - O: Diesel
250 Configuracion motor 1: Gas
251 Tensién AC como condicion estado motor
0: No se consulta
252 Alternador carga bateria como condicién estado motor 1: Estabilizado
2: Prearranque
253 Velocidad motor como condicion estado motor 3: Estabilizado y
rearranque
254 Baja presion aceite como condicién estado motor P 4
L 0: Cuadro de grupo
255 Posicion CT 1: Linea de salida
. 0: MAN
256 Centralita AMF 1: AUTO
0: No se permite
1: Arranque por caida de
257 Modo gestion marcha forzada red
2: Arranque por marcha
forzada
0: 50 Hz/1500 rpm
258 Relaciéon velocidad motor/frecuencia AC 3000rpm/50Hz 60 Hz/1800 rpm
1: 50 Hz/3000 rpm
) 0: Centigrados
259 Unidades temperatura 1: Fahrenheit
) L O: Bares
260 Unidades presion 1: Psi
261 Configuracion entrada analdgica 1
) - s O: Digital
262 Configuracién entrada analégica 2 1: Resistiva
263 Configuracion entrada analdgica 3 2: Inteqs}dad
3: Tension
264 Configuracién entrada analdgica 4
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266 Sensor motor asociado a entrada analégica 2
267 Sensor motor asociado a entrada analégica 3
268 Sensor motor asociado a entrada analégica 4
269 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 1
270 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 2
271 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 3
272 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 4 0: No configurado
273 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 5 L vael. ,de combu_stlble
2: Presion de aceite
274 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 6 3: Temperatura de agua
4: Nivel combustible
275 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 7 externo
. . 5: Temperatura de aceite
276 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 8 6: Velocidad J1939
277 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 9 7: Resistencia de caldeo
278 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 10
279 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 11
280 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 12
281 Sensor motor asociado a entrada analdgica externa 13
282 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 14
283 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 15
284 Sensor motor asociado a entrada analégica externa 16
0: OFF
1: MAN
285 Modo bomba de trasiego fuel 2: AUTO
3: Modo centralita/
combinado
0: Bloqueado
) 1: MAN
286 Modo por defecto de la centralita 2: AUTO
3: Test
287 Excitacion mantenida de alternador carga bateria 0 Al_ternador
1: Dinamo
288 Sentido secuencia de fases 0: Directo
1: Inverso
289 Funcionalidad asociada a led 1
290 Funcionalidad asociada a led 2 Ver Tabla Funcionalidades
291 Funcionalidad asociada a led 3 leds interfaz
292 Funcionalidad asociada a led 4
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Configuracion arranque inmediato de grupo modo AUTO

294

Inhibicioén de alarma en arranque de grupo modo AUTO

295

Habilitacion grupo en reserva

296

Desactivacion salida alarma por tecla

0: No activo
1: Activo

oo Jesorpeion ——————— fugases

Tabla Input register

N T [ S

Frecuencia de red dHz
1 Tension red entre fases 12 \
2 Tension red entre fases 23 \
3 Tension red entre fases 31 \
4 Tension red fase 1 \
5 Tension red fase 2 \
6 Tension red fase 3 \
7 Frecuencia grupo dHz
8 Tension grupo entre fases 12 \
9 Tension grupo entre fases 23 \
10 Tension grupo entre fases 31 \
11 Tension grupo fase 1 \
12 Tension grupo fase 2 \
13 Tension grupo fase 3 \
14 Corriente fase 1 A
15 Corriente fase 2 A
16 Corriente fase 3 A
17 Factor potencia fase 1 %
18 Factor potencia fase 2 %
19 Factor potencia fase 3 %
20 Tipo factor potencia fase 1 2 (L:
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21 Tipo factor potencia fase 2 2 E

22 Tipo factor potencia fase 3 2 E

23 Potencia activa kW

24 Potencia aparente kVA

25 Potencia reactiva kVAr
26 Factor de potencia -

27 Tipo factor de potencia (1) E

28 THD Tensi6n fase 1 %

29 THD Tensi6n fase 2 %

30 THD Tensi6n fase 3 %

31 THD Corriente fase 1 %

32 THD Corriente fase 2 %

33 THD Corriente fase 3 %

40 Estado motor -

41 Velocidad rpm

42 Nivel de combustible %

43 Tension alternador carga de bateria dv

44 Tensi6n bateria dv

45 Temperatura refrigerante d°C/d°F
46 Presion aceite dBar/dPsi
47 Temperatura aceite d°C/d°F
48 DEF level %

49 Volumen fuel depdsito interno L

50 Volumen fuel depdsito externo L

51 DTC number

52 Conversion entrada AN1 uds

53 Conversion entrada AN2 uds

54 Conversion entrada AN3 uds

55 Conversion entrada AN4 uds
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Contador total energia grupo (parte baja) kWh
71 Contador total energia grupo (parte alta) kWh
72 Acumulado diario energia grupo kWh
73 Acumulado mensual energia grupo kWh
74 Acumulado anual energia grupo kWh
75 Contador total marcha motor (parte baja) seg
76 Contador total marcha motor (parte alta) seg
7 Contador arranques fallidos motor -
78 Contador arranques correctos motor -
79 Contador total energia red (parte baja) kWh
80 Contador total energia red (parte alta) kWh
81 Acumulado diario energia red kWh
82 Acumulado mensual energia red kWh
83 Acumulado anual energia red kWh
84 Contador mantenimiento 1 (parte baja) seg
85 Contador mantenimiento 1 (parte alta) seg
86 Contador mantenimiento 2 (parte baja) seg
87 Contador mantenimiento 2 (parte alta) seg
88 Contador mantenimiento 3 (parte baja) seg
89 Contador mantenimiento 3 (parte alta) seg
90 Contador mantenimiento 4 (parte baja) seg
91 Contador mantenimiento 4 (parte alta) seg
92 Contador alquiler (parte baja) seg
93 Contador alquiler (parte alta) seg
100 Drivers demand engine Percent Torque %
101 Actual engine percent torque %
102 Engine speed RPM
103 Total engine hours low -
104 Total engine hours high -
105 Total engine revolution low -
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106 Total engine revolution high

107 Trip fuel low L
108 Trip fuel high L
109 Total fuel low L
110 Total fuel high L
111 Engine coolant °C
112 Fuel temperature °C
113 Qil temperature °C
114 Turbo oil temperature °C
115 Intercooler temperature °C
116 Fuel delivery pressure KPa
117 Extended crankcase blow-by pressure KPa
118 Engine oil level %
119 Engine oil pressure KPa
120 Crankcase pressure KPa
121 Coolant pressure KPa
122 Coolant level %
123 Fuel rate L/h
124 Particulate trap inlet pressure KPa
125 Boost pressure KPa
126 Intake manifold temperature °C
127 Air inlet pressure KPa
128 Air filter differential pressure KPa
129 Exhaust gas temperature °C
130 Coolant filter differential pressure KPa
131 Battery potential, switched A
150 PGN 01: Nivel bajo -
151 PGN 01: Nivel alto -
152 PGN 02: Nivel bajo -
153 PGN 02: Nivel alto -
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154 PGN 03: Nivel bajo

155 PGN 03: Nivel alto -
156 PGN 04: Nivel bajo -
157 PGN 04: Nivel alto -
158 PGN 05: Nivel bajo -
159 PGN 05: Nivel alto -
160 PGN 06: Nivel bajo -
161 PGN 06: Nivel alto -
162 PGN O7: Nivel bajo -
163 PGN 07: Nivel alto -
164 PGN 08: Nivel bajo -
165 PGN 08: Nivel alto -
166 PGN 09: Nivel bajo -
167 PGN 09: Nivel alto -
168 PGN 10: Nivel bajo -
169 PGN 10: Nivel alto -
170 PGN 11: Nivel bajo -
171 PGN 11: Nivel alto -
172 PGN 12: Nivel bajo -
173 PGN 12: Nivel alto -
174 PGN 13: Nivel bajo -
175 PGN 13: Nivel alto -
176 PGN 14: Nivel bajo -
177 PGN 14: Nivel alto -
178 PGN 15: Nivel bajo -
179 PGN 15: Nivel alto -
180 PGN 16: Nivel bajo -
181 PGN 16: Nivel alto -
200 Frecuencia de red grupo conmutacion 01 Hz
201 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 01 \
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202 Tension red entre fases 23 grupo conmutacién 01

203 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 01 \"
204 Tension red fase 1 grupo conmutacién 01 \"
205 Tension red fase 2 grupo conmutacién 01 \
206 Tension red fase 3 grupo conmutacién 01 \
207 Frecuencia grupo conmutacion 01 Hz
208 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 01 \
209 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacién 01 \
210 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacién 01 \
211 Tension grupo fase 1 grupo conmutacién 01 \
212 Tension grupo fase 2 grupo conmutacién 01 Vv
213 Tensién grupo fase 3 grupo conmutacién 01 \
214 Corriente fase 1 grupo conmutacién 01 A
215 Corriente fase 2 grupo conmutacién 01 A
216 Corriente fase 3 grupo conmutacién 01 A
217 Mapa de bits corriente grupo conmutacién 01 -
218 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacién 01 -
219 Factor potencia fase 1 grupo conmutaciéon 01 -
220 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 01 -
221 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 01 -
222 Potencia activa grupo conmutacién 01 kW
223 Potencia aparente grupo conmutacion 01 kW
224 Potencia reactiva grupo conmutacion 01 kKW
300 Frecuencia de red grupo conmutacién 02 Hz
301 Tension red entre fases 12 grupo conmutacién 02 \"
302 Tension red entre fases 23 grupo conmutacién 02 \
303 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 02 "
304 Tension red fase 1 grupo conmutacién 02 \"
305 Tension red fase 2 grupo conmutacién 02 \
306 Tension red fase 3 grupo conmutacién 02 Vv
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307 Frecuencia grupo conmutacién 02

308 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 02 \
309 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacién 02 \
310 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 02 \
311 Tension grupo fase 1 grupo conmutacion 02 \
312 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 02 \
313 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 02 \
314 Corriente fase 1 grupo conmutaciéon 02 A
315 Corriente fase 2 grupo conmutacién 02 A
316 Corriente fase 3 grupo conmutacién 02 A
317 Mapa de bits corriente grupo conmutacién 02 -
318 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacion 02 -
319 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 02 -
320 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 02 -
321 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 02 -
322 Potencia activa grupo conmutacién 02 kKW
323 Potencia aparente grupo conmutacion 02 kW
324 Potencia reactiva grupo conmutacién 02 kW
400 Frecuencia de red grupo conmutacién 03 Hz
401 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 03 \
402 Tension red entre fases 23 grupo conmutacion 03 \
403 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 03 \
404 Tension red fase 1 grupo conmutaciéon 03 \
405 Tension red fase 2 grupo conmutacién 03 \
406 Tension red fase 3 grupo conmutacién 03 \
407 Frecuencia grupo conmutacién 03 Hz
408 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 03 \
409 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacion 03 \
410 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 03 \
411 Tension grupo fase 1 grupo conmutacion 03 \
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412 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 03

413 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 03 \"
414 Corriente fase 1 grupo conmutacién 03 A
415 Corriente fase 2 grupo conmutacién 03 A
416 Corriente fase 3 grupo conmutacién 03 A
417 Mapa de bits corriente grupo conmutacion 03 -
418 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacion 03 -
419 Factor potencia fase 1 grupo conmutaciéon 03 -
420 Factor potencia fase 2 grupo conmutaciéon 03 -
421 Factor potencia fase 3 grupo conmutaciéon 03 -
422 Potencia activa grupo conmutacién 03 kW
423 Potencia aparente grupo conmutacién 03 kW
424 Potencia reactiva grupo conmutacion 03 kW
500 Frecuencia de red grupo conmutacién 04 Hz
501 Tension red entre fases 12 grupo conmutacién 04 \
502 Tension red entre fases 23 grupo conmutacion 04 \
503 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 04 \
504 Tension red fase 1 grupo conmutacion 04 \
505 Tension red fase 2 grupo conmutacion 04 \
506 Tension red fase 3 grupo conmutacion 04 \
507 Frecuencia grupo conmutacién 04 Hz
508 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacién 04 \
509 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacion 04 Vv
510 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 04 \"
511 Tension grupo fase 1 grupo conmutacion 04 \"
512 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 04 \
513 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 04 "
514 Corriente fase 1 grupo conmutacién 04 A
515 Corriente fase 2 grupo conmutacién 04 A
516 Corriente fase 3 grupo conmutacién 04 A
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517 Mapa de bits corriente grupo conmutacion 04 622 Potencia activa grupo conmutacién 05

518 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacion 04 - 623 Potencia aparente grupo conmutacion 05 kW
519 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 04 - 624 Potencia reactiva grupo conmutacion 05 kW
520 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 04 - 700 Frecuencia de red grupo conmutacion 06 Hz
521 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 04 - 701 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 06 \
522 Potencia activa grupo conmutacion 04 kW 702 Tension red entre fases 23 grupo conmutacion 06 \
523 Potencia aparente grupo conmutaciéon 04 KW 703 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 06 \
524 Potencia reactiva grupo conmutacién 04 kW 704 Tension red fase 1 grupo conmutacién 06 \
600 Frecuencia de red grupo conmutacion 05 Hz 705 Tension red fase 2 grupo conmutacién 06 \
601 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 05 \ 706 Tension red fase 3 grupo conmutacion 06 \
602 Tension red entre fases 23 grupo conmutacién 05 \ 707 Frecuencia grupo conmutacién 06 Hz
603 Tension red entre fases 31 grupo conmutacién 05 \ 708 Tensién grupo entre fases 12 grupo conmutacién 06 \
604 Tension red fase 1 grupo conmutacion 05 \ 709 Tensién grupo entre fases 23 grupo conmutacioén 06 Vv
605 Tension red fase 2 grupo conmutacion 05 \ 710 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 06 \
606 Tension red fase 3 grupo conmutacion 05 \ 711 Tension grupo fase 1 grupo conmutacién 06 Vv
607 Frecuencia grupo conmutacién 05 Hz 712 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 06 \
608 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 05 " 713 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 06 \
609 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacion 05 " 714 Corriente fase 1 grupo conmutacion 06 A
610 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 05 " 715 Corriente fase 2 grupo conmutaciéon 06 A
611 Tension grupo fase 1 grupo conmutacion 05 \ 716 Corriente fase 3 grupo conmutacion 06 A
612 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 05 \ 717 Mapa de bits corriente grupo conmutacién 06 -
613 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 05 \ 718 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacién 06 -
614 Corriente fase 1 grupo conmutaciéon 05 A 719 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 06 -
615 Corriente fase 2 grupo conmutaciéon 05 A 720 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 06 -
616 Corriente fase 3 grupo conmutaciéon 05 A 721 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 06 -
617 Mapa de bits corriente grupo conmutacion 05 - 722 Potencia activa grupo conmutacién 06 kKW
618 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacion 05 - 723 Potencia aparente grupo conmutacion 06 kW
619 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 05 - 724 Potencia reactiva grupo conmutacion 06 kW
620 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 05 - 800 Frecuencia de red grupo conmutacion 07 Hz
621 Factor potencia fase 3 grupo conmutaciéon 05 - 801 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 07 \
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802 Tension red entre fases 23 grupo conmutacién 07

803 Tension red entre fases 31 grupo conmutacién 07 \
804 Tension red fase 1 grupo conmutaciéon 07 \
805 Tension red fase 2 grupo conmutacién 07 \
806 Tension red fase 3 grupo conmutacién 07 \
807 Frecuencia grupo conmutacién 07 Hz
808 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 07 \
809 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacién 07 \
810 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacién 07 \
811 Tension grupo fase 1 grupo conmutacién 07 \
812 Tension grupo fase 2 grupo conmutacién 07 \
813 Tension grupo fase 3 grupo conmutacién 07 \
814 Corriente fase 1 grupo conmutacién 07 A
815 Corriente fase 2 grupo conmutacién 07 A
816 Corriente fase 3 grupo conmutacién 07 A
817 Mapa de bits corriente grupo conmutacién 07 -
818 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacién 07 -
819 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 07 -
820 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 07 -
821 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 07 -
822 Potencia activa grupo conmutacién 07 kW
823 Potencia aparente grupo conmutaciéon 07 kW
824 Potencia reactiva grupo conmutacién 07 KW
900 Frecuencia de red grupo conmutacion 08 Hz
901 Tension red entre fases 12 grupo conmutacion 08 \
902 Tension red entre fases 23 grupo conmutacion 08 \
903 Tension red entre fases 31 grupo conmutacion 08 \
904 Tension red fase 1 grupo conmutacién 08 \
905 Tension red fase 2 grupo conmutacion 08 \
906 Tension red fase 3 grupo conmutacién 08 \
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907 Frecuencia grupo conmutacién 08

908 Tension grupo entre fases 12 grupo conmutacion 08 \
909 Tension grupo entre fases 23 grupo conmutacion 08 \
910 Tension grupo entre fases 31 grupo conmutacion 08 \
911 Tension grupo fase 1 grupo conmutacion 08 \
912 Tension grupo fase 2 grupo conmutacion 08 \
913 Tension grupo fase 3 grupo conmutacion 08 \
914 Corriente fase 1 grupo conmutacién 08 A
915 Corriente fase 2 grupo conmutacién 08 A
916 Corriente fase 3 grupo conmutacién 08 A
917 Mapa de bits corriente grupo conmutacion 08 -
918 Mapa de bits factor de potencia grupo conmutacién 08 -
919 Factor potencia fase 1 grupo conmutacion 08 -
920 Factor potencia fase 2 grupo conmutacion 08 -
921 Factor potencia fase 3 grupo conmutacion 08 -
922 Potencia activa grupo conmutacién 08 kW
923 Potencia aparente grupo conmutacién 08 kW
924 Potencia reactiva grupo conmutacién 08 kW
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14. ANEXO Ill: MAPEADO REGISTROS SNMP
Tabla Measures

mainsFreq Frecuencia red* dHz
mainsVL12 Tension red entre fases 12* \
mainsVL23 Tension red entre fases 23* \
mainsVL13 Tension red entre fases 31* \
mains VL1IN Tension red fase 1* \
mains VL2N Tension red fase 21 \
mains VL3N Tension red fase 3* \%
genFreq Frecuencia grupo dHz
genVL12 Tension grupo entre fases 12 \
genVL23 Tension grupo entre fases 23 \
genVL13 Tension grupo entre fases 31 \
genVLIN Tension grupo fase 1 \
genVL2N Tension grupo fase 2 \
genVL3N Tension grupo fase 3 \
ph1Amp Corriente fase 1 A
ph2Amp Corriente fase 2 A
ph3Amp Corriente fase 3 A
pFC1 Factor de potencia fase 1 %
pFC2 Factor de potencia fase 2 %
pFC3 Factor de potencia fase 3 %
pFT1 Tipo factor de potencia fase 1 (1) E
pFT2 Tipo factor de potencia fase 2 (1) E
pFT3 Tipo factor de potencia fase 3 (1) E
realPow Potencia activa kW
appPow Potencia aparente kVA
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an4value Conversion entrada AN4 uds
totallnstantPower Contador total energia grupo kWh
powerPerDay Acumulado diario energia grupo kWh
powerPerMonth Acumulado mensual energia grupo MWh
powerPerYear Acumulado anual energia grupo MWh
totalRunningTime Contador total horas motor segundos
unsuccessfulStarts Contador arranques fallidos motor

successfulStarts Contador arranques correctos motor

totalMainsPower Contador total energia red kWh
mainsPowerPerDay Acumulado diario energia red kWh
mainsPowerPerMonth Acumulado mensual energia red MWh
mainsPowerPerYear Acumulado anual energia red MWh
mantCounterl Contador mantenimiento 1 decremental segundos
mantCounter2 Contador mantenimiento 2 decremental segundos
mantCounter3 Contador mantenimiento 3 decremental segundos
mantCounter4 Contador mantenimiento 4 decremental segundos
rentCounter Contador alquiler decremental segundos

reactivePow Potencia reactiva KVAr
pFCTotal Factor de potencia
) ) O:L

pFTTotal Tipo factor de potencia 1:c
thdvi THD Tensién fase 1 %
thdv2 THD Tensién fase 2 %
thdv3 THD Tensién fase 3 %
thdl1 THD Corriente fase 1 %
thdi2 THD Corriente fase 2 %
thdI3 THD Corriente fase 3 %

Mapa de bits estado del motor

(87654321)

El valor activo indica:

1: Motor estable y contactor de grupo

cerrado
. 2: Motor parando con enfriamiento

engineState 3: Permiso activaciéon CG

4: Motor estable

5: Motor arrancando

6: Motor en marcha

7: Motor parando

8: Motor parado
speed Velocidad rpm
fuelLevel Nivel de combustible %
alternatorVolt Tension alternador carga bateria dv
batteryVolt Tension bateria dv
waterTemp Temperatura refrigerante2 d°C/d°F
oilPress Presion de aceite3 dBar/dPsi
oilTemp Temperatura aceite d°C/d°F
defLevel Nivel DEF %
internalFuelVol Volumen fuel deposito interno L
externalFuelVol Volumen fuel deposito externo L
dtcNumber Numero DTC
anlvalue Conversion entrada AN1 uds
an2value Conversion entrada AN2 uds
an3value Conversion entrada AN3 uds
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status01T32

Mapa de bits estado del grupo:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

+ Alarma activa

- Grupo en marcha

+ Grupo parado

+ Modo AUTO

+ Modo MAN

+ Modo Test

+ Modo Bloqueo

- Bomba trasiego

+ Bomba DEF

- Contactor de grupo

- Contactor de red

+ Habilitacion externa

+ Contador mtto 1

+ Contador mtto 2

+ Contador mtto 3

+ Contador mtto 4

- Contador de alquiler

- Red Lamp

+ Amber Lamp

- Malfunction Lamp

+ Protect Lamp

- Regeneracion forzada

- Regeneracion safety

- Regeneracion inhibida

+ Modo oscuro

+ Modo pantalla bloqueo

- Modo configuracion bloqueado
- Conexion con operadora

+ Conexion con HG

+ Antirrobo programado

+ Antirrobo detectado

- Configuraciéon Dismuntel valida

status33T64

Mapa de bits de estado de la central
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

+ Configuracion Himoinsa valida

alarmBitMap001T032

0-oito @1

Mapa de bits alarmas central:

Listado del bit menos significativo al mas

significativo:

+ Tensién controlador

- ID

+ Comunicacién conmutacion

+ Comunicacién 10T

+ Sin GPS

- Posicién grupo

- Impacto

+ Cambio modo AUTO

- Alta temperatura agua

+ Presion de aceite

- Parada de emergencia

+ Alternador de bateria

- Fallo de arranque

- Nivel de agua

« Reserva de combustible

+ J1939

- Agua en combustible

« Aviso bomba DEF

+ Bomba DEF

« Llenado bomba DEF

- Robo tanque interno

- Robo tanque externo

+ Pre-filtro combustible obstruido

« Filtro combustible obstruido

+ Bateria auxiliar

- Reset de arranque motor

+ Mal funcionamiento ECU (malfunction
lamp)

- Proteccion ECU (protection lamp)

- ECU (yellow lamp)

- ECU (red lamp)

- Contador de alquiler

+ Contador de mtto
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alarmBitMap033T064

Mapa de bits alarmas central:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

+ Sensor AN1 no conectado

+ Sensor AN2 no conectado

+ Sensor AN3 no conectado

+ Sensor AN4 no conectado

+ Tension de bateria

- Alta tension de bateria

- Baja tension de bateria de arranque
+ Sobrevelocidad

+ Subvelocidad

+ Parada inesperada

+ Fallo parada

- Sensor temperatura agua moderado
- Sensor temperatura agua severo
- Sensor presion aceite moderado
- Sensor presion aceite severo

+ Sensor nivel combustible

- Baja temperatura motor

+ Tensién maxima severo

+ Tensién maxima moderado

+ Tensién minima severo

+ Tensién minima moderado

- Asimetria en tension

- Tension secuencia fase

- Caida de grupo

- Corriente maxima severo

+ Corriente maxima moderado

+ Corriente IDMT

+ Corriente cortocircuito

- Asimetria en corriente

+ Potencia maxima severo

+ Potencia maxima moderado

+ Potencia minima

0-oito @1

alarmBitMap065T096

Mapa de bits alarmas central:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

« Potencia inversa

+ Frecuencia maxima severo

+ Frecuencia méaxima moderado
+ Frecuencia minima severo

+ Frecuencia minima moderado
- Contactor grupo

+ Alarma libre 01

+ Alarma libre 02

+ Alarma libre 03

+ Alarma libre 04

+ Alarma libre 05

+ Alarma libre 06

+ Alarma libre 07

+ Alarma libre 08

+ Alarma libre 09

+ Alarma libre 10

« Alarma libre 11

+ Alarma libre 12

+ Alarma libre 13

« Alarma libre 14

« Alarma libre 15

+ Alarma libre 16

+ Alarma libre 17

+ Alarma libre 18

+ Alarma libre 19

+ Alarma libre 20

+ Alarma libre 21

+ Alarma libre 22

+ Alarma libre 23

+ Alarma libre 24

+ Alarma libre 25

+ Alarma libre 26
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Mapa de bits alarmas central: Mapa de bits alarmas central:
Listado del bit menos significativo al mas Listado del bit menos significativo al mas
significativo: significativo:

alarmBitMap097T128

- Alarma programable 01
- Alarma programable 02
- Alarma programable 03
- Alarma programable 04
- Alarma programable 05
- Alarma programable 06
- Alarma programable 07
- Alarma programable 08
- Alarma programable 09
- Alarma programable 10
+ Alarma programable 11
- Alarma programable 12
- Alarma programable 13
+ Alarma programable 14
+ Alarma programable 15
- Alarma programable 16
+ Alarma programable 17
- Alarma programable 18
- Alarma programable 19
- Alarma programable 20
- Alarma programable 21
- Alarma programable 22
- Alarma programable 23
- Alarma programable 24
- Alarma programable 25
- Alarma programable 26
- Alarma programable 27
- Alarma programable 28
- Alarma programable 29
- Alarma programable 30
- Alarma programable 31
- Alarma programable 32

alarmBitMap128T160

- Alarma programable 33
- Alarma programable 34
- Alarma programable 35
- Alarma programable 36
- Alarma programable 37
- Alarma programable 38
- Alarma programable 39
- Alarma programable 40
« Alarma programable 41
- Alarma programable 42
- Alarma programable 43
- Alarma programable 44
« Alarma programable 45
- Alarma programable 46
« Alarma programable 47
- Alarma programable 48
- Alarma programable 49
- Alarma programable 50
« Alarma programable 51
- Alarma programable 52
- Alarma programable 53
« Alarma programable 54
« Alarma programable 55
- Alarma programable 56
« Alarma programable 57
- Alarma programable 58
- Alarma programable 59
- Alarma programable 60
- Alarma programable 61
- Alarma programable 62
- Alarma programable 63
- Alarma programable 64

Par motor demandado por el conductor

driversDemandEnginePercentTorque %

(J1939)

actualEnginePercentTorque Par motor actual (J1939) %
engineSpeed Velocidad del motor (J1939) RPM
totalEngineHours Horas motor totales (J1939) -
totalEngineRevolution Revoluciones motor totales (J1939) -
tripFuel Combustible durante trayecto (J1939) L
totalFuel Combustible consumido total (J1939) L
engineCoolant Temperatura refrigerante motor (J1939) °C
fuelTemperature Temperatura de combustible (J1939) °C
oilTemperature Temperatura aceite de motor (J1939) °C
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turboOilTemperature Temperatura aceite de turbo (J1939) °C
intercoolerTemperature Temperatura intercambiador de calor del oc
motor (J1939)
fuelDeliveryPressure Presion suministro de combustible (J1939) KPa
extendedCrankcaseBlowByPressure er;i;g)de escape de gases al carter KPa
engineOilLevel Nivel de aceite de motor (J1939) %
engineOilPressure Presion de aceite del motor (J1939) KPa
crankcasePressure Presion del céarter (J1939) KPa
coolantPressure Presion del refrigerante (J1939) KPa
coolantLevel Nivel del refrigerante (J1939) %
fuelRate Caudal de combustible (J1939) L/h
particulateTraplnletPressure ersgig)de entrada filtro de particulas KPa
boostPressure Presién de sobrealimentacién (J1939) KPa
intakeManifoldTemperature Temperatura colector de admisién (J1939) °C
airlnletPressure Presién entrada de aire (J1939) KPa
airFilterDifferentialPressure Presién diferencial filtro de aire (J1939) KPa
exhaustGasTemperature Temperatura gases de escape (J1939) °C
coolantFilterDifferentialPressure Zrlesi;g) diferencia filtro de refrigerante KPa
batteryPotentialSwitched Intensidad neta de la bateria (J1939) A

pgnO1 Variable asociada a PGN 01 configurado -
pgn02 Variable asociada a PGN 02 configurado -
pgn03 Variable asociada a PGN 03 configurado -
pgn04 Variable asociada a PGN 04 configurado -
pgn05 Variable asociada a PGN 05 configurado -
pgn06 Variable asociada a PGN 06 configurado -
pgn07 Variable asociada a PGN 07 configurado
pgn08 Variable asociada a PGN 08 configurado -
pgn09 Variable asociada a PGN 09 configurado -
pgnl10 Variable asociada a PGN 10 configurado -
pgnil Variable asociada a PGN 11 configurado -
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pgnl12 Variable asociada a PGN 12 configurado -
pgnl3 Variable asociada a PGN 13 configurado -
pgnl4 Variable asociada a PGN 14 configurado -
pgnl5 Variable asociada a PGN 15 configurado -
pgnl16 Variable asociada a PGN 16 configurado -

switchPanelCount

N° de centrales de conmutacién asociadas
a central

Tabla Measures conmutacion

0-obeo (01

mainsFreqConm Frecuencia red* dHz
mainsVL12Conm Tensién red entre fases 12* v
mainsVL23Conm Tensién red entre fases 23* v
mainsVL13Conm Tensién red entre fases 31* \Y
mains VLINConm Tensién red fase 1* \Y
mains VL2NConm Tensién red fase 2* \Y
mains VL3NConm Tensién red fase 3* \Y
genFreqConm Frecuencia grupo dHz
genVL12Conm Tensién grupo entre fases 12 Vv
genVL23Conm Tensién grupo entre fases 23 \
genVL13Conm Tension grupo entre fases 31 Vv
genVLINConm Tension grupo fase 1 Vv
genVL2NConm Tension grupo fase 2 \
genVL3NConm Tension grupo fase 3 Vv
ph1AmpConm Corriente fase 1 A
ph2AmpConm Corriente fase 2 A
ph3AmpConm Corriente fase 3 A
flagsCurrentConm Mapa de bits de corriente

pFCTotalConm

Factor de potencia
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pFC1Conm Factor de potencia fase 1 %
pFC2Conm Factor de potencia fase 2 %
pFC3Conm Factor de potencia fase 3 %
realPow Potencia activa kW
appPow Potencia aparente KkVA
reactPowConm Potencia reactiva KVAr

mainsControlType

Tipo de central

statusConm

Mapa de bits estado del grupo:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

+ Alarma activa

+ Modo AUTO

+ Modo MAN

+ Modo Test

- Modo Bloqueo

-+ Contactor de grupo

- Contactor de red

+ Modo oscuro

- Modo pantalla bloqueo

+ Modo configuracién bloqueado
+ Configuraciéon Dismuntel valida
+ Configuracion Himoinsa valida
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Mapa de bits alarmas central conmutacion:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

+ Tensién controlador

alarmBitMap001T032Conm

- ID

+ Comunicacién conmutacion
+ Comunicacién 10T

+ Sin GPS
+ Posicion
- Impacto

grupo

+ Cambio modo AUTO

+ Asimetria en tension

+ Tensién maxima severo

+ Tensién maxima moderado

+ Tensién minima severo

+ Tensién minima moderado

+ Frecuencia maxima severo

+ Frecuencia méaxima moderado
+ Frecuencia minima severo

+ Frecuencia minima moderado
+ Secuencia en tension

- Caida de grupo

- Parada de emergencia

- Fallo de parada de grupo

« Libre 01
« Libre 02
« Libre 03
« Libre 04
« Libre 05
« Libre 06
« Libre 07
« Libre 08
« Libre 09
« Libre 10

alarmBitMap033T064Conm

Mapa de bits alarmas central conmutacion:
Listado del bit menos significativo al mas
significativo:

- Programable 01

- Programable 02

+ Programable 03

- Programable 04

+ Programable 05

+ Programable 06

- Programable 07

+ Programable 08

+ Tensién maxima de red

« Tensién minima de red

+ Frecuencia méaxima de red

- Frecuencia minima de red

+ Secuencia de red

+ Caida de red

« Error contactor de red

- Error contactor de grupo

- Error de sincronizacion
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Tabla Parametros de grupo
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timeBetweenStarts Tiempo entre arranques 3”...15"
delayEngineStartAfterMainsDrop :eizmpo retraso arranque ante caida 0"...7200”
preHeatingTimeBeforeEngineStart ;L?;Z%gﬁgﬂﬁg:s:ﬂemo antes del 0”...180”
startupTime Tiempo de puesta en marcha 17...30”
loadActivationTime Tiempo activacién de carga 1"...300”
nominalConditionTime Tiempo de condicién nominal 27...15"
dplusActivationTime Tiempo de activacion de D+ 17...10”7
delayStopAfterExtStoplnputOffTime 23222 retardo paro arranque 1"...60000”
coolingTime Tiempo de enfriamiento 2”...1800”
eJP1ActivationDelayTime Tiempo retardo en la activacion EJP1  1”...1800”
engineStopTime Tiempo paro motor 17...30”
mainsActivationDelay Retraso vuelta de red 2"...60000"
alarmActivationTime Tiempo activacion alarma 2 Tdef:lr;gg
inputlO1Filter Tiempo filtrado entrada 01 0...50 ds
inputlO2Filter Tiempo filtrado entrada 02 0...50 ds
inputlO3Filter Tiempo filtrado entrada 03 0...50 ds
inputlO4Filter Tiempo filtrado entrada 04 0...50 ds
inputlO5Filter Tiempo filtrado entrada 05 0...50 ds
inputlO6Filter Tiempo filtrado entrada 06 0...50 ds
inputlO7Filter Tiempo filtrado entrada 07 0...50 ds
inputlO8Filter Tiempo filtrado entrada 08 0...50 ds
inputlO9Filter Tiempo filtrado entrada 09 0...50 ds
inputl1OFilter Tiempo filtrado entrada 10 0...50 ds
inputl11Filter Tiempo filtrado entrada 11 0...50 ds
inputl12Filter Tiempo filtrado entrada 12 0...50 ds
inputAniFilter Tiempo filtrado entrada AN1 0...50 ds
inputAn2Filter Tiempo filtrado entrada AN2 0...50 ds
inputAn3Filter Tiempo filtrado entrada AN3 0...50 ds
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inputAn4Filter Tiempo filtrado entrada AN4 0...50 ds
inputPEMFilter Tiempo filtrado entrada PEM 0...50 ds
InputMANFilter Tiempo filtrado entrada MAN 0...50 ds
dummyLoadFilteringTime Tiempo filtro carga ficticia 1”...3000”
demandLoadFilteringTime Zi:rgapo filtro arranque demanda 1”...3000"
cgPulseTime Tiempo pulso CG 0"...100”
gasEnginelgnitionStartDelayTime Tiempo retraso gas ignition arranque 0”...100”
gasEngineEvDelayTime Tiempo retraso Gas EV 07...30”
gasEnginelgnitionStopDelayTime Tiempo retraso Gas Ignition paro 0”...100”
smokeReductionDuringEngineStartTime Tiempo control humos 0"...30"
idmtTime Tiempo IDMT 0"...3600"
gensetContactorDelayTime Tiempo retardo CG 0"...30”
mainsContactorDelayTime Tiempo retardo CR 0"...30”
stopFailureDetectionTime Tiempo deteccién fallo parada
gensetPhaseNumber (g):;npfi)guracién eléctrica alternador 0-6
mainsPhaseNumber Configuracion eléctrica red 0-6
gensetNominalPower Potencia nominal grupo 0 -65535
startsCount Numero de arranques 0 - 65535
startingVoltageGensetSignal Tension de arranque en grupo 30 -100
startingVoltageAlternator Tension de arranque alternador 6-23
startingSpeed Velocidad deteccion motor arrancado 300 - 1000
engineFlywheelTeeth Dientes volante motor 0-300
primaryVoltTransformerConfig Configuracion trafo tensién primario 0-5000
secondaryVoltTransformerConfig (s:::jr%;;?if)i on trafo tension 0 - 5000
phaseShiftVoltTransformerConfig Configuracion trafo tension desfase 0-360
primaryCurrentTransformerConfig Configuracion trafo corriente primario 0 - 5000
secondaryCurrentTransformerConfig gggjﬁ;:gén trafo corriente 0 - 5000
phaseShiftCurrentTransformerConfig Configuracion trafo corriente desfase 0 - 360
preheatTempThreshold Temperatura corte precalentamiento 0 - 125 °C
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transferPumpMinLevel

Nivel combustible minimo bomba
trasiego

5%-90 %

0-oito @1

Nivel combustible maximo bomba

transferPumpMaxLevel trasiego 10 %-10 %
minPreheatingTemp Temperatura minima de caldeo 5-30°C
maxPreheatingTemp Temperatura maxima de caldeo 10-40°C
dummyLoadActivationPower Potencia activacion carga ficticia 0-1000
dummyLoadDeactivationPower Potencia desactivacion carga ficticia 0 - 1000
loadDemandActivationPower z;):;r:cia activacion demanda de 0-1000
loadDemandDeactivationPower Potencia desactivacion demanda de 0-1000

carga

defPumpMaxLevel

Nivel maximo DEF

0% - 100%

defPumpMinLevel

Nivel minimo DEF

0% - 100 %

defPumplncreaselLevel

Umbral llenado DEF

0% - 100 %

maxPowerAlarmThresholdSevere Porcentaje potencia maxima severo 0-120
maxPickupSpeedAlarmThreshold Velocidad maxima motor 0 - 50000
minPickupSpeedAlarmThreshold Velocidad minima motor 0 - 50000
minBatteryVoltage Tensiéon minima de bateria 8-23
fuelReserveLevel Nivel de reserva de combustible 0%-30%
lowQilPressureModerate Baja presion aceite moderado 5-30
lowOilPressureSevere Baja presion aceite severo 5-30
highWaterTemperatureThresholdModerate  Alta temperatura moderado 80-105°C
highWaterTemperatureThresholdSevere Alta temperatura severo 80-105°C
lowEngineTemperature S::’]asgfmperatura de motor por 0-40°C
minBatteryAuxVoltage Tension minima bateria auxiliar 0-23

defLevelThresholdModerate

Nivel DEF moderado

0 %-100 %

defLevelThresholdSevere

Nivel DEF severo

0 %-100 %

maxGensetVoltageModerate Maéxima tension de grupo moderado 0 - 65535
maxGensetVoltageSevere Méxima tension de grupo severo 0-65535
minGensetVoltageModerate Minima tensioén de grupo moderado 0-65535
minGensetVoltageSevere Minima tensién de grupo severo 0-65535
maxGensetAsymetryValue Maéxima tensién asimetria de grupo 0-65535
maxGensetFrequencyModerate mizi(r;::df;ecuencia de grupo 0-65535
maxGensetFrequencySevere Maéxima frecuencia de grupo severo 0- 65535
minGensetFrequencyModerate mgzrz;;;ecuencia de grupo 0- 65535
minGensetFrequencySevere Minima frecuencia de grupo severo 0-65535
maxGensetCurrentModerate Maéxima corriente de grupo moderado O - 65535
maxGensetCurrentSevere Maéxima corriente de grupo severo 0-65535
shortCircuitAlarmThreshold Maxima corriente cortocircuito 0-65535

currentAsymmAlarmThreshold

Umbral asimetria en corriente

0% -100 %

maxReversePowerAlarmThreshold

Méaxima potencia inversa

0-20

idmtCurvelntensityAlarmThreshold

Intensidad curva IDMT

101 % - 200 %

lowPowerAlarmThreshold

Umbral baja potencia

0-100

maxPowerAlarmThresholdModerate

Porcentaje potencia maxima
moderado

0-120

maxBatteryVoltage Tension maxima de bateria 8-40
startMinBatteryVoltage ;?:asrizzemfnima de bateria en 8-23
maxMainsVoltage Maxima tension de red 0 - 65535
minMainsVoltage Minima tensién de red 0 - 65535
maxMainsFrequency Méxima frecuencia de red 0-65535
minMainsFrequency Minima frecuencia de red 0-65535
gensetld Identificador de generador 0-14
polarityl01 Polaridad entrada digital 01 0-1
polarityl02 Polaridad entrada digital 02 0-1
polarityl03 Polaridad entrada digital 03 0-1
polarityl04 Polaridad entrada digital 04 0-1
polarityl05 Polaridad entrada digital 05 0-1
polarityl06 Polaridad entrada digital 06 0-1
polarityl07 Polaridad entrada digital 07 0-1
polarityl08 Polaridad entrada digital 08 0-1
polarityl09 Polaridad entrada digital 09 0-1

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

ANEXO Ill: MAPEADO REGISTROS SNMP | PAG. 160



- ovta (01

0-ovta 01

polarityl10 Polaridad entrada digital 10 0-1

polarityl11 Polaridad entrada digital 11 0-1

polarityl12 Polaridad entrada digital 12 0-1

polarityAN1 Polaridad entrada analdgica 01 0-1

polarityAN2 Polaridad entrada analdgica 02 0-1

polarityAN3 Polaridad entrada analégica 03 0-1

polarityAN4 Polaridad entrada analdgica 04 0-1

polarityPEM Polaridad entrada parada emergencia 0-1

inputlO1 Funcién entrada digital 01

inputl02 Funcién entrada digital 02

inputlO3 Funcién entrada digital 03

inputlO4 Funcién entrada digital 04

inputlO5 Funcién entrada digital 05

inputlO6 Funcién entrada digital 06

inputlO7 Funcién entrada digital 07

inputlO8 Funcién entrada digital 08 Ver Tabla
Funcionalidades

inputlO9 Funcién entrada digital 09 entradas

inputl10 Funcién entrada digital 10

inputlll Funcién entrada digital 11

inputl12 Funcién entrada digital 12

inputAnl Funcién entrada analégica 01

inputAn2 Funcién entrada anal6gica 02

inputAn3 Funcién entrada analégica 03

inputAn4 Funcion entrada analégica 04
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outputP1 Funcién salida 01

outputP2 Funcién salida 02

outputP3 Funcién salida 03

outputP4 Funcién salida 04

outputP5 Funcién salida 05

outputP6 Funcién salida 06

outputP7 Funcién salida 07

outputP8 Funcién salida 08 Ver Tabla

Funcionalidades

outputP9 Funcién salida 09 salidas

outputP10 Funcién salida 10

outputP11 Funcién salida 11

outputP12 Funcién salida 12

outputC1 Funcién salida C1

outputC2 Funcién salida C2

outputC3 Funcién salida C3

outputC4 Funcién salida C4

engineConfig Configuracién motor 0-1

conditionVoltage Egtsoitrin AC como condicion estado 0-1

conditionAlternator Alterr_1a_(‘mr carga bateria como 0-1
condicion estado motor

conditionPickup Zzltgzigan?or?oitor como condion 0-1

conditionLowOilPressure S:{:d;z)rens]icir;raceite como condicion 0-1

intensityTransformerPosition Posicion CT 0-1

controllerType Tipo de central 0-2

forcedRunMode Modo gestion marcha forzada 0-2

gear3000RPM iglasi)igg \:Elrf]jiggdHr;otor/frecuencia 0-1

tempUnits Unidades temperatura 0-1

pressureUnits Unidades presion 0-1

analoglnputCfgl Configuracion entrada analégica 1 0-3

analoglnputCfg2 Configuracion entrada analégica 2 0-3
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analoglnputCfg3 Configuracion entrada analégica 3 0-3
analoglnputCfg4 Configuracion entrada analégica 4 0-3
analoginputSensorl Sens‘or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica 1
analoginputSensor2 Sensfor_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica 2
analoglnputSensor3 Sens’or' motor asociado a entrada 0-7
analégica 3
analoglnputSensor4 Sens’or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica 4
analoglnputSensorCfgExt1l Sens’or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 1
analogInputSensorCfgExt2 Sens‘or_ motor asociado a entrada 0-7
analogica externa 2
analoglnputSensorCfgExt3 Se”SPf motor asociado a entrada 0-7
analégica externa 3
analoglnputSensorCfgExt4 Sens’or. motor asociado a entrada 0-7
analégica externa 4
analogInputSensorCfgExt5 Sens‘or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 5
analoglnputSensorCfgExt6 Sensfor‘ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 6
analogInputSensorCfgExt7 Sens’or' motor asociado a entrada 0-7
analégica externa 7
analoglnputSensorCfgExt8 Sens’or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 8
analoglnputSensorCfgExt9 Sensfor_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 9
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt10 analégica externa 10 0-7
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt11 analégica externa 11 0-7
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt12 analdgica externa 12 0-7
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt13 analégica externa 13 0-7
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt14 analégica externa 14 0-7
Sensor motor asociado a entrada
analoglnputSensorCfgExt15 analdgica externa 15 0-7
analoglnputSensorCfgExt16 Sens‘or_ motor asociado a entrada 0-7
analdgica externa 16
transferPumpMode Modo bomba de trasiego fuel 0-3
startMode Modo por defecto de la centralita 0-3
dynamoMode Excitacion mantenida de alternador 0-1

carga bateria
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phaseSequenceDirection Sentido secuencia de fases 0-1

ledAux01 Funcionalidad asociada a led 1

ledAux02 Funcionalidad asociada a led 1 Ver Tabla

Funcionalidades

ledAux03 Funcionalidad asociada a led 1 leds

ledAux04 Funcionalidad asociada a led 1

fastExternalStart g:ijngiogxzzfgg.;gnque inmediato de 0-1
alarmOutputOALtoStar iniiien de olarma en aranque de gy
reserveGensetEnable Habilitacion grupo en reserva 0-1
alarmOutputOffByButton Desactivacion salida alarma por tecla 0-1

Tabla Parametros de conmutacion

0-oto (01

0:

gensetPhaseNumberConm

Configuracion eléctrica alternador
grupo

@

apswN P

Trifésica sin
neutro

: Trifasica
: Bifasica

Monofasica
Delta

: Delta sin

neutro
Bifasica
selector

mainsPhaseNumberConm

Configuracion eléctrica de red

gensetNominalPowerConm

Potencia nominal grupo

startingVoltageGensetSignalConm

Valor tensién de arranque

maxGensetVoltageModerateConm

Maxima tension de grupo moderado

maxGensetVoltageSevereConm

Maxima tension de grupo severo

minGensetVoltageModerateConm

Minima tensién de grupo moderado

minGensetVoltageSevereConm

Minima tensién de grupo severo

maxGensetAsymetryValueConm

Maximo valor asimetria de grupo

maxGensetFrequencyModerateConm

Maxima frecuencia de grupo
moderado

maxGensetFrequencySevereConm

Maéxima frecuencia de grupo severo
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minGensetFrequencyModerateConm Minima frecuencia de grupo

moderado
minGensetFrequencySevereConm Minima frecuencia de grupo severo -
maxMainsVoltageConm Maxima tension de red -
minMainsVoltageConm Minima tension de red -
maxMainsFrequencyConm Méxima frecuencia de red -
minMainsFrequencyConm Minima frecuencia de red -
maxGensetCurrentConm Maxima corriente generador -

14.1 TABLA TRAPS

Si se produce una alarma en la central, tanto de grupo como de conmutacion, el
IOT manda un mensaje TRAP asincrono a la IP configurada en el OID
manageAddress por el comando SNMP SET o en la pestana SNMP en la
configuracion desde Genset WorkBench.
El contenido del trap son 3 variables:

+ Timeticks.

«+ OID.

« Cadena de texto con informacion de la alarma.

La cadena de texto tiene la siguiente estructura: “XX - YY — ZZ”

XX: Indice de alarmas grupo

1 Control tension controlador
2 Control Id

3 Control Com conmutacién
4 Control Com lot

5 Control sin Gps

6 Control posicion

7 Control impacto

8 Control modo AUTO
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9 Control temperatura agua

10 Motor presién aceite

11 Motor parada emergencia

12 Motor alternador baterias

13 Motor fallo arranque

14 Motor nivel agua

15 Motor reserva combustible

16 MotorJ1939

17 Motor water in fuel

18 Motor alarm motor DEF moderado
19 Motor alarma motor DEF severo
20 Motor DEF bomba

21 Motor internal tank fuel theft
22 Motor external tank fuel theft
23 Motor CloggedFfPrefilter

24 Motor CloggedFfFilter

25 Motor bateria auxiliar

26 Motor reset arranque

27 Motor ecu malfunction lamp

28 Motor protection lamp

29 Motor yellow lamp

30 Motor red lamp

31 Motor contador alquiler

32 Motor contador mantenimiento
33 Motor SensorAnl no conectado
34 Motor SensorAn2 no conectado
35 Motor SensorAn3 no conectado
36 Motor SensorAn4 no conectado
37 Motor tension bateria

38 Motor alta tension bateria

39 Motor baja tension bateria arranque
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40 Motor sobrevelocidad

41 Motor subvelocidad

42 Motor parada inesperada

43 Motor fallo parada

44 Motor sensor temperatura agua moderado
45 Motor sensor temperatura agua severo
46 Motor sensor presion aceite moderado
47 Motor sensor presion aceite severo
48 Motor sensor nivel combustible

49 Motor baja temperatura motor

50 Generador tension max severo

51 Generador tensién max moderado

52 Generador tensién min severo

53 Generador tensién min moderado

54 Generador tensién aismetria

55 Generador tension secuencia fase

56 Generador caida grupo

57 Generador corriente max severo

58 Generador corriente max moderado

59 Generador corriente IDMT

60 Generador alarm genset corriente cortocircuito
61 Generador corriente asimetria

62 Generador potencia max severo

63 Generador potencia max moderado

64 Generador potencia min

65 Generador potencia inversa

66 Generador frecuencia max severo

67 Generador frecuencia max moderado
68 Generador frecuencia min severo

69 Generador frecuencia min moderado
70 Generador contactor grupo
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71 FreeO1
72 Free02
73 Free03
74 FreeO4
75 Free05
76 Free06
7 Free07
78 Free08
79 Free09
80 Free10
81 Freell
82 Freel2
83 Freel3
84 Freel4
85 Freel5
86 Freel6
87 Freel7
88 Freel8
89 Freel9
90 Free20
91 Free21
92 Free22
93 Free23
94 Free24
95 Free25
96 Free26
97 ProgramableO1
98 Programable02
99 Programable03
100 Programable04
101 Programable05
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133 Programable37
134 Programable38
135 Programable39
136 Programable40
137 Programable41
138 Programable42
139 Programable43
140 Programable44
141 Programable45
142 Programable46
143 Programable47
144 Programable48
145 Programable49
146 Programable50
147 Programable51
148 Programable52
149 Programable53
150 Programable54
151 Programable55
152 Programable56
153 Programable57
154 Programable58
155 Programable59
156 Programable60
157 Programable61
158 Programable62
159 Programable63
160 Programable64

102 Programable06
103 ProgramableQ7
104 Programable08
105 Programable09
106 Programable10
107 Programable11
108 Programable12
109 Programable13
110 Programable14
111 Programable15
112 Programable16
113 Programablel7
114 Programable18
115 Programable19
116 Programable20
117 Programable21
118 Programable22
119 Programable23
120 Programable24
121 Programable25
122 Programable26
123 Programable27
124 Programable28
125 Programable29
126 Programable30
127 Programable31
128 Programable32
129 Programable33
130 Programable34
131 Programable35
132 Programable36
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XX: Indice de alarmas conmutacién

1 Control tensién controlador

2 Control Id

3 Control Com conmutacion

4 Control Com lot

5 Control sin Gps

6 Control posicién

7 Control impacto

8 Control modo AUTO

9 Asimetria en tensién de grupo

10 Generador tensién max severo

11 Generador tension max moderado
12 Generador tensién min severo

13 Generador tensién min moderado
14 Generador frecuencia max severo
15 Generador frecuencia max moderado
16 Generador frecuencia min severo
17 Generador frecuencia min moderado
18 Secuencia en tension

19 Generador caida grupo

20 Parada de emergencia

21 Fallo de parada de grupo

22 FreeO1

23 Free02

24 Free03

25 Free04

26 Free05

27 Free06

28 FreeO7

29 Free08
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30 Free09

31 Freel10

32 ProgramableO1

33 Programable02

34 Programable03

35 Programable04

36 Programable05

37 Programable06

38 ProgramableO7

39 Programable08

40 Méaxima tensién de red
41 Minima tensién de red
42 Maxima frecuencia de red
43 Minima frecuencia de red
44 Secuencia de red

45 Caida de red

46 Error contactor de red

47 Error contactor de grupo
48 Error de sincronizacién

YY: Tipo de central
* 1. Grupo.

« 2. Red/Conmutacién.

ZZ: ldentificador CAN de la central
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15. ANEXO IV: PANTALLAS DE LA CENTRALITA

15.1 PANTALLA DE INICIALIZACION DEL SISTEMA

Al alimentar la controladora mediante la llave de contacto se muestra la pantalla
de inicializacion en la que se visualizaran algunos pardmetros basicos antes de
acceder a la navegacion de la centralita. Los pardametros que se mostraran son,
en orden:

1. Presencia de modulo de medidas: En el primer paso de la inicializacion
se comprueba que haya conectado al mismo bus CAN un médulo de
medidas (CPUS8). En el caso de que no hubiera ningiin médulo de
medidas conectado, la lista de comprobaciones se quedara bloqueada
en este paso hasta que se conecte uno, es decir, no se puede acceder
a la navegacion de la centralita si no se tiene CEA8/CEMS8 y CPU8
conectados por CAN. Cuando se complete la conexion se mostrara la
version de firmware de la CPU8 y se seguira con el listado de
comprobaciones.

En el caso de conectar un médulo de medidas con un identificador de
CAN diferente al del interfaz de usuario, se dejara pasar a través de
esta comprobacién, pero no se mostrara la version de la CPU8 y
saltara la alarma de “ldentificador”. Se debera acceder al listado de
dispositivos y configurar el ID antes de realizar cualquier configuracion.

. Tension de bateria: En este punto se muestra la tension de la bateria.
. Estado del motor: En este punto se muestra el estado del motor.
. Combustible: Muestra el nivel de combustible en porcentaje.

. Red: Muestra la tensién de red VAN y su frecuencia.

o a0 ~ W N

. Presencia de loT: Se comprueba la presencia de loT, mostrando un
check y su version de firmware si este es detectado mientras se
realiza la inicializacion. Si no se detecta la presencia de IoT no se
paraliza la inicializacién y permite seguir con la navegacion.
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7. Pantalla del fabricante: Por ultimo, se muestra la pantalla del
fabricante. Por defecto esta pantalla mostrara el logotipo de
Himoinsa, el aio del FW y su versién. Esta pantalla es personalizable,
para ello se debe importar una imagen del tamano correspondiente
(240 x 128 px), en blanco y negro y formato .bmp, desde GW
(Interfaz/Imagen).

CEMS INICIANDO CHECHK
CFUs V COMEUSTIELE v
ren KK 100.0%

BATERIA V RED v
2400 2300, S0Hz

MOTOR V T V
APAGADOD ress KK

15.2 MENU PRINCIPAL (HOME)

Se puede acceder al MENU PRINCIPAL desde cualquier pagina de la navegacion
pulsando la tecla HOME. Desde aqui se puede acceder al resto de pantallas de
la navegacion desplazandose a izquierda o derecha con los cursores € » y
pulsando OK.

. DASHBOARD

. USUARIOS

. AJUSTES

. CONFIGURACIONES (solo con clave de autorizacion)
. TIMERSET

. UTILIDADES

. PLC

. COMUNICACIONES

© 0o N O o b~ W N BB

. loT
10. REGENERACION (solo si el motor configurado lo permite)
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11. BLOQUEO / DESBLOQUEO (solo CEA)
12. TEST (solo CEA)

13. ENTRADAS / SALIDAS

14. RED (Solo CEA)

15. GENERADOR

16. MOTOR

17. ESTADO

18. ALARMAS

15.3 DASHBOARD

El DASHBOARD es la pantalla inicial de la centralita, la cual permite visualizar de
manera facil y directa ciertas variables de interés divididas en “Widgets”. Este
presenta como maximo 8 pantallas con 4 widgets cada una, mientras que los
widgets pueden mostrar desde 1 hasta 4 medidas cada uno.

B& DASHBOARD 01 0a:11
& iz a0y |2 Shutdown, 0
W23 380 W {"_\ _

—
0.0 Hz  w31: 300 W Miamings 0|
=] T
Hﬂ \'I.lllrf
= “ 0 « 50

=]

S0% | LoaD

Se puede desplazar a través de los widgets y entre pantallas de DASHBOARD con
la cruceta de desplazamiento y acceder a aquellos widgets con acceso directo
(2]) con la tecla OK. Manteniendo 5 segundos la tecla OK se fijara el widget
seleccionado en la primera posicion de la pantalla principal del DASHBOARD
(DASHBOARD 01, esquina superior izquierda).
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El listado de widgets disponibles se muestra en la Tabla Widgets.

1. Tension Fase/Fase (Generador). Muestra las tensiones Fase/Fase y la
Frecuencia si la configuracion del alternador es Trifasica (con o sin neutro). Si la
configuracion es Bifasica muestra tanto la tensién Fase/Fase como las Fase/
Neutro y la frecuencia, y si es Monofasica muestra la tension Fase/Neutro y la
frecuencia.

2. Tension Fase/Neutro (Generador). Muestra las tensiones Fase/Neutro y la
Frecuencia si la configuracion del alternador es Trifasica con Neutro.

3. Energia (Generador). Muestra la energia media del generador en el ultimo
dia, mes y ano en Kwh, Mwh y Mwh respectivamente.

4. Tension Fase/Fase (Red). Muestra las tensiones Fase/Fase y la Frecuencia
si la configuracion de la red es Trifasica (con o sin neutro). Si la configuracion es
Bifasica muestra tanto la tension Fase/Fase como las Fase/Neutro y la
frecuencia, y si es Monofasica muestra la tension Fase/Neutro y la frecuencia.
En caso de tener un dispositivo CEM con varios dispositivos CEC conectados, la
red mostrada en este Widget sera siempre la de la CEC con Id O.

5. Tension Fase/Neutro (Red). Muestra las tensiones Fase/Neutro y la
Frecuencia si la configuracion de la red es Trifasica con Neutro. En caso de tener
un dispositivo CEM con varios dispositivos CEC conectados, la red mostrada en
este widget sera siempre la de la CEC con Id O.

6. Energia (Red). Muestra la energia media de la red en el dltimo dia, mes y afo
en Kwh, Mwh y Mwh respectivamente. En caso de tener un dispositivo CEM con
varios dispositivos CEC conectados, la red mostrada en este widget sera siempre
la de la CEC con Id O.

7. Corriente. Muestra la corriente actual en cada fase. Esta sera proporcionada
por la red o el generador dependiendo del contactor que esté cerrado en el
momento.

8. Potencia. Muestra la potencia Activa, Reactiva y Aparente consumida en el
momento. Ademas, muestra el valor del factor de potencia en (%).

9. Factor de potencia. Muestra el factor de potencia total y el de las fases por
separado.

10. Carga. Muestra la carga de potencia del generador con respecto de su valor
nominal.

11. Velocidad. Muestra la velocidad actual del motor en rpm.
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12. Sensores. Muestra tanto la temperatura del agua como la presion y
temperatura del aceite.

13. Nivel de combustible. Muestra el nivel de combustible actual. Ademas, el
icono de combustible parpadea si la bomba de trasiego esta activa.

14. Nivel de DEF. Muestra el nivel de DEF actual. Ademas, el icono de DEF
parpadea si la bomba DEF esta activa.

15. Regeneracion. Muestra el estado de la regeneracion si el motor configurado
lo permite.

16. Electricidad. Muestra las medidas de Tensién de Bateria, Tension de
Alternador y Bateria Aukxiliar.

17. Contador marcha motor. Muestra el tiempo que ha estado el motor en
marcha.

18. Contador arranques. Muestra el ndmero de arranques correctos y fallidos.

19. Widgets mantenimiento. Muestra el tiempo actual del temporizador de
mantenimiento seleccionado. Si el temporizador se ha excedido del tiempo
restante muestra el tiempo excedido mientras parpadea.

20. Widgets PGN. Muestra el valor del PGN seleccionado.

21. Widget Alarma/Aviso. Muestra el nimero de alarmas y avisos sin notificar
de la central.

22. Widget Estado Grupo. Muestra si el grupo se encuentra, parado, arrancado,
fuera de rango...

15.4 USUARIOS

La pagina USUARIOS gestiona todo aquello relacionado con los usuarios y
contrasenas de acceso de la central. Para acceder a esta pantalla es necesario
iniciar sesién con un usuario de cualquier nivel.

Desde la pantalla principal de USUARIOS se puede acceder a las opciones de
“CREAR USUARIO” y “CONSULTAR USUARIO”.
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I-EH,USU:E-.HII:IS 1D XX,

COMSULTAR USUARIO

En todas las pantallas de la gestion de usuarios se muestra en la esquina
superior izquierda el ID del usuario que tiene la sesion iniciada en el momento.

15.4.1 CREAR USUARIO

Una vez se accede a la pantalla de creacion de usuarios se puede modificar el
ID, el PIN y el nivel de acceso que tendra el nuevo usuario. Para desplazarse a
través de los diferentes digitos pulsar € » y pulsar A ¥ para aumentar o
disminuir el nimero seleccionado. Para pasar a la siguiente configuracion (ID,
PIN, LEVEL), pulsar OK.

S USUARIOS 1D R,
ID: LEVEL:
[1(o][o][o] [o][2]
PIN:

[0][o]|o]0]

Es importante tener en cuenta que un usuario solo puede crear usuarios desde
nivel 1 hasta un nivel inferior del suyo, nunca podra crear usuarios de un nivel
igual o superior al suyo. Es decir, un usuario de nivel 3 solo puede crear usuarios
de nivel 1 o 2, nunca de nivel 3. Por la misma razén, un usuario de nivel 1 no
puede crear ningun usuario, teniendo prohibida la entrada a esta pantalla.

Una vez el ID, el PIN y el nivel de acceso sea el deseado, pulsar GUARDAR para
crear el nuevo usuario.
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15.4.2 CONSULTAR USUARIO

Desde esta pantalla se pueden consultar todos aquellos usuarios con el mismo
nivel o inferior al nivel del usuario que tiene la sesion iniciada. Por ejemplo, si el
usuario creado en la seccion anterior (ID: 0000, PIN: 0000, Nivel: 2) inicia sesién
y entra en la pantalla de CONSULTAR USUARIO, podria ver un listado similar al
siguiente:

£ UsUARIOS Ib: 0000
]

I 1911 LwL: 2

I 0000wl 2 Wab

Como se puede observar en la imagen, desde este listado se puede editar el PIN
del usuario actual accediendo al icono con las teclas ¥ (para ir al usuario
0000) y » (para acceder al icono). Una vez seleccionado pulsar OK para abrir la
ventana de edicion:

S UusuaRIOS [JeRgulululu]

o T Iﬁ
ol PIN ACTUAL: |
[io PIN NUEVO: B

- [caNCELR | [GUsRDAR | ||

Para cambiar entre los digitos pulsar € » y pulsar A ¥ para aumentar o
disminuir su valor. Pulsar OK para pasar al siguiente apartado (PIN actual, PIN
nuevo, botones). Una vez el cursor se encuentra en un botén, pulsar € » para
cambiar entre ellos y OK para accionarlos.
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Para editar el PIN satisfactoriamente se debe cumplir:

» EI PIN actual coincide con la contrasena guardada en el momento de
la edicion.
» EI PIN nuevo no puede ser el mismo que el actual.

Por ultimo, se pueden eliminar los usuarios pulsando el icono (solo para
aquello usuarios de menor nivel que el que tiene la sesién iniciada o este
dltimo). Es importante tener en cuenta que una vez se elimina un usuario, esta
accion no se puede deshacer, si se va a eliminar el mismo usuario que tiene la
sesion iniciada asegurarse de que se tiene alguna forma distinta de acceso.

NOTA

Si se eliminan todos los usuarios disponibles se reestableceran los usuarios por
defecto.

15.5 AJUSTES

La pagina AJUSTES permite configurar la interfaz y restaurar los valores
predeterminados o de fabrica.

La navegacion entre las distintas opciones se realiza con los cursores AV .

Las opciones de configuracion en esta pagina son:

+ Idioma (Nivel Usuario). Permite configurar el idioma de la
navegacion.

» Fecha y Hora (Nivel Usuario). Configura la fecha y la hora de la
centralita.

» Modo Silencio (Nivel Usuario). Silencia el zumbador.

» Modo Oscuro (Nivel Usuario). Apaga la luz de retroiluminacion de la

pantalla.

Contraste (Nivel Usuario). Regula el contraste de la pantalla entre O

y 10.

Guardar Copia de Seguridad (Nivel Mantenimiento). Guarda la

configuracion actual de la central como copia de seguridad.

Restaurar Parametros (Nivel Mantenimiento). Restaura los valores

de los parametros de la centralita a aquellos guardados en la copia

de seguridad.

» Reset por Defecto (Nivel Mantenimiento). Devuelve la centralita a
sus valores por defecto fijos.
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= AJUSTES
N -
10:44
2z Fecha w Hora 170004
3 hdoda Silencio 1}
4 hdoda O=scuro 1}

Al pulsar OK sobre una de las opciones de configuracién se entra en la edicion
del parametro (el valor empezara a parpadear), permitiendo editarlo con los
cursores arriba y abajo. Una vez seleccionado el valor deseado pulsar OK para
guardarlo o ATRAS para cancelar la edicion.

En el caso de querer resetear o guardar parametros, al pulsar OK se mostrara
una ventana emergente pidiendo una confirmacion.

CONFIRMAR RESET

sOESEA RESETEAR LOS WALORES DE
LOS PARAWVETROS™Y

Al editar la Fecha y Hora se accede a una pantalla Unica para este propésito.
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15.5.1 AJUSTES DE FECHAY HORA

La pantalla de edicion de Fecha y Hora se divide en tres partes: hora, fecha y
botén de guardado. El cursor inicia en la configuracion de la hora, pudiendo elegir
Hora / Minuto con los cursores « » y cambiando su valor con los cursores
A V . Para poder acceder a la siguiente parte, la fecha, se debe pulsar el boton
OK. El funcionamiento para la configuracion de la fecha es el mismo que para la
hora. Para finalizar la configuracion se debe pulsar OK para acceder al botén
GUARDAR de la pantalla.

= AlUSTES

kK09

1710924

15.6 CONFIGURACION

La pagina de CONFIGURACION permite modificar las tablas de pardmetros de la
centralita.

Desde la interfaz se pueden modificar los parametros de hasta 13 tablas:

. Tabla Tiempos
. Tabla Regulaciones
. Tabla Umbrales

. Tabla Alarmas de Grupo

1

2

3

4

5. Tabla Alarmas Programables

6. Tabla Selector de Juego de Parametros
7. Tabla J1939

8. Tabla Fuel

9

. Taba Interfaz
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10. Tabla Calefactor
11. Tabla MODBUS
12. Tabla Widgets
13. Tabla loT

Para entrar en cada menu se debe seleccionar con los cursores 4« > AV y
pulsar OK.

La pantalla principal de Configuracion esta restringida a una contrasena como
minimo de Nivel Usuario.

= CONFIGURACION

Fegulaciones

Umbrales A Grupo

A Progr. ParameterSet

Una vez dentro del menu de la Tabla de parametros que se desea consultar,
desplazarse con los cursores A ¥ para avanzar por la tabla.

La tabla esta dividida en tres columnas, por orden: nimero del parametro,
nombre del parametro, valor actual. Para poder modificar el valor asignado al
parametro seleccionado se debe pulsar la tecla OK, siempre y cuando se
disponga del nivel necesario para cada parametro (consultar ANEXO |: TABLA
PARAMETROS).

= TABLATIEMPOS

2 Fetraso amanque caida red

Tiempo precalentamisnto

L h | L | 2| th

3
4 Tiempo amangue
b

Tiempo canga

ANEXO IV: PANTALLAS DE LA CENTRALITA | PAG. 172



15.6.1 VISUALIZACION DEL PARAMETRO

Al pulsar OK sobre un parametro se entra en la pantalla de Visualizaciéon del
parametro, donde se puede ver el nombre del parametro a la izquierda, el nimero
del parametro en la parte inferior izquierda, su valor configurado y su valor
maximo y minimo configurables.

= CONFIGURACION

COMFIGURADD

Tiempo entre

amanques | 5
hIM.
E |
R,

POOD [15 |

Al pulsar OK sobre el botén de editar (posicion predeterminada del cursor) se
accede a la pantalla de configuracion del parametro.

15.6.2 CONFIGURACION DEL PARAMETRO

En esta pantalla se muestra la unidad del parametro (si la tiene) y su valor
encasillado en 5 recuadros. Usar los cursores « P para desplazarse a la cifra
que se quiera modificar y A ¥ para subir o bajar su valor. Una vez obtenido el
valor que se desea configurar en el parametro pulsar OK para mover el cursor al
boton GUARDAR y volver a pulsar OK.

= COMFIGURACION

LILILEIE sea
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15.6.3 CONFIGURACION DE IPS

En el caso de querer modificar una IR se puede observar como la pantalla de
ediciéon de parametros es distinta a las demas. En este caso solo se mostraran
3 digitos de la IP encasillados, los cuales se corresponderan a los 3 digitos
marcados con X en la parte superior junto al resto de la IP.

Para desplazarse entre digitos se deben usar los cursores <« » y para aumentar
o disminuir su valor A ¥ . Una vez se alcanza el digito mas a la derecha se
puede volver a pulsar el cursor derecho para pasar a los siguientes tres digitos y
asi sucesivamente. Se puede realizar la misma accién, pero en sentido contrario,
para acceder a los digitos mas a la izquierda.

Una vez se ha obtenido la IP deseada, pulsar OK para acceder al boton GUARDAR.

= CONFIGURACION

000 . X3.000.000:

[o...

Al realizar cualquier cambio en un parametro de la Tabla de loT se marcara ese
parametro con un “*” delante del nombre del parametro y pedira reiniciar el
dispositivo loT cuando se quiera salir del menu de la tabla.

= TABLA 1OT
ETH| ESTADD DHCP EDITAR
cormar
ETH | hi&s CARA ETHERNET EDITAR
ETH| ETHERNET GATEWAY EDITAR
HG | PUERTO HG EDITAR
>
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15.7 TIMERSET

La pagina de TIMERSET permite programar horarios tinicos o con repeticién.

EETIMER SET
FECHAACTUAL: | 17 | 09 | 2024 | EOIT
HORAACTUAL: | 16 @ 31 | EDIT
COMPRUERE
QUE LA FECHA
ACTUAL ES
CORRECTA

Al acceder al menu de “PROGRAMAR ACCIONES” mediante la tecla OK se puede
consultar el nimero de acciones programadas de cada tipo y acceder al menu
de creacion de cada accion.

15.7.1 CREACION DE NUEVOS EVENTOS

Para acceder a la creacion de nuevos eventos se debe pulsar sobre el botén
“CREAR” del tipo de accion deseada. Este acceso esta restringido a un Nivel
Mantenimiento.

Las acciones que se pueden programar por horario son (por orden de prioridad):

» Bloqueo: Impide el arranque del grupo e inhibe la activacion del
contactor.

» Arranque Forzado: Arranca el grupo y realiza la activacion del
contactor.

» Test: Arranca el grupo sin realizar activacion de contactor.
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EeTIMERSET

PROGRAWAR ACCION:

ARRAMOUE FORZADOD 0 ¥ CREAR
TE:ST 0 | CRE&R :

Los eventos se pueden programar para repetirse con periodicidad diaria,
semanal, quincenal y mensual. Para entrar en cada menu se debe seleccionar
este con 4 > AV ypulsar la tecla OK.

- Evento Unico: La accién programada solo sucede el dia de inicio.

 Evento Diario: La accion programada sucede diariamente o cada dia
de la semana programado (ej. Todos los lunes y martes) desde el dia
de inicio hasta el dia de fin.

« Evento Semanal: La acciéon programada sucede desde la fecha de
inicio, cada 7 dias hasta la fecha de finalizacion (ej. El dia 2, el dia 9, ...).

« Evento Quincenal: La accion programada sucede desde la fecha de
inicio, cada 14 dias hasta la fecha de finalizacion (ej. El dia 5, el dia
19, ..).

+ Evento Mensual: La accién programada sucede desde la fecha de
inicio, todos los meses hasta la fecha de finalizacion (ej. El dia 4 de
cada mes).

EoTIMERSET

BLOQUED: SELECCION OPCION:

EVENTO SEuaHAL
EVENTO QUIMCENAL

EVENTO MENSLAL
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Una vez seleccionado el modo de repeticion, se especificara la fecha de inicio y
fin (el evento se repetira con el periodo establecido si esta entre las dos fechas
especificadas), y las horas de inicio y fin (horas del dia entre las cuales la accién
programada tiene lugar). La hora de inicio siempre debe ser anterior a la de
finalizacién; si no, la hora de finalizacién pertenece al dia siguiente del inicio.
Una vez la fecha actual supera la fecha de finalizacion, el evento se eliminara.

Para la seleccion de la fecha de inicio se debe pulsar la tecla » con el cursor
situado en el apartado INICIO de la barra lateral:

ETIMERSET
IHICIO

1740 0z

FIN B
17.09/2024

HORA B

0000 ® 0000

FULSE L& TECLA DERECHA
FARA ESTABLECER EL DlA
EN EL QUE EMPIEZ% ESTE
EWENTO ¥ LOS DIAS EN
LOS QUE SE REFITE.

Una vez accedido a la edicién de la fecha, para desplazarse entre dia, mes y ano
se deben usar las teclas € P y para editarlo se deben usar las teclas A ¥V . En
el caso de estar creando un evento diario, al pulsar OK una vez editada la fecha
de inicio, se accede a la seleccion de dias de la semana en los que sucedera el
evento. Para seleccionar los dias de la semana, se debe desplazar el cursor con
las teclas €4 » A V¥ y seleccionar el dia con la tecla OK. La accién programada
sucederd en aquellos dias con un v (por defecto todos los dias de la semana).
En el caso de no seleccionar ninguin dia de la semana, se considerara un evento
unico, la accién programada solo sucedera el dia de inicio.

ETIMERSET

IYIW[s Y SELECCIOME LA FECHA DE
INICIO DEL EWVENTO:

HORA B[ Lunv Mard Mie o Jued

00:00 & Q0:00 Wies Saby Domd

17-04

[Ei/09/24
o000 oo
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Para la seleccion de la fecha de finalizacion se debe pulsar la tecla » con el
cursor situado en el apartado FIN de la barra lateral:

EoTIMERSET

IMICIO W
170952024

FULSE LA TECLA DERECHA
FARA ESTABLECER EL DA
QUE FINALIZA ESTE
EWEMTO.

A7 A0

HORA
0000 = 0000

17-00-2024

Una vez accedido a la edicidn de la fecha, para desplazarse entre dia, mes y ano
se deben usar las teclas « P y para editarlo se deben usar las teclas AV .
Para salir de la edicion se puede pulsar ATRAS o OK.

Por ultimo, para la edicion de la franja horaria en la que toma parte la accion se
debe pulsar la tecla » con el cursor situado en el apartado HORA de la barra
lateral:

EoTIMERSET

1?.|'EIQI.l‘h21::II:2I§ » PULSE L& TECLA DERECHA
PARA ESTABLECER LAS
FIN #| HORAS EMN LAS QUE SE
17 0as2024 REALIZA EL EWVENTO.
PULSE Ok PARA GUARDAR
EL EVENTO.

Para editar la hora de Inicio se deben usar las teclas € » para editar el valor y
las teclas A ¥ para moverse entre horas y minutos. Para cambiar a la edicion de
la hora de finalizacion se debe pulsar OK.

Una vez editados todos los parametros, se debe pulsar OK sobre el apartado
HORA de la barra lateral para guardar el evento.
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= TIMERSET
IMIC IO L|
1 CONFIRMAR RESET

JDESEA GUARDAR EL EVENTOD
| COWMFIGURADOT

HA

sallR || susrpar | EEEE

15.7.2 CONSULTAR, EDITAR O ELIMINAR EVENTOS GUARDADOS

En la pantalla de PROGRAMAR ACCION se puede consultar el ndmero de
acciones programadas de cada tipo consultando el nimero situado a la derecha
del nombre de la accion.

ETIMERSET

FROGRAWAR ACCION:

ARRANCQUE FORZADD 0 x| CREAMR *

TEST 0 »| CREAR *

17-09-2024

Al pulsar la tecla OK sobre este nimero se puede consultar el listado de
acciones programadas de un tipo en concreto y sus fechas de Inicio y Fin.

e TIMERSET

BLOQUED PROGRAMWADOD:

10-00-74 ® 19-10-24

19-02-24 3 26-10-24 -+
26-09-24 & 30-12-24 -
23-07-24 % 15-02-25 -+
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Para acceder a los detalles de cada evento programado solo hay que pulsar OK
sobre el Evento, mostrando una tabla con los detalles mas relevantes. Pulsar
A V para navegar entre las paginas de la tabla. En la parte inferior de esta tabla
se encuentran las opciones para editar o eliminar el evento seleccionado
(restringidas con Nivel Mantenimiento).

15.8 UTILIDADES

La pantalla UTILIDADES permite el acceso a algunas herramientas para consultar
datos o modificar y configurar la centralita. Dentro de Utilidades se encuentra:

« Histoérico: Permite consultar las Alarmas, Eventos y DTCs que han
sucedido, por fecha.

« ECU Motor (Nivel Mantenimiento): Permite consultar los errores
internos del motor si este dispone de ECU y comunicacion J1939.

+ Bomba Fuel: Permite consultar el nivel de combustible y el estado de
la bomba de trasiego si la hay. Ademas, permite activar esta ultima si
estd en modo mixto o MAN (si el nivel de usuario es suficiente).

+ Bomba DEF: Permite consultar el nivel de DEF y el estado de la bomba
DEF si la hay. Ademas, permite activar esta ultima si estda en modo
MAN (si el nivel de usuario es suficiente).

 Dispositivos: Permite consultar el listado de dispositivos conectados
al mismo CAN Bus de la centralita y editar su ID (si el nivel de usuario
es suficiente).

» Contadores: Permite visualizar el estado de los contadores de
Mantenimiento y Alquiler (y editarlos si el nivel de usuario es suficiente).

GEOFENCE (Nivel Mantenimiento): Muestra el estado del Antirrobo
por perimetro y permite configurarlo.

L UTiLDAnES
ECU hdator
Bomba Fuel BombaDEF
Dispositivas Contadores
b
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15.8.1 HISTORICO

El apartado HISTORICO esta dividido en 4 TABS: Alarmas, Eventos, DTCs y
Busqueda por fecha, permitiendo moverse entre ellos con las teclas € » .

Alarmas: Muestra el registro de alarmas que han sucedido hasta un maximo de
1000 alarmas y su fecha. Ademas, permite acceder al detalle de las 100
primeras alarmas al pulsar OK sobre una de ellas.

ALARMAS EVENTOS bTCs

CAIDA DE RED

19/08/24 | PARADA DE EMERGENCIA
190924 | PARADA DE EMERGENCIA
170224 | MINIMA TENSION DE RED

17mai24 | CAIDA DE GRUFPO
w <

+¢¢¢.p

M DETALLE DE L& ALARME,

AL CONMDDS: CAIDADE RED

FECHA DE LA ALARA, 19/09/24

HORA DE L& ALARMA, 12:11

ESTADD SEFAL GRUPO APAGADD

ESTADD SEFAL RED TRIFASICA,
.

Eventos: Muestra el registro de los ultimos 1000 eventos que han sucedido y su
fecha.

ALARMAS EWENTOS DTCs= | Q,

EDITADD: Tiempos

190024 |LOG IM (USUARIO: 00007
12009524 | CAMBIO MODO: AITOMATICO
1700924 | PARD MOTOR TECLA

1700724 | ARRANOUE DE MOTOR
o
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DTCs: Muestra el registro de los ultimos 1000 DTCs que se han recibido y su
fecha.

ALARMAS EVENTOS DTCs aQ,

SPHA435 FMlg

09/02/24 | SPH:S22254 Fhl:d
09/02/24 | SPH:S22253 Fhl:d
0902024 | SPH:S22252 FMld

090324 | SPHS22251 Fhla
w <,

Busqueda por fecha: Muestra un registro de las Alarmas, Eventos y DTCs que
han sucedido en una fecha concreta.

Para editar la fecha de bldsqueda se debe pulsar la flecha A estando en el
ultimo registro, es decir en la primera posicion de la tabla. Una vez accedido a
la edicion de la fecha, se puede alternar entre dia, mes y ano con las flechas
<« P cambiando su valor con A ¥ . Una vez seleccionada la fecha deseada,

pulsar OK para aplicar los cambios o ATRAS para volver a la fecha configurada
anteriormente.

ALARMAS | EWENTOS DTCs |':l\
SELECCIOMNAR FECHA: 19/09:24

EDITADO: Tiempaos Ent
12:11:22 | LOG IM (USLUARIO: D000) E'WH

12:01:12 | CAIDA DE RED

12:10:00 | PARADA DE EMERGENCIA
w <,

@
@
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En esta pantalla el icono a la derecha indica si se trata de un Evento, Alarma,
DTC...

¢ : Indica un Shutdown, una alarma que para el motor.
* EwN : Indica un Evento.
* OTC @ Indica un DTC.

: Indica un Warning, una alarma que no para el motor.

15.8.2 ECU MOTOR

Dentro de la pantalla ECU Motor se puede consultar el listado de DTCs (DM2)
almacenado en la ECU (si el motor dispone de una y de comunicacion J1939).
Para acceder a esta se debe tener un acceso Nivel Mantenimiento.

Para moverse por el listado se deben pulsar las teclas A ¥ , pudiendo acceder al
detalle con la tecla OK.

15.8.3 BOMBA FUEL

El apartado Bomba Fuel permite el facil acceso a la informacion basica de la
bomba de trasiego: nivel de combustible, modo de la bomba, niveles minimo y
méaximo para que la bomba se ponga en marcha en modo auto y mixto, botén
para activar/desactivar la bomba en modo MAN y mixto, estado de la bomba.

Para acceder al botén de activar/desactivar bomba se debe pulsar la tecla »,
V¥ o OK. Para accionar este botdn es necesario un acceso de Nivel Mantenimiento.

6‘? BOMBA COMBUSTIBLE

EI] "\1III;{, HIWEL DE
o £ COMBUSTIBLE
S0%  correcTO

RN, hdAc, MODO MEETO
20 20 ACTIAR BOMBA
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15.8.4 BOMBA DEF

El apartado Bomba DEF permite el facil acceso a la informacion basica de la
bomba de DEF: nivel de DEF niveles minimo y maximo para que la bomba se
ponga en marcha en modo auto, boton para activar/desactivar la bomba en
modo MAN, estado de la bomba.

Para acceder al botén de activar/desactivar bomba se debe pulsar la tecla® , ¥
o OK. Para accionar este botén es necesario un acceso de Nivel Mantenimiento.

27 BomBs DEF
H;‘ s
NIVEL DE ADBLUE S
CORRECTO o0
MIN. WA
20 65 ACTIVAR BOMBA
15.8.5 DISPOSITIVOS

La pantalla Dispositivos genera un listado de todos los dispositivos conectados
al mismo CAN BUS, sus respectivas versiones de firmware y su ID CAN. EI propio
dispositivo CE8 en el que se visualiza la pantalla se mostrara con un “*” delante
de su nombre.

Pulsando OK se puede acceder a la edicion del ID de cada uno de los dispositivos
(Nivel Mantenimiento).

ﬁa LISTADO DISFOSITVOS
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Es importante destacar que el ID de loT no se puede editar de manera
independiente. Este ID esta directamente ligado al del médulo de visualizacion
correspondiente. Al editar el ID de un médulo de visualizaciéon se cambiara a la
vez el ID de su loT asignado.

NOTA

Importante, cambiar el ID de un dispositivo producira su reinicio de manera
automatica.

15.8.6 CONTADORES

La pantalla CONTADORES muestra el valor de los 4 contadores de Mantenimiento
y el contador de alquiler. El valor del contador aparecera en negativo y
parpadeando si el contador ha expirado (el valor entonces sera el del tiempo que
pas6 desde que expird).

A CONTADORES

00h 00min
MANT. 02 01h S0min EDITAR
MANT. 03 OBh S0min EDITAR
MANT. 04 00h 00min EDITAR
ALQUILER 00k 00min EDITAR

Pulsando OK sobre un contador se accedera a la edicion de este (si se tiene
Nivel Administrador o superior), permitiendo cambiar el tiempo inicial del
contador (méximo 65535 h) pulsando FIJAR, o eliminar el contador pulsando
ELIMINAR. Para moverse entre las cifras del tiempo inicial del contador se deben
pulsar las teclas € P y para subir 0 bajar esa cifra se debe pulsar A ¥ . Una
vez escrito el tiempo deseado, pulsar OK para acceder al botén “FIJAR” (guarda
el tiempo en el contador) o “ELIMINAR” (elimina el contador).
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& CONTADORES
TIEMPO INITIAL:

NN

15.8.7 GEOFENCE

La pantalla GEOFENCE muestra los parametros mas influyentes para que el
sistema antirrobo por perimetro (GEOFENCE) funcione correctamente. Para
acceder a esta pantalla es necesario tener un Nivel Mantenimiento.

La pantalla muestra la informacién sobre el estado del GEOFENCE (On/Off), la
posicion de referencia guardada para el antirrobo, el estado del GPS y el nimero
de satélites que se encuentran disponibles para obtener la posicion.

La navegacion de esta pantalla consta de 2 botones: “Apagar/Encender
GEOFENCE"” y “Fijar Posicion”.

« Apagar/Encender GEOFENCE: Al pulsar la tecla OK sobre este botén
se cambia el estado del GEOFENCE de ON a OFF y viceversa. Al pulsar
esta opcion se reinicia automaticamente el dispositivo I0T lo que no
suele tardar mas de 10 segundos. Por eso, pulsar repetidamente el
botén demasiado seguido puede hacer que no se haga el cambio de
estado correctamente.

Importante: Este botén no realiza ninguna accién si ya hay una entrada
programada como “Habilitacion Geofence” (Funcionalidad 33).

Fijar Posicion: Este botdon permite fijar la posicion actual del
grupo como posicién de referencia para el antirrobo. De la misma
forma que el anterior, este cambio de estado realiza un reinicio del
dispositivo I10T.

En este caso el boton sigue manteniendo su funcién, aunque haya una
entrada configurada como “Programacion Geofence” (Funcionalidad 34).

Importante: Para que se pueda fijar la posicién actual como ubicacion
de referencia deben cumplirse que el GPS debe de estar activo y
actualizado.
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¥ GECQFENCE

(@D GEOFENCE:
[oN |

EMCENDER
GEOFEMNCE POSICION GUARDADA:

[0.000000, 0.000000 |

? ESTADD:
ACTIVD

FllAR % L]
POSICION ACTUALIZADO

15.9 PLC
La pantalla de PLC se divide en cuatro pantallas distintas con 4 widgets
personalizables para cada una.

Para acceder a cada una de las pantallas debe moverse con las teclas € »
A V y pulsar OK para entrar.

EPLC
Fantalla PLC 01 Fantalla PLC 02
Fantalla PLC 032 Fantalla PLC 04
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15.9.1 PANTALLAS DE PLC

Esas pantallas estan divididas cada una en 4 widgets y 4 botones
personalizables:

P antalla PLC 041

y Fantalla 01_1 ﬁ Fartalla 01_2
d 240 w4 D543

Fantalla 01_32
B 509 =

Partalla 01_4 S
1m | 1B 1 | 1o

Al pulsar las teclas € » se desplaza el cursor entre los botones inferiores (1A,
1B, 1C Y 1D). El texto de estos botones se puede personalizar desde Genset
WorkBench.

Ademas de los 16 botones de las pantallas (4 botones x 4 pantallas), se puede
programar el boton multifuncién de la caratula de la CEM8 como entrada del PLC
(Tabla Interfaz, parametro 4). Al hacerlo, el botdn multifuncién hara la misma
accion que los 16 botones que se han mencionado previamente y se gestionara
desde la programacion del PLC. Ademas, cuando el boton multifuncién esta
programado con esta funcionalidad, el LED correspondiente a este botén se
gestionara también desde la operativa del PLC.

Mas alla de esto, el funcionamiento del PLC depende exclusivamente del
programa que el usuario haya desarrollado.

NOTA

Si hay algiin fallo en la ejecucion del PLC se mostrara el icono 5} en todas
aquellas pantallas en las que sea posible.
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15.9.2 PERSONALIZACION DE TEXTOS DE BOTONES

Para personalizar el texto de los botones se debe acceder al apartado Pantalla
de la penstana de PLC en Genset WorkBench. Una vez en este punto se debe
modificar el texto del boton deseado y pulsar en escritura de parametros:

Botones
Boton1EntradaPLC [Tecta PLC 01 [v]
Boton1Texto [on ]
Boton2EntradaPLC [Tecta PLC 02 [*]
Boton2Texto [+1 ]
Boton3EntradaPLC [Tecta PLC 03 [*]
Boton3Texto [-1 ]
Boton4EntradaPLC [Tecta PLC 04 [*]
BotondTexto [seT ]

15.9.3 PERSONALIZACION DE WIDGETS

Para personalizar los widgets primero hay que comprender de qué partes estan
estos constituidos. A continuacién, se muestra la imagen de un widget tipico con
sus partes marcadas con distintos colores:

il
il

Pantallz 01_1
f 240

Como se puede observar, el widget tiene una imagen personalizable, un
y el valor de la

El texto personalizable tiene un maximo de 13 caracteres y para modificarlo tan
solo hay que acceder a la misma pestana de Genset WorkBench en la que se
personalizan los botones (PLC/PantallaOX) y buscar el apartado Componente.
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Una vez en este punto editar el texto de la casilla “Texto” del componente que
se desee editar, siendo 1 el del widget superior izquierdo, 2 el superior derecho,
3 el inferior izquierdo y 4 el inferior derecho.

Desde este mismo punto se edita la imagen del widget en cuestion. Para ello se
debe elegir la opcion deseada en el desplegable de la casilla “Widget”:

Componente 01

Componente1Widget [Generador I v ]
Componente1Texto I Pantalla 01_1 I
Componente2Widget {Tiempo partido [V]
Componente2Texto [ Pantalla 01_2 I
Componente3Widget (Red [v]
Componente3Texto | Pantalla 01_3 I
Componente4Widget [Porcentaje barras I V]
Componente4Texto I Pantalla 01_4 I

Cabe destacar que, aunque la mayoria de widgets mantienen la misma
distribucion, hay algunos que tienen distribuciones o formas de representar la
variable distintas. A continuacion, se listan los posibles widgets y se muestra un
ejemplo de cada uno de estos:

1. Generador: Muestra el dato junto a una imagen de generador.

- Seoreen 01_1
£ 00

——

2. Red: Muestra el dato junto a una imagen de red eléctrica.

Screen 04_1
oD
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3. Rayo: Muestra el dato junto a una imagen de un relampago.

Soreen 01_1
111}

4, Porcentaje barras: Este widget tiene una estructura distinta a la habitual.
Muestra el dato como un porcentaje pintando unas barras para marcar el
porcentaje entre O y 100.

=100

50%

Sereen01_4 =

|I|IIII
h
=

5. Motor: Muestra el dato junto a una imagen de un motor.

Screen 01_1
il oo

6. Porcentaje velocimetro: Este widget tiene una estructura distinta a la
habitual. Muestra el dato como un porcentaje moviendo una aguja en un
indicador estilo velocimetro. En este widget no se muestra el texto personalizado.

\\\1.' ll;‘-’,
b '
l 0%

7. Tiempo: Muestra el dato junto a una imagen de un reloj.

".. Screen0q_1
(j 00
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8. Tiempo partido: Muestra el dato junto a una imagen de un reloj. En este
widget el dato se divide entre 60, mostrando el resultado en la parte izquierda
de los dos puntos y el resto en la parte derecha. De esta forma si la variable
mostrada estd en segundos, se calculara automaticamente para dividirlo en
minutos y segundos. Si son minutos se dividira en horas y minutos.

" Soreen01_2
(j - 05:43

9. Mantenimiento: Muestra el dato junto a una imagen de unas herramientas.

Sereen 01_1
o0

10. Alarma: Muestra el dato junto a una imagen de alarma.

Sereen 04_1
11}

Por ultimo, la variable siempre se sitda en el mismo lugar del widget. El valor se
le asigna a la variable directamente desde la programacion del PLC. Para mas
informacion consultar el manual de LogicLab.

15.10 COMUNICACIONES

La pantalla de COMUNICACIONES permite consultar los datos mas importantes
de las comunicaciones MODBUS RTU, MODBUS TCP y SNMP.

Para navegar entre los distintos tipos de comunicacion se deben pulsar las
flechas A ¥ y para acceder a la visualizacion de sus datos, pulsar la tecla OK.
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Es importante destacar que esta pagina no permite editar ningin parametro,
solo permite visualizarlos. Para editar parametros consultar la pagina de
CONFIGURACION.

15.11 10T

La pantalla de 10T tiene unas caracteristicas muy similares a las de la pantalla
COMUNICACIONES. Esta pantalla permite la visualizacion de los datos del
dispositivo I0T, la comunicacién con ETHERNET, MODEM, GPS, HG y los
parametros de antirrobo y bajo consumo.

De la misma forma, para navegar por la pantalla de IOT se deben pulsar las
teclas A ¥ pudiendo acceder al detalle de cada apartado pulsando OK.

Es importante destacar que esta pagina no permite editar ningin parametro,
solo permite visualizarlos. Para editar parametros consultar la pagina de
CONFIGURACION.

15.12 REGENERACION

Para acceder a la pantalla de REGENERACION es necesario tener un nivel de
acceso de Mantenimiento o superior.

La pantalla de REGENERACION permite activar la regeneracién forzada del filtro
de particulas o inhibirla. Para elegir entre estas dos opciones mover el cursor
con « P y pulsar OK para acceder.

«=iREGENERACION

i &M

FORZAR INHIBIDOR DE
REGENERACION REGEMERACION
hANUALMENTE

::\;_!g)

DESACTIVADO

ACTIVAR
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15.12.1 INHIBICION DE REGENERACION

La pantalla para inhibir la regeneracion presenta una estructura muy similar a la
anterior. De la misma manera, para moverse entre las opciones “Regeneracion
Habilitada” / "Regeneracion Inhibida” se deben usar las teclas € » pudiendo
seleccionar cada opcion con la tecla OK.

El icono “Check” senala la opcién que esta seleccionada en el momento (en la
siguiente imagen la regeneracién esta habilitada).

«<REGEMERACION

i el
::;._g) v g 3:.:’%:
REGENERACION REGENERACION
HABILITADA INHIBIDA

ESTABLECER

15.12.2 FORZAR REGENERACION

Las pantallas para forzar la regeneracion del filtro de particulas estan
organizadas en un unico hilo de navegacion, de modo que solo se debe ir
pulsando el botén OK, comprobando los pasos descritos para realizar la
regeneracion. Algunas pantallas no dejaran pasar al siguiente paso hasta que
no se completen correctamente los pasos.

Al terminar el hilo de regeneracion, se accede a una barra de progreso en la
que se muestra el estado de la regeneracion. En este momento ya se ha
iniciado la regeneracién y se puede acceder a otras pantallas pulsando la tecla
ATRAS o la tecla HOME. Se puede salir en cualquier momento del hilo pulsando
las mismas teclas.

«<*REGEMERACION FORZADA =&

"'_--.3

REGEMERANDO...
FULSAVOLVER FARAWER OTRAS
INFORMACIONES
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Igualmente, se mostrara una barra indicando el estado de la regeneraciéon en
todas las pantallas (siempre que esta no tape informacion relevante).

B OASHBOARD O 0911
- shutdown 0

7 IR £l
VBN D W !:E )
——
00 Hz  W#E: 0 W iamings 0

EI] \"\1I II;J'{,
T -
0%

15.13 BLOQUEO / DESBLOQUEO (SOLO CEA)

BLOQUEO/DESBLOQUEO permite activar o desactivar el modo bloqueo de la
centralita. Para acceder a esta pantalla es necesario un Nivel Usuario o superior.

Para activar o desactivar el bloqueo se deben usar las teclas € » para moverse
entre las opciones, pudiendo pulsar la tecla OK para activar la funcién
seleccionada. El estado actual de la centralita se muestra marcada con un
“check” en la opcion correspondiente.

Si la centralita no esta configurada en modo AUTO, no se permitira activar el
modo bloqueo.

& BLOQUEDDESBLOCUED

oY @

BLOQUEADD DESBLOQUEADD
GENERA

BLOQUEADD HASTA “ENERADOR
DESBLOQUEAR DESBLOUUEADD
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15.14 TEST (solo CEA)

Con la pagina de TEST se puede activar o desactivar el test del grupo. Para
acceder a esta pantalla es necesario un Nivel Usuario o superior.

Esta pantalla estd compuesta por un uUnico botén que muestra si se puede
ejecutar el test, o si ya esta activo y se puede parar. Para acceder a este botén
solo hay que pulsar la tecla OK y, pulsando otra vez esta misma tecla, se activaria
su funcioén.

Si la centralita no esta configurada en modo AUTO no se podra acceder al botén
para activar el test.

9® TEST

EJECUTAR TEST

EL TEST REALIZA UN CHEQUED DEL
GENERADOR SIM ACTIWVACION DE LA
CARGA

15.15 ENTRADAS / SALIDAS

Las pantallas de ENTRADAS / SALIDAS permiten visualizar y comprender
facilmente el estado de las entradas y salidas, su configuracion, si estan
asignadas y si estan activas.

Este menu se divide en 4 pantallas principales:
« Entradas digitales.
« Salidas digitales.
« Entradas analégicas.
» Entradas y salidas externas.
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Ej ENTRADAS / SALIDAS

ENT ENTRADAS

CIIT AMALOGICAS
SALIDAS I

DIGITALES EXTERMAS

Para desplazarse entre las opciones disponibles se deben usar las teclas «
» A V y para acceder a cada una se debe pulsar la tecla OK.

15.15.1 ENTRADAS DIGITALES

En el mend de ENTRADAS DIGITALES se listan las entradas con su respectiva
funcionalidad, si la tienen. Ademas, se muestra en la parte derecha del listado si
estas entradas estan activas o no.

Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas A V¥ .

15.15.2 SALIDAS DIGITALES

En el menud de SALIDAS DIGITALES se listan las salidas con su respectiva
funcionalidad, si la tienen. Ademas, se muestra en la parte derecha del listado si
estas entradas estan activas o no.

Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas A V¥ .

15.15.3 ENTRADAS ANALOGICAS

Al acceder al mend de ENTRADAS ANALOGICAS se listan todas las entradas
analdgicas, las 4 entradas analdgicas propias de la centralita y las 16 posibles
entradas anal6gicas externas.

En la columna “VAL” se muestra el valor real medido por el sensor y en la
columna “Ud” se muestran las unidades dependiendo de si se trata de un
sensor resistivo, de tension o de corriente.

Para desplazarse a través de esta lista se deben pulsar las teclas A V¥ .
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15.15.41/ 0 EXTERNAS

En el mend | / O EXTERNAS se muestran las entradas digitales externas y las
salidas digitales externas divididas en dos tabs. El primer tab que se muestra es
el de ENTRADAS EXTERNAS mientras que se puede acceder al tab SALIDAS
EXTERNAS pulsando la tecla » . Una vez en este tab, para volver a las entradas
solo hay que pulsar la tecla «.

Cada tab muestra las entradas o salidas con sus respectivas funcionalidades y
su estado respectivamente.

15.16 RED (solo CEA y CEM + CEC)

En la pagina RED se muestra una tabla con las medidas mas importantes de la
red eléctrica, tales como las tensiones, intensidades, potencias...

Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas AV . Las
medidas que tienen una chincheta de color negro a la derecha se pueden fijar
como un widget en el Dashboard. Pulsando OK, este widget se fijara en la
primera posicion de la segunda pantalla del dashboard (si se tiene como minimo
un Nivel Usuario).

& RED

FRECLUE = 500 | Hz

VRS RED 220 v | Es

W5T RED a7a v | E

WTR RED 380 v | Es

INTENSIDAD R 0 A Er
>

Aquellas medidas cuyas chinchetas se encuentran de color gris no se pueden
fijar en el Dashboard puesto que no tienen un widget asignado.

En el caso de tener una configuracion de una CEM con mdiltiples CEC, la
pantalla se divide en tabs (uno por CEC conectada) mostrando el ID configurado
en cada CEC.
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| 3
H=
RS RED 380 v | Fo
ST RED 2740 v | Fo
TR RED 380 EE 3
INTEMSIDAD R o A ¥
o

Se puede desplazar a través de los tabs para visualizar las medidas de cada
CEC pulsando las teclas € » .

15.17 GENERADOR

En la pagina GENERADOR se muestra una tabla con las medidas mas
importantes del generador del grupo, tales como las tensiones, intensidades,
potencias...

Se puede acceder a la pantalla generador desde la navegacion principal de la
central o mediante la tecla multifuncién si a esta se le ha configurado la
funcionalidad 6 “Acceso directo (Generador)”.

Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas AV . Las
medidas que tienen una chincheta de color negro a la derecha se pueden fijar
como un widget en el Dashboard. Pulsando OK, este widget se fijara en la
primera posicion de la segunda pantalla del dashboard (si se tiene como minimo
un Nivel Usuario).

wiGEMERADOR

FRECUEHC ' 50.0 Hz

VRS GRUFD 380 v

VST GRUFD 379 v [

WTR GRUFD 280 v [

INTENSIDAD R o A | F
™o

Aquellas medidas cuyas chinchetas se encuentran de color gris ho se pueden
fijar en el Dashboard puesto que no tienen un widget asignado.

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

15.18 MOTOR

La pagina MOTOR puede estar divida en dos tabs o no dependiendo de si el
motor configurado tiene una ECU y comunicacion por J1939. En el caso de
tenerla, la pagina se dividira en 2 tabs (MOTOR y ECU), sino, la pantalla solo
mostrara el listado de MOTOR.

Se puede acceder a la pantalla motor desde la navegacion principal de la central
o mediante la tecla multifuncion si a esta se le ha configurado la funcionalidad 6
“Acceso directo (Motor)”.

15.18.1 TAB MOTOR

El tab MOTOR muestra las variables mas importantes del motor tales como la
velocidad, el nivel de combustible, la tension del alternador, presion de aceite...

Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas AV . Las
medidas que tienen una chincheta de color negro a la derecha se pueden fijar
como un widget en el Dashboard. Pulsando OK, este widget se fijara en la
primera posicion de la segunda pantalla del dashboard (si se tiene como minimo
un Nivel Usuario).

ECU

0 pm

NIYEL COMBUSTIBLE 0 % [Ee
HIWEL DEF ] % | F
WOLTAJE BATERIA 0 Vo[ E s
WVOLTAJE ALTERNADOR 0 AL B

o

15.18.2 TAB ECU
El tab ECU muestra las variables fijas de la ECU seguidas de una serie de 16

variables personalizables (PGN). Estas variables deben de ser configuradas en la
Tabla de parametros correspondiente (J1939).
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Para desplazarse a través de la lista se deben pulsar las teclas AV . Las
medidas que tienen una chincheta de color negro a la derecha se pueden fijar
como un widget en el Dashboard. Pulsando OK, este widget se fijara en la
primera posicion de la segunda pantalla del Dashboard (si se tiene como minimo
un Nivel Usuario).

ECU
I ov: I
ACTUAL TORQUE —_— -
ENGINE SFEED —_— -
TOTAL HOURS _ -
TOTAL REVOLUTIONS —_— - I:
v

15.19 ESTADO

La pagina ESTADO permite ver las variables mas importantes del estado general
de la centralita, tales como el estado del motor, la “entrada” de arranque
externo, la confirmacién de los contactores...

Se puede desplazar a través de esta lista con las teclas A ¥ . Los estados del
listado que tengan una chincheta de color negro a la derecha se pueden fijar
como un widget en el Dashboard. Pulsando OK, este widget se fijara en la
primera posicién de la segunda pantalla del Dashboard (si se tiene como minimo
un Nivel Usuario).

(ESTADO
seorn |l
INHIBICION ARRANQUE IHACT WA ! E
ARRAMQUE EXTERMO IMNALCT WA ! *
CONFIRMACION Co IMNALCT WA ! *
CONFIRMACION CR IHACT WA ! *
o

Aquellas medidas cuyas chinchetas se encuentran de color gris no se pueden
fijar en el Dashboard puesto que no tienen un widget asignado.
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15.20 ALARMAS

La pagina ALARMAS permite ver las alarmas y DTCs activos y los nos notificados.

Esta pagina se divide en dos pantallas: la pantalla principal y el listado.

15.20.1 PANTALLA PRINCIPAL

Esta pantalla se muestra automaticamente cuando salta una alarma o se
puede acceder a ella a partir del HOME. En ella se muestra la dltima alarma o
DTC que se ha producido o, en el caso de seleccionar una alarma del listado,
se mostrara esta.

También se puede acceder a esta pantalla directamente pulsando el botén
multifuncién de la caratula si a este se le ha configurado la funcionalidad 4
“Acceso directo (Alarmas)”.

En el caso de haber recibido una alarma la pantalla parpadeara i producira un
sonido de alarma (si la centralita no estéd en modo silencio). Se debe pulsar el
boton OK MUTE situado en la parte superior izquierda para silenciar la alarma
y, una vez realizado este paso, se puede desplazar el cursor al botén RESET
con la tecla », para notificar la alarma (si esta ya no esta activa), o desplazar
el cursor al boton ALARM LIST para consultar el listado de alarmas y DTCs
activos o0 no notificados.

M ALARMAS I FARADA DE EMERGENCIA

PARADA DE
N EMERGENCIA
HII.IHSHTH

En el caso de tener una configuracion CEM8 + CEC8 en modo integrado, se
mostraran también las alarmas de las CEC8 conectadas. Las alarmas
provenientes de las CEC8 se mostrardn con una cabecera “CECS8:” justo encima
del nombre de la alarma.
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A ALARMAS | CONM: PARADA BMERGENCLA

CECSB;
CONM: PARADA
&1 EMERGENCIA
ALRFM

NOTA
Desde la centralita CEM8 no se pueden notificar las alarmas de las centrales de
conmutacion CECS.

15.20.2 LISTADO

Esta pantalla se divide en dos tabs: LISTADO ALARMAS y LISTADO DTCs. En
cada uno de los tabs se muestran las alarmas y DTCs no notificados
respectivamente.

Se puede desplazar del tab de alarmas al tab de DTCs mediante la tecla » y en
sentido contrario con la tecla «.

Para desplazarse a través del listado se deben usar las teclas A ¥ mientras que
pulsando OK se accede a la pantalla principal de la alarma seleccionada
pudiendo notificarla pulsando el botén RESET. Otra forma de notificar una alarma
es directamente desde el listado, accediendo con el cursor al icono @ vy
pulsando OK.

LISTADD ALARRMAS (02) LISTADO OTCs
ALTERMADOR BATERIAS Finy
b
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15.21 ESTADO REGENERACION

Mientras se navegue a través de las diferentes paginas de la central, es posible
que se muestren ciertos pictogramas en la parte superior de la pantalla. Estos
son los encargados de informar sobre el estado de la regeneracion del filtro de
particulas, si se tiene un motor que dispone de ella.

Tabla iconos funcionalidad regeneracion YANMAR

Descripcion Icono Valor
OFF
Diesel Particulate Filter Lamp -:E:::::I ON
SPN: 3697

-=§:::::I ON. Parpadeo

Amber Warning Lamp (REOP3) 0 Lampara de aviso ambar activa

Regeneracion inactiva

- l Q 0 acti
Filter Active Regeneration Status =y egeneracion activa

NORMAL-SPN 3700
FORCED-SPN 4175 -C.__’:':I Inhibicion de regeneracion activa
INHIBITED-SPN 3703

Regeneracion forzada

Exhaust System High Temperature

SPN: 3698 Alta temperatura. Parpadeo

= F

NOx Control Diagnostic System
(only STAGE V)

A

Diagnosis NCD (NOX)

Ll
L

Condiciones de seguridad activas para

Safety Mode By Interlock solicitud de regeneracion forzada
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Tabla iconos funcionalidad regeneracion IVECO

Descripcion

EGR/DPF operator
inducement severity

Sytem tampering lamps

SCR inducement
Lamps

DEF Quality Lamps

DEF Level Lamps

Icono

Valor

No disponible

430

Primer nivel

420

Segundo nivel/Ultimo nivel. Parpadeo

Soot level
(Diesel particulate filter
status)

SPN 3701

NIVEL BAJO DE HOLLIN: Regeneracién no requerida

-
3

=i

NIVEL MEDIO DE HOLLIN: Regeneracion requerida, nivel
moderado

NIVEL ALTO DE HOLLIN: Regeneracién requerida, nivel
alto

NIVEL CRITICO DE HOLLIN: Regeneracién requerida, nivel
critico. Parpadeo

Thermal treatment
SPN 3697
SPN 3700 (Forced)
SPN 3712 (Inhibition)

=™

DPF Regeneracion forzada activa

-:2’:'] DPF Inhibicion de regeneracion activa
DPF Regeneracion automatica inactiva
ﬁg:l DPF Regeneracion automaética activa

Exhaust system high
temperature (HEST)

Alta temperatura de catalizador

SPN: 3698
Velocidad de motor no reducida
=5 i Velocidad de motor reducida. Primer nivel de
HC burn off = acumulacién HC
_=§,-:|:l i Velocidad de motor reducida. Segundo nivel o superior de
== acumulacion HC. Parpadeo
HIMOINSA
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Tabla iconos funcionalidad regeneracion SCANIA

Descripcion Icono Valor

Sin avisos de nivel de fluido de urea

Diesel Exhaust Fluid -
Level ".i“.;) Aviso moderado de relleno de fluido de urea
SPN 5245 _“,.,-;) Aviso grave de relleno de fluido de urea/Depdsito urea

vacio. Parpadeo

NIVEL BAJO DE HOLLIN: Regeneracién no requerida

Soot level NIVEL MEDIO DE HOLLIN: Regeneracién requerida
(Diesel particulate filter -
status) -:E":':u 0 NIVEL ALTO DE HOLLIN: Regeneracion requerida, nivel
SPN 3701 == moderado
il 0 NIVEL CRITICO DE HOLLIN: Regeneracién requerida, nivel
==l alto. Parpadeo
a—FJ:, @'_':I Regeneracion forzada activa
=3
Thermal Treatment =l | I L .
-
SPN 3697 i 1 Inhibicion de regeneracion activa

SPN 3700 (Forced
( ) Regeneracion inactiva

:’a:l Regeneracion automatica
Exhaust system high
temperature (HEST) 1 Alta temperature de catalizador
SPN: 3698
Emission-ODB -:l":':u Fallo de emisiones: Error de dosificacion, calidad de urea,
inducement failure gl fallo de monitorizacion, o fallo sensor NOx

NOTA

Ademas de los iconos de regeneracion también se puede mostrar el icono de
fallo en programa de PLC ] .
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15.22 ASISTENTE
Se puede acceder facilmente al ASISTENTE pulsando la tecla desde cualquier
pantalla.

Al acceder al menu principal del asistente se puede seleccionar entre CONTACTO
y LEDS AUXILIARES:

3 ASISTENTE

LEDS ALXILIARES

15.22.1 CONTACTO

Al pulsar sobre CONTACTO, se mostrara la pantalla del fabricante que se haya
importado. En el caso de que no se haya importado ninguna pantalla, se
mostrara por defecto la pantalla de fabricante de HIMOINSA.

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

Se pueden incluir los datos (teléfono, correo, ...) en la imagen importada para
facilitar el contacto a partir de esta pantalla.

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

15.22.2 LEDS AUXILIARES

En la pantalla de LEDS AUXILIARES se muestra una tabla con la configuracion de
cada uno de los 4 LEDs auxiliares de la caratula de la interfaz.

EHASISTENTE

LED 1 |AL TENSION CONTROLADO

LED 2 |MO COMFIGLIEADD

LED 3 |ALARMA PROGRAMABLE O7

LED 4 |FARADA DE EMERGEMCIA
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16. ANEXO V: DIMENSIONES, CONEXIONADO Y
MECANIZADO

16.1 CENTRAL CE8

MICROSIM

uuuuuu

B e wav Amo cws o o sH A s

nnnnnnnn

. M ) =
ALIMENTACION BUSCAN  BUS USB-B ETHERNET
EXPANSION oPS “w©

Central CE8
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uses ETHERNET

16.1.1 INSTALACION Y CABLEADO

gl | @/ A

CENTRAL CES8

] I |

ALIMENTACION BUS CAN
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BUS USB-B ETHERNET
EXPANSION

Interfaz CE8 sin Modem

. BUS
ALIMENTACION [ MAN/AUTO BUS CAN SR
“ | & | &
1 1
Toar I :|
BAT ON/OFF EXPANSION EXPANSION

Conexionado Interfaz usuario CE8

CENTRAL CES8

) BUS
I

1 1

—=z
BAT l ON/OFF EXPANSION EXPANSION

Conexionado Interfaz usuario CE8 sin modem
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16.1.2 ENTRADAS Y SALIDAS

[sonal—[Descrpion ———[Tpo | caractoristias

ALIMENTACION

+B Positivo de alimentacion Alimentacion Tension de alimentacion del médulo

-B Zl?izt:gc?gn Alimentacion Tension de alimentacion del médulo
MAN Manual Entrada Entrada digital PNP de puesta en marcha
AUTO Automatico Entrada Entrada digital PNP de puesta en marcha
BUS CAN

CANS Pantalla del bus CAN1 Bus CAN Comunicacion CAN

CANL Senal L del bus CAN1 Bus CAN Comunicacion CAN

CANH Senal H del bus CAN1 Bus CAN Comunicacion CAN

BUS RS485

SH Pantalla del bus RS485 Bus RS485 Comunicacion RS485

A Senal A del bus RS485  Bus RS485 Comunicaciéon RS485

B Senal B del bus RS485  Bus RS485 Comunicacién RS485

usB

usB Puerto USB-B USB Puerto USB device 2.0

ETHERNET

ETHERNET Puerto Ethernet Ethernet Puerto Ethernet 100BaseTX

GPS

GPS Antena GPS Antena Conector SMA antena GPS

4G

4G Antena 4G Antena Conector SMA antena 4G

MICRO SIM

MicroSIM Tarjeta MicroSIM MicroSIM Zé6calo push-push para tarjeta MicroSIM

Para alimentar el médulo es recomendable utilizar cable de seccion 1 mm?2.

El equipo debe estar aislado o desconectado antes de realizar la conexion de
entrada de tension para el generador, existe riesgo de peligro.

Para las conexiones es recomendable utilizar cable de 1 mm? de seccion.

El médulo se debe montar en el frontal de un cuadro eléctrico con acceso
limitado por herramienta, el cual es utilizado para exterior, si es posible en el
centro para poder realizar el cableado comodamente.

HIMOINSA
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No se necesitan requisitos especiales de ventilacién debido a la baja potencia

consumida por el médulo.

16.1.3 CARACTERISTICAS ELECTRICAS

[simbolo | Parametro | Condciones | Minma | Tinco | maximo | unitaa |

ALIMENTACION (bornes +B, -B)

+B Tension de alimentacion del médulo 8 12/24 36 VDC
ls Corriente de alimentacion +B =12V 1250 mA
lg Corriente de alimentacion +B =24V 625 mA
P Potencia consumida 15 w
+B,. ar%sdcallLi)cién medida alimentacién o1 v
ENTRADAS DIGITALES PNP (bornes MAN, AUTO)
Vi Tension de entrada 0 36 \
Vi Tension de entrada a nivel bajo 1 \%
Viy Tension de entrada a nivel alto 8 Y
I Corriente de entrada a nivel bajo Vy=0V 100 125 UA
Iy Corriente de entrada a nivel alto Vy=12V 1 1,25 mA
BUS CAN (bornes CANS, CANL, CANH)
DRecan Velocidad de transmision 50 Kbps
Lean Longitud del bus 200 m
Nean Ndmero de nodos 8 nodos
+Bus CAN eléctricamente aislado.
- Cables recomendados:

-Belden 3105A: Cable multiconductor de 1 par 22AWG apantallado.

-Belden 9481: Cable multiconductor de 1 par 24AWG apantallado.
BUS RS485 (bornes SH, A, B)
DRu,es  Velocidad de transmision 9600 Kbps
Lgsass Longitud del bus 200 m
Nrsass Nudmero de nodos nodos

+Bus RS485 eléctricamente aislado.

- Cables recomendados:
- Belden 3105A: Cable multiconductor de 1 par 22AWG apantallado.
- Belden 9481: Cable multiconductor de 1 par 24AWG apantallado.

ANEXO V: DIMENSIONES, CONEXIONADO Y MECANIZADO | PAG. 193



[simbolo | Parametro | Condciones | Minimo | Tiico | Maxim | Unidad |

ENTRADAS DIGITALES NPN (bornes IN1, IN2, IN3, IN4)

Viu Tension de entrada 0 36 \Y

" Tension de entrada a nivel bajo 1 \
V‘H Tensién de entrada a nivel alto 8 \
I Corriente de entrada a nivel bajo V=0V 12 mA
[ Corriente de entrada a nivel alto V,=+B 100 125 uA

SALIDAS DIGITALES PNP (bornes OUT1, OUT2, OUT3, OUT4)

Vour Tension de salida lor =0 +B \%
lour Corriente total I, + 1., + 1.+ 1, 1 A
'oumom Corriente total I, + 1o, + 1.+ 1, 4 A

CONDICIONES AMBIENTALES Y PROTECCION DE LA ENVOLVENTE

T2 Temperatura de funcionamiento -20 +70 °C

Hg Humedad relativa Sin > 80 %
condensacion

Grado de proteccion IP 65

NOTA

IP 65 en el frontal de la central cuando se instala en el panel de control con la
junta de estanqueidad suministrada.

Todas las medidas de tension estan referidas al borne -B excepto cuando se
indica expresamente.

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

16.1.4 DIMENSIONES

21031 443 1 176,06

rnguvma

160,31

40,69 886

Dimensiones interfaz CE8
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ENTRADAS ENTRADAS ENTRADAS SALIDAS SALIDAS DIGITALES
TENSION GRUPO TENSION RED INTENSIDAD DIGITALES ALTA CORRIENTE
l H ‘ Nsl 191 _Zol_ €Ol wo 10 90 50 ¥0 t0 20 10 +a ‘ EXPANSION
ON/OFF % } /é/ é
MAN/AUTO | Bus can | ENTRADAS PARAI ENT S SALIDAS PICKUP
DIGITALES | EMERGENCIA | ANALOGICAS | DIGITALES
Co wz
gt i3
ne =2 MODULO CPU8 AGF-AMF
z3 i
2 a
Ga Sg .
Sh 52 SENSADO SALIDA SALIDA SENSADO TENSI SENSADO CORRIENTE SALIDA RELE
RUPO GENERADOR GENERADOR LIBRE TENSION
e ‘ > ‘ % ‘ @ N
2
3F+N 3F+N 3F
: ' -
ALIMENTACION ~ BUS BUS USB-B PEM ENTRADAS ENTRADA  ENTRADAS
CAN  EXPANSION DIGITALES PICK-UP  ANALOGICAS . .
Conexionado Centralita CPU8
Centralita CPU8SJ
ENTRADAS ENTRADAS ENTRADAS SALIDAS SALIDAS DIGITALES
TENSION GRUPO TENSION RED INTENSIDAD DIGITALES ALTA CORRIENTE EXPANSION
[censnsuns ] nnsn nessciessa | e
ENTRADAS PARA ENTRADAS SALIDAS
/|
- MAN/AUTO | BUSCAN | cirates | EMERGENCIA | ANALGGICAS | DiGiTALES | ©of P
e wz MODULO CPU8 AGF-AMF
2E £2
= > w i
g 2 i SENSAI SALIDA SALIDA  [SENSADO TENS| SENSADO CORRIENTE | oo o\ | SALIDA RELI
oh i ] TENSION RED | RELE RED | RELE GRUPO |  GENERADOR GENERADOR IBRE TENSION
B J ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
2
3F+N 3F+N 3F
'
/ -9
11939
m ILWWWJM Co= =7
T ST 0171117 PCKT PO AN ANZ ANG ANA CoWL
" m s
ALIMENTACION ~ BUS USB-B  PEM ENTRADAS ENTRADA  ENTRADAS Conexionado Centralita CPU8J
CAN DIGITALES PICK-UP  ANALOGICAS
Centralita CPU8
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16.2.2 ENTRADAS Y SALIDAS

[sonal [ Descrpeion ———Tpo | Coractoristias

ALIMENTACION

+B Positivo de alimentacién Alimentacién Tension de alimentacion del médulo
-B gl‘iai?at:gc?gn Alimentacion Tension de alimentacion del médulo
MAN Manual Entrada Entrada digital PNP de puesta en marcha
BUS CAN1

CAN1S Pantalla del bus CAN1 Bus CAN Comunicacién CAN

CAN1L Senal L del bus CAN1 Bus CAN Comunicacién CAN

CAN1H Senal H del bus CAN1 Bus CAN Comunicacién CAN

BUS CAN2 (J1939)

CAN2S Pantalla del bus CAN2 Bus CAN Comunicacion CAN (solo CPU8)J)
CAN2L Senal L del bus CAN2 Bus CAN Comunicacion CAN (solo CPU8J)
CAN2H Senal S del bus CAN2 Bus CAN Comunicacion CAN (solo CPU8J)
usB

USB Puerto USB-B USB Puerto USB device 2.0

ENTRADA DIGITAL DE PARADA

PEM Entrada de parada Entrada Entrada digital NPN

ENTRADAS DIGITALES NPN

11 Entrada 1 Entrada Entrada digital NPN

12 Entrada 2 Entrada Entrada digital NPN

13 Entrada 3 Entrada Entrada digital NPN

14 Entrada 4 Entrada Entrada digital NPN

15 Entrada 5 Entrada Entrada digital NPN

16 Entrada 6 Entrada Entrada digital NPN

17 Entrada 7 Entrada Entrada digital NPN

18 Entrada 8 Entrada Entrada digital NPN

19 Entrada 9 Entrada Entrada digital NPN

110 Entrada 10 Entrada Entrada digital NPN

111 Entrada 11 Entrada Entrada digital NPN

112 Entrada 12 Entrada Entrada digital NPN
HIMOINSA
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[sonal [ Descrpion ———Tpo | Caractoistias

ENTRADA DE PICK-UP MAGNETICO

. Entrada . .
PCK1 Pick-up 1 analégica Entrada de pick-up magnético
. Entrada . .

PCK2 Pick-up 2 analégica Entrada de pick-up magnético

ENTRADAS ANALOGICAS

AN Entrada ANL Entra’dg Entrgrfla analogma de sensor resistivo /
analdgica tension / corriente

AN2 Entrada AN2 Entr&idg Entrgﬁja analogma de sensor resistivo /
analégica tension / corriente

AN3 Entrada AN3 Entra’dz.a Entrgija analogma de sensor resistivo /
analdgica tension / corriente

AN4 Entrada AN4 Entra}dg Entrgqa analoglca de sensor resistivo /
analdgica tension / corriente

COM Comyq entradas Comun Comun sensores analégicos

analégicas

SALIDAS DIGITALES ALTA CORRIENTE

+BAT Positivo de alimentacion Alimentacion Tension alimentacion salidas digitales

P1 Salida 1 Salida Salida digital PNP

P2 Salida 2 Salida Salida digital PNP

P3 Salida 3 Salida Salida digital PNP

ENTRADA / SALIDA EXCITACION ALTERNADOR

D+ Senal D+

Entrada / salida

Excitacion alternador de carga de bateria

SALIDAS DIGITALES

01 Salida 1 Salida Salida digital NPN

02 Salida 2 Salida Salida digital NPN

03 Salida 3 Salida Salida digital NPN

04 Salida 4 Salida Salida digital NPN

05 Salida 5 Salida Salida digital NPN

06 Salida 6 Salida Salida digital NPN

o7 Salida 7 Salida Salida digital NPN

08 Salida 8 Salida Salida digital NPN

ENTRADA DE INTENSIDAD TRIFASICA

IGN Intensidad de neutro Entrada Entrada analégica de medida de intensidad
1G1 Intensidad fase R Entrada Entrada analégica de medida de intensidad
1G2 Intensidad fase S Entrada Entrada analégica de medida de intensidad
IG3 Intensidad fase Entrada Entrada analégica de medida de intensidad
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[sonal [ Descripeion ———[Tpo | coractoristons

ENTRADA DE TENSION TRIFASICA DE RED

VRN Neutro Entrada Entrada analégica de medida de tension
VR1 Tension fase R Entrada Entrada analdgica de medida de tension
VR2 Tension fase S Entrada Entrada analdgica de medida de tension
VR3 Tension fase T Entrada Entrada analégica de medida de tension

ENTRADA DE TENSION TRIFASICA DE GRUPO

VGN Neutro Entrada Entrada anal6gica de medida de tension
VG1 Tension fase R Entrada Entrada analégica de medida de tension
VG2 Tension fase S Entrada Entrada analégica de medida de tension
VG3 Tension fase T Entrada Entrada analégica de medida de tension
SALIDA DE RELE LIBRE DE TENSION

Cc1 Contactor de C Salida Salida de relé libre de tension

NAL Contactor de NA Salida Salida de relé libre de tension

NC1 Contactor de NC Salida Salida de relé libre de tension

c2 Contactor de C Salida Salida de relé libre de tension

NA2 Contactor de NA Salida Salida de relé libre de tension

NC2 Contactor de NC Salida Salida de relé libre de tension

Cc3 Contactor de C Salida Salida de relé libre de tension

NA3 Contactor de NA Salida Salida de relé libre de tension

NC3 Contactor de NC Salida Salida de relé libre de tension

c4 Contactor de C Salida Salida de relé libre de tension

NA4 Contactor de NA Salida Salida de relé libre de tension

NC4 Contactor de NC Salida Salida de relé libre de tension
HIMOINSA
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16.2.3 CARACTERISTICAS ELECTRICAS

[Simolo | parametro | Conaiianes | Minmo | iico | haximo | unidaa

ALIMENTACION (bornes +B, -B, +BAT)

+B Tension de alimentacion del médulo 8 12/24 36 VDC
+BAT Tension de alimentacion salidas 8 12/24 36 VDC
l.s Corriente de alimentacion +B=12V 833 mA
ls Corriente de alimentacion +B=24V 417 mA
P.g Potencia consumida 10 W
+B, En%sdtzllicién medida alimentacion 0.1 v
+BAT_ E;aﬁgelaimon medida alimentacion 01 v
ENTRADA DIGITAL PNP (borne MAN)
Vin Tension de entrada 0 36 "
Vi Tension de entrada a nivel bajo 1 \
Viu Tension de entrada a nivel alto 8 \
I Corriente de entrada a nivel bajo Vy=0V 100 125 uA
™ Corriente de entrada a nivel alto Vy=12V 1 1,25 mA
BUS CAN1 (bornes CAN1S, CAN1L, CAN1H)
DRcant Velocidad de transmision 50 Kbps
Leant Longitud del bus 200 m
Neant Numero de nodos 8 nodos
+Bus CAN1 eléctricamente aislado.
« Cables recomendados:

-Belden 3105A: Cable multiconductor de 1 par 22AWG apantallado.

-Belden 9481: Cable multiconductor de 1 par 24AWG apantallado.
BUS CAN2 (bornes CAN2S, CAN2L, CAN2H)
DR o Velocidad de transmision 250 Kbps
Loano Longitud del bus 200 m
Neao Nudmero de nodos 8 nodos

+Bus CAN2 eléctricamente aislado.

+Cables recomendados:
-Belden 3105A: Cable multiconductor de 1 par 22AWG apantallado.
-Belden 9481: Cable multiconductor de 1 par 24AWG apantallado.
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[simbolo | Parametro | Condciones | Minimo | Tiico | Maxim | Unidad |

ENTRADAS DIGITALES NPN (bornes 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 110, 111, 112)

Viu Tension de entrada 0 36 \Y

" Tension de entrada a nivel bajo 1 \
V‘H Tensién de entrada a nivel alto 8 \
I Corriente de entrada a nivel bajo V=0V 2,5 3,75 mA
[ Corriente de entrada a nivel alto Vv, =12v 100 125 uA

ENTRADA ANALOGICA DE PICK-UP (bornes PCK1, PCK2)

Vorckor Tension de entrada 0,5 70 VAC
Fociur Frecuencia de entrada 10 10000 Hz
Fockupres  RESOlUCION medida de frecuencia 1 Hz
R Resistencia de entrada 48 KQ

PICK-UP

ENTRADAS ANALOGICAS (bornes AN, AN2, AN3, AN4, COM)

Vin Tension de entrada 0 12,5 \
Van, res Resolucion medida de tension 0,01 "
lan Intensidad de entrada 0 25 mA
lan, res Resolucion medida de corriente 0,020 mA
Ran Resistencia de entradas 0 10 KQ
Ran, res Resolucion medida de resistencia 10 Q
Voom Tensién de modo comun 2 2 Vv

SALIDAS DIGITALES PNP DE ALTA CORRIENTE (bornes P1, P2, P3)

Vour Tension de salida lour =0 +BAT \
lour Corriente de salida lpy, lp,, lps T<1s 40 A
lour Corriente de salida lpy, lpy, lps 1s <T<10s 20 A
lour Corriente de salida lpy, lp, lps T>10s 10 A
lour, ToTaL Corriente total lpy + lp, + lps T<1s 40 A
lour, ToraL Corriente total lp, + lp, + Ips 1s <T<10s 30 A
lout ToTaL Corriente total lp, + lp, + lpg T>10s 20 A

Nota: T es el tiempo durante el cual la salida permanece activa.
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[simbolo | Parametro | Condciones | Minimo | Tipico | Maxim | Unidad |

ENTRADA ANALOGICA / SALIDA (borne D+)

Voi Tensién de entrada D+ 0 . v
Vou, our Tension de salida D+ lour = O TBAT v
Vou, res Resolucién medida tension D+ o1 v
I, our Corriente de salida D+ +BAT =12V 210 mA
Ips. out Corriente de salida D+ +BAT =24V 105 mA
o, our Potencia de salida D+ +BAT =12/24V 2,5 W

SALIDAS DIGITALES PNP (bornes 01, 02, 03, 04, 05, 06, 07, 08)

Vour Tension de salida losr =0 +BAT v
lour Corriente salida loy, log, .- » lo7, los 2 A
lours, o Corriente total loy + lo + log + log . A
lourz, o~ Corriente total los + log + lo7 + log 4 A
loura.rom. Corriente total lo; + loy + log + los + . .

|05 + |06+ |07+ lDS

ENTRADAS ANALOGICAS DE MEDIDA DE TENSION (bornes VGN, VG1, VG2, VG3 y bornes VRN, VR1, VR2, VR3)

Vin, r Tension de entrada fase a fase Vi = Vigy 100 480 576 VAC
Vv Tension de entrada fase a neutro Vizy - Vin 58 277 333 VAC
Fin Frecuencia 3,5 50/60 75 Hz

Vins res Resolucion medida de tension 1 VAC
Fins res Resolucion medida de frecuencia 0,1 Hz

R, vzevzn Resistencia de entrada fase neutro 450 KQ
Rins vaxs Resistencia de entrada fase a -B 4 MQ

Nota: x,y ={1,2,3}; x #y; Z={G, R}

ENTRADAS ANALOGICAS DE MEDIDA DE CORRIENTE (bornes IGN, IG1, IG2, IG3)

Iin, 16x Corriente de entrada 0 5 5,75 AAC
Fin Frecuencia 3,5 50/60 75 Hz
I, res Resolucion medida de corriente 0,025 AAC
Rins 16x Resistencia de entrada 0,01 Q

SALIDAS DE RELE LIBRES DE TENSION (bornes C1, NA1, NC1, C2, NA2, NC2, C3, NA3, NC3, C4, NA4, NC4)

Veere Tension del contacto 250 VAC

lrere Corriente del contacto cosp=1 8 A

Todas las medidas de tension estan referidas al borne -B excepto cuando se
indica expresamente.
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16.2.4 DIMENSIONES
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Dimensiones central CPU8
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16.3 CONEXIONADO

2

p2
~ U (¢ R . g E
« 2 & z 2
S PL_p2 | H z
a 4V (T — S w 2 8 3§
=9 & 21 ) 2§ § E
5 PL _ po LINEA UTILIZACION zZ 5 z &
Z W Y1 T o E 2 ¢ 2
W@ \Tpl £ § & 2
O 3 O 2
N N ) ) ) )

Q
]

INTERRUPTOR CONTROL BOMBA CONTROL
MAGNETOTERMICO TRANSF. COMBUSTIBLE 'SOBRECARGA
MOTORIZADO MMCB Y COROTCIRCUITO

30R 4 POLOS

\
s
N
N
_
_
\,
_
N
=
N
=~
=

L JL ] uss
CORRIENTE GENERADOR  TENSION GENERADOR |:|
0-5A 0-520V
SALDARELE ~ SALIDARELE SALIDARELE SALIDA RELE <5
CONFIGURABLE 1 CONFIGURABLE 2 CONFIGURABLE 3 CONFIGURABLE 4
4G GNSS ETH USB MICROSIM
j SALIDA DRIVERS 40A
+BAT SALIDA DRIVERS 1 A MODULO CPU8 3 A
| * MODULO CEM8
BB BUS CAN ALIMENTACION ALIMENTACION
ENTRADAS ANALOGICAS ENTRADAS DIGITALES 11939 8-36 Vdc BUS CAN BUS CAN 8-36 Vdc BUS RS485
1R L F [z g = '
= ool o
I E E E EEEE g TEE EI N
O
D ¢
wl wl wl w
wl wl 9l y
== = al a| a| a8 o
| I ] Bt B ] ] ] () g | E| & ]
2l 2] 2 2| 2| £ 2| g s 3| 3| 3| 3 o 4 4 4 2 4 4 4 4 4 4 4 4
g 2| E| E| 2| 2| | €| 2 2l 2| 2| 2 s| 8 o a3 3 = = 8 =3 = = =z =
S 3 3| 3| 3] 3| 3| 5| £ 20 2| 2] £ o, < = = = = = = £ = g = =
ol ¢ 9| ¢l ¢ gf ¢ ¢ © S| g 8| & sl 5 g 51 51 5 5 5 %5 5| 5| S
Sl el elel gl gl el sl glEl gl g gl 8 8 & & 3 3 3 38 3 & 3
sl 5| 8| 8| & 8| 8| & E E E E E ol of o of o o o o o o o o
2 2 2 2 2 22 s ol 8| ©f © < r onore
a| o B o B | & | = 51 | | | | | | | | | | | |
0 AR AR AR AR AR AT i @
&
&
&
=
z
8
2
4
£

Esquema conexionado Centralita CEM8+CPUS8J (ejemplo configuracion AMG)
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16.4 SIMBOLOGIA

Atencion. Consultar la documentacion del fabricante.

A Riesgo de choque eléctrico.
|
I

Dispositivo de clase Il. Equipo protegido con doble aislamiento o
aislamiento reforzado.

Equipo incluido en la Directiva 2012/19/UE sobre residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE). Este equipo debe desecharse al
margen de los residuos normales, es necesario dejarlo en el punto de
acumulacién y reciclaje de aparatos eléctricos y electrénicos.

— — — Corriente continua.

16.5 GENERALIDADES, CARACTERISTICAS E INSTALACION DEL EQUIPO

A continuacion, se complementa la documentacion de los equipos:
1. Generalidades:
A Es necesario consultar la documentacion.

El equipo se debe aislar o desconectar de la tension peligrosa antes de
acceder a este.

2. Caracteristicas:
El equipo ha sido disenado para ser seguro en el siguiente rango de condiciones

ambientales:

» Las centrales deben ir montadas en el interior de un cuadro eléctrico,
el cual se utiliza en exteriores.

» Temperatura de trabajo -20 °C ~ +70 °C.

» Humedad relativa maxima del 80 % (sin condensacion).

+ Altura méaxima asignada sobre el nivel del mar son 2000 m.
+ Grado de contaminacion Il.
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3. Instalacion:

El equipo se engloba dentro de la categoria de medida CAT Ill 600 V para medidas
realizadas en la instalacion del edificio.

Se deben incorporar medios de desconexion a la instalacion fija de acuerdo con
las reglamentaciones de instalacion. Dichos medios deben tener una separacion
de contactos en todos los polos que suministren desconexion total bajo
condiciones de sobretension de categoria Ill.

Se debe incluir un interruptor o interruptor automatico en la instalacién como
medio de desconexién. Este debe situarse en la proximidad inmediata del equipo
y debe ser facilmente accesible por el usuario. Ademas, debe marcarse como
dispositivo de desconexion del equipo.

Los medios de desconexion deben ser accesibles por el usuario.

Se deben realizar labores de limpieza de la parte superficial del equipo y la cara
externa con un trapo himedo.

El equipo esta protegido por aislamiento doble o reforzado siempre y cuando se
realice la instalacion segun las indicaciones del manual de usuario.

El fabricante no se hace responsable de danos cualquiera causados por no
seguir las advertencias y/o recomendaciones indicadas en el manual, ya que la
proteccion asegurada por el equipo puede verse comprometida.

Para una correcta protecciéon de los equipos se deben montar los siguientes
elementos en el cuadro eléctrico:

v Thees  amperos |

FO General positivos de potencia 40
F1 Central automatica digital CEM7 2
F2 Fase U 2
F3 Fase V 2
F4 Fase W 2
F5 Relé diferencial + Bobina de disparo 2
F6 Cargador de bateria 4
F7 Kit trasiego combustible 10

Se debe conectar la toma de tierra al negativo de la bateria, al chasis del cuadro
eléctrico y al chasis del grupo electrégeno.
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17. ANEXO VI: COMUNICACIONES CAN

17.1 INTRODUCCION

El CAN BUS, es un bus industrial caracterizado por una gran robustez y fiabilidad
y que garantiza la correcta comunicacion entre los dispositivos en los ambientes
mas ruidosos. Los dispositivos con controlador CAN pueden ser integrados en
un sistema de control y automatizacion industrial.

Las caracteristicas mas relevantes de un sistema de control de comunicacién a
través del bus CAN son las siguientes:
» Es posible conectar hasta 110 dispositivos en una sola red CAN.

+ Cada red puede alcanzar hasta 1000 metros de longitud, facilmente
ampliables (hasta 2000 metros) con el uso de bridges o repetidores.

* Velocidad de transmision CAN de 50 kbits/s (para 1000 metros de
bus: 10 ms de actualizacion de datos).

» Acceso directo al bus CAN desde un PC a través de USBCan.

El CANbus puede operar en ambientes con condiciones extremas de ruido e
interferencias, al tiempo que los mecanismos de chequeo de errores garantizan
que las tramas contaminadas por ruido sean detectadas.

El bus CAN esta disenado para que la comunicacion continte incluso si:
» Cualquiera de los dos cables del bus se rompa.
« Cualquier cable se cortocircuite a tierra.
« Cualquier cable se cortocircuite a alimentacion.

17.2 TOPOLOGIA

La red CAN utiliza una tipologia en bus, dénde cada nodo tiene una conexién de
entrada y otra de salida. Los nodos extremos del bus deben tener un terminador
de 120 O; dicho terminador se activa a través de un switch en cada médulo (ON:
terminador activo, 1: terminador inactivo). En cualquier caso, la impedancia
existente entre las lineas CANH y CANL debe ser aproximadamente de 60Q.
Para ello en cada extremo de la red se debe fijar una resistencia de valor tal que
se garantice dicha impedancia desde cualquier médulo conectado.
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NOTA

La impedancia existente debe medirse cuando todos los equipos dejan de estar
en funcionamiento o no tienen acceso fisico de la red. Para mas informacion se
recomienda consultar la especificacion 1S011898 y distintas notas de aplicacion
al respecto.

node1 | ........ noden
(R e
CAN_H
CAN Bus Line
CAN_L

Topologia del bus CAN

17.3 CABLEADO

La red CAN requiere de un cableado dependiente de la distancia, velocidad de
transmision y numero de nodos conectados al bus.

Caracteristicas del cable en funcion de la longitud

Caracteristicas del cable

Longitud del bus

Relacion longitud/resistencia Seccion

0,25 mmZ..0,34 mm?

0m..40 m 70 mQ/m AWG23, AWG22
0,34 mm?..0,6 mm?
40 m..300 m <60 mQ/m AWG22 , AWG20
0,4 mm?2..0,6 mm?
300 m..600 m <40 mQ/m AWG20
0,75 mmZ2..0,8 mm?
600 m..1 Km <26 mQ/m AWG18
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Caracteristicas del cable en funcion del niimero de nodos

Numero de nodos

Longitud del bus

32 64 100
100 m 0,25 mm? 0,25 mm? 0,25 mm?
250 m 0,34 mm? 0,50 mm? 0,50 mm?
500 m 0,75 mm? 0,75 mm? 1,00 mm?
Resistencia cable <21 mQ <18,5 mQ <16 mQ

Para la conexion de los distintos nodos de la red se requiere un cable par
trenzado sin apantallar. Como excepcion, para la conexion entre el Médulo de
control y de visualizacién se puede utilizar un cable sin trenzar.

En ambientes muy ruidosos y de alta interferencia electromagnética (EMI) se
puede utilizar cable trenzado apantallado con la malla conectada a la tierra de la
instalacion. Otra técnica de mejora de inmunidad a interferencias
electromagnéticas consiste en sustituir el terminador CAN del nodo por 2
resistencias de 62 () e instalar un condensador de desacoplo entre las
resistencias CAN y negativo de bateria.

CAN_H
RY/2 RY/2
Bus Line
Cg T Rt/2 RY/2 T Cg
CAN_L
Rt/2 =62 Q
Cg = 10__100nF

Técnica de proteccion frente a ruido electromagnético:
Condensador de desacople
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17.4 DIAGRAMAS DE CONEXIONADO

120Q
MEDIDAS ON
H L H L 1
120Q
H L H L ON
DISPLAY !
Central manual / automatica
| MANUAL | | CONMUTACION
120Q 120Q
MEDIDAS ON MEDIDAS ON
oy 5 o)
- |
120Q 120Q
on "] iow
DISPLAY ! DISPLAY
Central manual + conmutacion
MEDIDAS [l , USBCan M,
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Gy v,
9
1 |
I
1209

DISPLAY
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Central manual/automatica + opcion USBCan
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18. ANEXO VII: FALLO COMUNICACIONES

El interfaz de usuario de la centralita CE8 visualiza el error de comunicacion en
la pantalla de inicializacion si no obtiene la version de la placa de medidas. Las
posibles causas de este estado son:
+ Los terminadores del bus de comunicaciones CAN de la instalacion
no estan activos: Con la centralita apagada, revisar que hay 60 Q de
impedancia entre las lineas CANH y CANL de la instalacion.

.

Conexionado incorrecto del bus de comunicaciones: Con la centralita
apagada, revisar continuidad entre los terminales CANH del interfaz
de usuario y del médulo de control; después revisar continuidad entre
los terminales CANL del interfaz de usuario y del médulo de control.

« Fallo de alimentacion moédulo de control: Con la centralita encendida,
revisar que la tensién entre los terminales +B y —B del médulo de
control es superior a 8 V.

- Fallo de activacion modulo de control: Con la centralita encendida,
revisar la tension entre los terminales MAN y —B del médulo de control
es superiora 8 V.

ANEXO VII: FALLO COMUNICACIONES | PAG. 209



FABRICAS
ESPANA o FRANCIA o INDIA » CHINA o EE. UU. » BRASIL » ARGENTINA

FILIALES
PORTUGAL | SINGAPUR | POLONIA | EMIRATOS ARABES | PANAMA | ALEMANIA
ARGENTINA | REINO UNIDO | REP. DOMINICANA | SUDAFRICA | MARRUECOS | AUSTRALIA

SEDE CENTRAL

Ctra. Murcia - San Javier, km 23,6

30730 SAN JAVIER (Murcia) ESPANA

Tel. +34 96819 11 28 | +34 90219 11 28

Fax: +34 968 19 12 17 | Fax Exportacion: +34 968 33 43 03

www.himoinsa.com

Himoinsa se reserva el derecho a modificar cualquier caracteristica
sin previa notificacion. Las ilustraciones pueden incluir equipamiento
y/o accesorios de caracter opcional. Las iméagenes no tienen valor
contractual. Las indicaciones técnicas de este manual corresponden a
la informacién disponible en el momento de su impresion.

HIMOINSA ® - 2023 ©Todos los derechos reservados.

HIMOINSA

A YANMAR COMPANY

© HIMOINSA - 2025W13



